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Handbuch

Klassifizierung der Sicherheitshinweise

Dieses Handbuch enthélt Hinweise, die Sie zu lhrer persénlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung
von Sachschaden beachten missen. Die Hinweise sind durch ein Warndreieck hervorgehoben und
je nach Gefahrdungsgrad folgendermaBen dargestellt:

GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Korperverletzung eintreten wird, wenn die ent-
sprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten kann, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

VORSICHT

mit Warndreieck bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann,
wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

> B>

VORSICHT

ohne Warndreieck bedeutet, dass ein Sachschaden eintreten kann, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG

bedeutet, dass ein unerwiinschtes Ergebnis oder Zustand eintreten kann, wenn
der entsprechenden Hinweis nicht beachtet wird.

HINWEIS

ist eine wichtige Information Uber das Produkt, die Handhabung des Produktes
oder den jeweiligen Teil der Dokumentation, auf den besonders aufmerksam ge-
macht werden soll und deren Beachtung wegen eines mdglichen Nutzens emp-
fohlen wird.

Copyright © Siemens AG 2006 All rights reserved

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Anleitung,
Verwertung und Mitteilung ihres Inhalts ist nicht
gestattet, soweit nicht ausdricklich zugestanden.
Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz.
Alle Rechte vorbehalten, insbesondere fir den Fall
der Patenterteilung oder GM-Eintragung

Siemens AG
Automation and Drives
Postfach 48 48

90437 NURNBERG
DEUTSCHLAND
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Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Anleitung auf Uberein-
stimmung mit der beschriebenen Hard-und Soft-
ware geprtft. Dennoch kénnen Abweichungen
nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fur die
vollstandige Ubereinstimmung keine Gewéhr tiber-
nehmen. Die Angaben in dieser Anleitung werden
regelmaBig Uberprift, und notwendige Korrekturen
sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten. Fur
Verbesserungsvorschlage sind wir dankbar.
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Handbuch 1 Technische Beschreibung
1.1 Sicherheitstechnische Hinweise und Lieferumfang

1 Technische Beschreibung

1.1 Sicherheitstechnische Hinweise und Lieferumfang

A WARNUNG

Beim Betrieb elektrischer Gerate stehen zwangslaufig bestimmte Teile
dieser Gerate unter geféahrlicher Spannung. Bei Nichtbeachtung der
Warnhinweise kénnen deshalb schwere Koérperverletzungen oder
Sachschaden auftreten. Nur entsprechend qualifiziertes Personal sollte
an diesem Gerét arbeiten. Dieses Personal muss grindlich mit allen
Warnungen und InstandhaltungsmaBnahmen gemaB dieser
Betriebsanleitung vertraut sein.

Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt
sachgeméBen Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und
Montage sowie sorgfaltige Bedienung und Instandhaltung voraus.

o Lieferumfang

Bei Auslieferung des Reglers sind im Karton mit enthalten:

1 Regler entspechend der Bestellung

1 Kaltgeratestecker bei 115/230 V AC oder Spezialstecker bei 24 V UC
2 Spannelemente, steckbar

1 CD-ROM mit Dokumentation

o Grundgerate

Folgende Liefervarianten des SIPART DR24 stehen zur Verfiigung:

Bestellnummer | Hilfsenergie
6DR2410-4 24V UC
6DR2410-5 115 V/230 V AC umschaltbar

o Optionsmodule

Signalumformer haben getrennte Bestell- und Lieferpositionen. Aus abwicklungstechnischen
Grunden ist es mdglich, dass gemeinsam bestellte Grundgerate und Signalumformer mit
getrennter Post geliefert werden.

e Dokumentation

Das vorliegende Handbuch gibt es in folgenden Sprachen:

deutsch C79000-G7400-C153
englisch C79000-G7476-C153

SIPART DR24 6DR2410 7
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1 Technische Beschreibung Handbuch
1.2 Anwendungsbereich

e Anderungen vorbehalten

Die Anleitung wurde mit groBer Sorgfalt erstellt. Im Rahmen der Produktpflege kann es je-
doch erforderlich sein, ohne Vorankiindigung Anderungen des Produktes und seiner Bedie-
nung vorzunehmen, die in der Anleitung noch nicht enthalten sind. Fir aus diesem Grund
entstehende Kosten Gbernehmen wir keine Haftung.

1.2 Anwendungsbereich

Der SIPART DR24 ist ein digital arbeitendes Gerét der oberen Leistungsklasse. In seinem Pro-
grammspeicher steht eine groBe Anzahl vorbereiteter Funktionsblécke zum Rechnen, Steuern,
Regeln in verfahrenstechnischen Prozessen zur Verfugung, die der Anwender ohne Program-

mierkenntnisse und ohne zusétzliche Hilfsmittel benutzen kann. Es sind mathematische Funk-
tionen, logische Funktionen, Vergleichs- und Schaltfunktionen, Zeitfunktionen, Speicherfunktio-
nen, Regelfunktionen und ein Programmgeber hinterlegt.

Alle Funktionsblécke sind softwaremaBig frei untereinander sowie mit verschiedenen Ein- und
Ausgangen des Gerates verschaltbar.

Damit kann das Gerat zur Lésung unterschiedlichster Aufgaben eingesetzt werden. Eine groBe
Anzahl von Anzeigeelementen (Digital-, Analogdisplays, Leuchtdioden) und Bedienelementen
ermaoglicht die Darstellung und Bedienung der Prozesse an der Front.

Fir die hinterlegten Reglerbausteine existiert in diesem Gerat ein robustes Adaptionsverfahren,
das die Inbetriebnahme auch kritischer Regelstrecken splrbar vereinfacht. Dabei ermittelt der
Regler auf Anforderung selbstandig die optimierten Regelparameter, ohne dass vom Benutzer
Vorkenntnisse Uber das Streckenverhalten erwartet werden.

Der SIPART DR24 kann mit bis zu 4 unabhangigen Regelkreisen arbeiten. Aufgabenstellungen,
in denen der Einsatz miteinander verknipfter Regeleinrichtungen erforderlich ist (z.B. bei Kas-
kadenregelungen, Verhaltnis-Kaskadenregelungen oder Override-Regelungen), kdnnen so mit
einem Gerat geldst werden.

Dem universellen Einsatz kommt die umfangreiche Hardware-Ausstattung des Gerates entgegen,
durch die vielfaltigen Schnittstellen zum Anschluss der Feldleitungen zur Verfiigung stehen.

Das Gerat kann Uber eine steckbare serielle Schnittstelle (RS232/485 oder PROFIBUS DP) an
Ubergeordnete Systeme angeschlossen oder Gber einen Personal Computer zentral bedient
und beobachtet werden.

1.3 Aufbau (Hardware) Software

Der SIPART DR24 ist modular aufgebaut und damit servicefreundlich und leicht um- und nach-
ristbar. In das sehr groBzligig ausgestattete, voll funktionsfahige Grundgerat kbnnen zur Erwei-
terung des Einsatzbereichs noch weitere Signalumformer eingesetzt werden. Diese Module
werden in rlickseitige Steckpléatze des geschlossenen Gerates eingeschoben (Bild 1-2).

Das Grundgerat besteht aus

- der Frontbaugruppe mit den Bedien- und Anzeigeelementen
- der Hauptleiterplatte mit CPU und der Feldsignalaufbereitung
- dem Kunststoffgehduse mit einer Verbindungsleiterplatte
dem Netzteil.

8 SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04



Handbuch 1 Technische Beschreibung
1.3 Aufbau (Hardware) Software

Uber die im Gehause festgeschraubte Verbindungsleiterplatte werden die elektrischen Verbin-
dungen zwischen den einzelnen Baugruppen hergestellt. Die Hauptleiterplatte ist riickseitig in
den Steckplatz 1 eingeschoben und verriegelt. Sie tragt eine 10-polige und eine 14-polige
steckbare Anschlussleiste, Uber die alle Eingadnge und Ausgéange des Grundgerates ange-
schlossen werden. FUnf weitere Steckplatze kénnen mit Optionsmodulen bestlickt werden,
wenn die Zahl der im Grundgerat vorhandenen Feldsignalanpassungen zum Prozess fur die
vorgesehene Aufgabe nicht ausreicht.

Das Grundgerat verfugt immer Uber drei fest eingebaute Analogeingénge (AE) mit elektroni-
scher Potentialtrennung, die wahlweise mit normierten Spannungssignalen (0/0,2 bis 1 V bzw.
0/2 bis 10 V) oder Stromsignalen (0/4 bis 20 mA) beschaltet werden kénnen. Es hat ferner vier
Binareingénge (BE, 0/24 V) und acht Binarausgange (BA, 0/24 V, 50 mA) die je nach Konfigura-
tion fur verschiedene Funktionen verwendet werden kénnen.

AuBerdem hat der SIPART DR24 drei Analogausgange (AA), die jeder ein Stromsignal von 0
bis 20 mA oder 4 bis 20 mA liefern und verschiedenen GréBen zugewiesen werden kénnen.
Fir die Versorgung von Messumformern ist ein kurzschlussfester L+-Ausgang (DC 24 V,
100 mA) vorhanden.

Das Stromversorgungsteil befindet sich in einem véllig geschlossenen Metallgehduse und ist
fest mit dem Kunststoffgehause des Gerétes verschraubt.

Mit den drei immer vorhandenen, hochwertigen Analogeingdngen des Grundgerétes lassen sich
bereits viele Anwendungen realisieren. Fur komplexe Aufgaben oder den Anschluss anderer
Eingangssignale kénnen zwei zusétzliche Eingangsmodule in die Steckplatze 2 und 3 einge-
schoben werden. Es gibt diese Eingangsmodule auB3er fur die Verarbeitung normierter Strom-
und Spannungssignale auch fur den direkten Anschluss von Widerstandsthermometern Pt100,
von allen gangigen Thermoelementen und von Widerstandsgebern bzw. Potentiometern. Ferner
ist in den Steckplatzen 5 und 6 u.a. ein Modul mit 3 Analogeingangen, (Ausstattung wie im
Grundgerat) einsetzbar. Damit erhéht sich die Zahl der Eingange auf insgesamt 11.

Steckplatz 4 dient der Aufnahme einer Schnittstellenbaugruppe (SES) mit V.28-End-End-Aus-
gang oder SIPART-Bus-Anschluss fur die serielle Kommunikation mit einem Ubergeordneten
System. Wahlweise ist hier auch eine PROFIBUS-Koppelbaugruppe bestuckbar.

Die Steckplatze 5 und 6 kdnnen Signalumformer unterschiedlicher Funktion aufnehmen und
wahlweise mit Baugruppen zur Erweiterung von Bin&reing&ngen oder Bindrausgangen bestlckt
werden.

Folgende Bestlickungen sind mdglich:

2 Relais

4 Bindrausgange / 2 Binareingange

5 Bin&reingénge

3 Analogausgénge / 3 Binareingange

1 Analogausgang mit bindrem Stérungsausgang (ynhoig-Funktion) bei Fremdspeisung
3 Analogeingénge

SIPART DR24 6DR2410 9
C79000-G7400-C153-04



1 Technische Beschreibung Handbuch
1.3 Aufbau (Hardware) Software

SIPART DR24

8 B 8 8 8 5 3 B 8 =

o

SIEMENS g SFAREDR2S:

Bild 1-1  Frontansicht des SIPART DR24

Legende:
. Schutzleiter — Kontaktfeder

Steckplatz 6
Steckplatz 5
Steckplatz 1 (Grundleiterplatte)
Steckplatz 2
Steckplatz 3
Steckplatz 4 (SES: RS 232/
RS485, Profibus DP)
Erdungsschraube
Hutschiene (wird mit den Koppel-
relais geliefert)

10. Wahlschalter Netzspannung
3 11. Netzstecker

12. Netzteil

NooproN~

© ®

Bild 1-2 Rickansicht des SIPART DR24
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Handbuch 1 Technische Beschreibung
1.4 Arbeitsweise

14 Arbeitsweise

1.4.1  Grundgerat
Das Grundgerat besteht aus drei Funktionseinheiten:

- Netztell
- Frontbaugruppe
- Hauptleiterplatte

Netzteil

Priméar getaktetes Schaltnetzteil mit hohem Wirkungsgrad fir AC 115/230 V (umschaltbar) oder
fur UC 24 V. Es erzeugt aus der Hilfsenergie die sekundéren internen Versorgungsspannungen
+24 V und +5 V. Der Metallkérper liegt auf Schutzleiter (Schutzklasse 1). Hilfsenergie und in-
terne Versorgungsspannungen sind durch sichere Trennung Uber einen Schutzschirm gegen-
einander isoliert. Die internen Versorgungsspannungen sind durch Uberspannungsabschaltung
im Fehlerfall Funktionskleinspannungen. Da im Geréat keine weiteren Spannungen erzeugt wer-
den, gelten diese Aussagen fir alle Feldsignalleitungen (verwendete Normen, siehe Kapitel 1.6,
Seite 93). Durch die Auslegung fir groBe Leistungsabgabe stehen fiir die Ausgange L+, AA
und BA insgesamt 450 mA zur Verfugung.

Frontbaugruppe

Die Frontbaugruppe enthalt die Anzeige- und Bedienelemente und die entsprechenden Ansteu-
erbausteine flr die Anzeigen.

Alle Anzeigeelemente sind in LED-Technik ausgefuhrt, wodurch hohe Lebensdauer und Leucht-
dichte sowie ein guter Blickwinkel erreicht werden. Die Bedienelemente sind Kurzhubtaster mit
deutlichem "Knackpunkt” und hoher Ruckstellkraft. Sie werden durch die Abdeckfolie hindurch
uber flexible Schaltst6Bel betétigt, die so gestaltet sind, dass keine Uberbeanspruchung der
Folie auftreten kann.

Der SIPART DR24 verfligt Uber sehr viele Funktionsvarianten. In der Frontbaugruppe sind je
nach Funktion die Taster und Anzeigeelemente aktiviert, die konfiguriert wurden.

Der Variationsvielfalt wird dadurch Rechnung getragen, dass hinter der Frontfolie eine frei zu
beschriftende Folie eingesteckt wird. Somit kdnnen die Anzeige- und Bedienelemente den
Funktionen zugeordnet werden.

Hauptleiterplatte

Die Hauptleiterplatte enthlt die Feldsignalaufbereitung des Grundgerates, die CPU (Central
Processing Unit) und die Verbindungen (Uber die Verbindungsplatte) zu den Modulsteckplétzen.

Die Feldsignale werden Uber Schutzbeschaltungen fiir externe statische bzw. dynamische
Uberspannungen gefiihrt und dann tiber entsprechende Schaltungen an die Signalpegel der
CPU angepasst. Diese Anpassung erfolgt fur die Analogeingénge, die Analogausgange und die
Binarausgange uber moderne Dickschichtschaltungen.

Der verwendete Microcontroller besitzt integrierte AD- und DA-Wandler und arbeitet mit 32k
batteriegestitzem RAM. Die anwenderspezifische Konfigurierung wird in einem austauschbaren

SIPART DR24 6DR2410 11
C79000-G7400-C153-04



1 Technische Beschreibung Handbuch
1.4 Arbeitsweise
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Anwenderprogrammspeicher mit einem seriellen 4k EEPROM hinterlegt. Dadurch ist es im Ser-
vicefall méglich, den Anwenderprogrammspeicher in das neu zu installierende Gerat zu stek-
ken. Dieses braucht dann nicht neu konfiguriert zu werden. Die gesamte CPU ist in C-MOS-
Technik ausgefihrt. Das Programm des SIPART DR24 arbeitet mit einer variablen Zykluszeit,
die vom Programmumfang abhangt (siehe Kapitel 1.5.1, Seite 21).

Zu Beginn jeder Routine wird ein Prozessabbild erzeugt. Dabei werden die Analog- und Binar-
eingange und die Betatigung der Fronttaster erfasst und die von der seriellen Schnittstelle emp-
fangenen ProzessgrdBen tbernommen. Mit diesen Eingangssignalen werden entsprechend den
abgespeicherten Funktionen alle Rechnungen durchgefihrt. Danach erfolgt die Ausgabe der
Daten an die Anzeigeelemente, die Analogausgénge und die bindren Ausgange sowie die Ab-
speicherung der berechneten GréBen in Bereitschaft fir den Sender der seriellen Schnittstelle.
Der Schnittstellenverkehr 1&uft im Interruptmodus ab.

Im Festwertspeicher des SIPART DR24 ist eine groBe Anzahl von Rechen- und Funktionsblok-
ken hinterlegt. Der Anwender programmiert das Geréat selbst, indem er durch Konfigurieren die
gewunschten Funktionen auswahlt, verschaltet und zeitlich positioniert. Die Gesamtfunktion des
Gerétes ergibt sich aus der Kombination der einzelnen Funktionsblécke (Grundfunktionen,
Komplexfunktionen) und entsprechenden Ein- und Ausgangsbeschaltungen. Programmier-
kenntnisse sind fur die Einstellungen nicht erforderlich. Alle Einstellungen erfolgen ohne zuséatz-
liches Programmiergerat Uber die Bedienfront des SIPART DR24 oder Uber die serielle Schnitt-
stelle. Das so zusammengestellte aufgabenspezifische Programm wird im
Anwenderprogrammspeicher netzausfallsicher hinterlegt.

Es gibt 32 Grundfunktionsblécke b**.F und insgesamt 59 Komplexfunktionen c**.F, dO*.F, hO*.F,
die unterschiedlich haufig verwendet werden kénnen.

Bei Auslieferung der Geréate (Werkseinstellung, All Preset) ist keine Funktion hinterlegt. Die An-
zeigen sind nicht beschaltet. (Blinkende Meldung APSt MEM erscheint nach dem Einschalten.)

1.4.2 Beschreibung der Optionsmodule

Folgende Optionsmodule werden in diesem Kapitel beschrieben:
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6DR2800-8A 3 AE Modul

6DR2800-8J I/U-Modul

6DR2800-8R R-Modul

6DR2800-8V UNI-Modul

6DR2805-8A Vergleichsstelle

6DR2805-8J Messbereichsstecker

6DR2801-8D Modul mit 2 BA (Relais)
6DR2801-8E Modul 2 BE und 4 BA

6DR2801-8C Modul mit 5 BE

6DR2802-8A Analogausgangsmodul mit y-hold -Funktion
6DR2802-8B Modul mit 3AA und 3BE
6DR2803-8P Serielle Schnittstelle PROFIBUS-DP
6DR2803-8C Serielle Schnittstelle RS232/485
6DR2804-8A 4 BA Relais

6DR2804-8B 2 BA Relais

SIPART DR24 6DR2410
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1.4 Arbeitsweise

6DR2800-8A 3 AE Modul

e Eingange fur Strom und Spannung
Zur Erweiterung der Analogeingange.

Beschreibung des Moduls und Technische Daten siehe Kapitel 1.6.2, Seite 95 (Eingange
Grundgerat).

6DR2800-8J I/lU-Modul

e EingangsgrdéBen Strom 0/4 bis 20mA oder Spannung 0/0,2 bis 1 V oder 0/2 bis 10 V

Der Eingangsverstarker des Moduls ist als Differenzverstarker mit umrangierbarer Verstarkung
fur 0 bis 1 V oder 0 bis 10 V Eingangssignal ausgefiihrt. Fir Stromeingangssignale wird auf
dem Modul tber Steckbriicken der Eingangsbiirdenwiderstand 49,9 W 0,1 % eingeschaltet. Die
Festlegung des Anfangswertes 0 mA oder 4 mA bzw. 0 V oder 0,2 V (2 V) erfolgt durch Konfi-
gurieren im Grundgerat. Der Differenzverstéarker ist fir Gleichtaktspannungen bis zu 10 V aus-
gelegt und besitzt eine hohe Gleichtaktunterdrickung.

Dadurch ist es bei Stromeingang mdglich, bei gemeinsamer Masse der Gerate die Stromein-
génge wie bei galvanischer Trennung in Reihe zu schalten. Bei Spannungseingangen ist es mit
dieser Schaltungstechnik méglich, durch zweipolige Verdrahtung bei potentialgebundenen
Spannungsquellen die Spannungsabfélle auf dem Masseleiter zu unterdriicken. Man spricht
von einer elektronischen Potentialtrennung.

6DR2800-8R R-Modul

e Eingang fur Widerstands- oder Stromgeber

Als Widerstandsgeber kénnen Potentiometer mit Nennwerten von 80 Q2 bis 1200 Q
angeschlossen werden. Auf den Schleifer des Potentiometers wird ein Konstantstrom von

Is = 5 mA eingespeist. Dadurch geht der Schleiferwiderstand nicht in die Messung ein. Durch
einen Schiebeschalter auf dem Modul werden Widersténde parallel zum Potentiometer
geschaltet und damit eine grobe Messbereichsvorwahl vorgenommen. Mit den beiden
Abgleichpotentiometern auf der Rickwand des Moduls werden Messbereichsanfang und -ende
eingestellt.

Dieser Feinabgleich kann Uber die Anzeigen auf der Frontbaugruppe erfolgen (bei entspre-
chend vorgenommener Strukturierung). Fur den Abgleich mit externem Messgeréat kann der
Analogausgang auf den entsprechenden Eingang strukturiert werden.

Bei Widerstandsgebern, die 5 mA Schleiferstrom nicht vertragen oder einen Nennwiderstand

> 1 kQ haben, muss die externe Beschaltung geéndert werden. Der Konstantstrom wird dann
nicht Uber den Schleifer sondern tber die ganze Widerstandsbahn des Potentiometers einge-
speist. Uber den Schleifer wird jetzt eine Spannungsteilermessung vorgenommen. Durch einen
externen Parallelwiderstand zum Widerstandsgeber erreicht man den Grobabgleich.

Diese Baugruppe kann auch als Stromeingang mit einstellbarem Messanfang und Messende
benutzt werden. Die Burde betragt 49,9 Q und ist auf Masse bezogen.

SIPART DR24 6DR2410 13
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6DR2800-8V UNI-Modul
o Direktanschluss von Thermoelement- oder Pt100-FUhlern, Widerstands- oder mV-Gebern

Messwertaufnehmer wie Thermoelemente (TC), Widerstandsthermometer Pt100 (RTD), Wider-
standsgeber (R) oder Spannungsgeber im mV-Bereich kénnen direkt angeschlossen werden.
Die Auswahl der MessgréBe erfolgt Uber Konfigurieren des Reglers in der HAEF-Ebene
(AE4/AED); der Messbereich und die weiteren Parameter werden im CAE4/CAES5-Menl einge-
stellt. Die fuhlerspezifischen Kennlinien (Linearisierung) fir Thermoelemente und Pt100-Wider-
standsthermometer sind im Programmspeicher des Reglers hinterlegt und werden automatisch
berucksichtigt. Auf dem Modul selbst sind dazu keine Einstellungen erforderlich.

Der Anschluss der Signalleitungen erfolgt Uber einen steckbaren Klemmenblock mit Schraub-
klemmen. Beim Einsatz der Thermoelemente mit interner Vergleichstelle muss dieser Klem-
menblock gegen die Anschlussklemme 6DR2805-8A getauscht werden. Mit dem Messbereichs-
stecker 6DR2805-8J anstelle des Klemmenblocks kann der Messbereich des Direkteingangs
(0/20...100 mV) auf 0/2...10 V oder 0/4...20 mA erweitert werden.

Das UNI-Modul arbeitet mit einem AD-Wandler mit 18 Bit Aufldsung. Zwischen den Messein-
gangen und der Masse des Grundgerates besteht eine galvanische Trennung mit einer zulassi-
gen Gleichtaktspannung von 50 V UC.

6DR2805-8A Vergleichsstelle
® Anschlussklemme mit interner Vergleichstelle fir Thermoelemente

Diese Anschlussklemme wird in Verbindung mit dem UNI-Modul zur Temperaturmessung mit
Thermoelementen bei interner Vergleichsstelle eingesetzt. Sie besteht aus einem Temperatur-
fuhler, der zur Vermeidung von mechanischen Beschadigungen auf einen Klemmenblock vor-
montiert und mit Lack gesichert ist.

6DR2805-8J Messbereichsstecker

® Messbereichsstecker fur Strom 0/4 bis 20 mA oder Spannung 0/2 bis 10 V

Der Messbereichsstecker wird in Verbindung mit dem UNI-Modul zur Strom- oder Spannungs-
messung eingesetzt. Uber einen Spannungsteiler bzw. Shuntwiderstande im Messbereichsstek-
ker wird die Eingangsgré8e auf 0/20 bis 100 mV herabgesetzt.

Fir 0/4 bis 20 mA-Signale stehen an 2 verschiedenen Anschlussklemmen wahlweise Schleifen-
widerstande von 250 Q oder 50 Q auf dem Messbereichsstecker zur Verfigung.

Die galvanische Trennung des UNI-Moduls bleibt auch bei Einsatz des Messbereichssteckers
erhalten.

6DR2801-8D 2 BA Relais
® Bindrausgangsmodul mit 2 Relaiskontakten
Zum Umsetzen von 2 Bindrausgangen auf Relaiskontakte bis 35V UC

Dieses Modul ist mit zwei Relais bestlckt, deren Umschaltkontakte potentialfrei herausgefihrt
sind. Die RC-Kombinationen der Funkenléschglieder liegen jeweils parallel zum Ruhe- und Ar-
beitskontakt.
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Bei AC-Verbrauchern mit geringer Leistung kann der bei gedffnetem Kontakt Giber den Konden-
sator des Funkenldschgliedes flieBende Strom stéren (z.B. der Haltestrom mancher Schaltele-
mente wird nicht unterschritten). In diesem Fall sind die Kondensatoren (1 uF) zu entfernen und
durch Kondensatoren mit kleinerer Kapazitat zu ersetzen.

Die parallel zu den Kondensatoren liegenden 68-V-Suppressordioden wirken zuséatzlich und be-
grenzen die induzierte Spannung.

A WARNUNG

Die verwendeten Relais auf dem Binarausgangsmodul sind fiir eine
maximale Schaltspannung bis UC 35 V ausgelegt. Gleiches gilt fir die
Luft- und Kriechstrecken auf der Leiterplatte. Unter Einhaltung der
technischen Daten und der einschlagigen Sicherheitsbestimmungen
durfen héhere Spannungen daher nur Uber nachgeschaltete und dafir
zugelassene Schaltelemente geschaltet werden.

6DR2801-8E 2BE und 4 BA

e Binarsignalmodul mit 2 Binareingdngen und 4 Bindrausgéangen

Das Modul dient zur Erweiterung der bereits im Grundgerat vorhandenen Binareingange und
Binarausgénge.

Die Eingange sind fiir die 24-V-Logik ausgelegt und potentialgebunden. Uber die Konfigurierung
des Reglers werden den Ein- und Ausgéngen die Funktionen zugewiesen.

Die Bin&rausgénge sind kurzschlussfest und kénnen handelsibliche Relais oder die Koppelre-
lais 6DR2804-8A/8B direkt treiben.

6DR2801-8C 5BE

® Bindreingangsmodul mit 5 Binareingdngen
Das Modul dient zur Erweiterung der bereits im Grundgerat vorhandenen Bindreingénge

Die Eingange sind fiir die 24 V-Logik ausgelegt und potentialgebunden. Uber die Konfigurierung
des Reglers wird die Funktion dem Eingang zugewiesen.

6DR2802-8A Analogausgangsmodul mit y-hold-Funktion

Fir Hilfsleitgeratefunktion im Servicefall und zur Erweiterung der im Grundgeréat vorhandenen
Analogausgange AA1 bis AA3

Einsetzbar in Steckplatz 5/6, oP5/0P6 = 1AA im Strukturmodus hdEF einzustellen
Anfangswert der Ausgange mit AA4/AA7 = 0/4 mA in hdEF einstellbar

SIPART DR24 6DR2410 15
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Das yhoig-Modul enthélt einen Mikroprozessor, der Uber die Rxd/Txd Leitungen mit dem Prozes-
sor der Hauptleiterplatte seriellen Datenverkehr unterhalt. Der Prozessor speist Uber seinen
Analogausgang den U/I-Wandler und den CPU-Stérmeldeausgang St. Die Baugruppe kann
Uber einen Hilfsspannungseingang fremdversorgt werden, der mit der Gerateversorgungsspan-
nung verodert ist. Der Analogausgang der Baugruppe ist frei verfugbar.

- Yhold-Funktion

Wenn der Datenverkehr zum ypqq-Prozessor unterbrochen wird, halt der Analogausgang
seinen letzten Wert. Wird der Datenverkehr wieder aufgenommen, liest der Slaveprozessor
zuerst die aktuelle GroBe. Der Ausgangsstrom wird weiter aufrechterhalten, wenn:

- die Selbstiberwachung der CPU (siehe Kapitel 1.4.3, Seite 19) anspricht.

- die Versorgungsspannung des SIPARTs ausfallt und das ynhog-Modul fremdversorgt wird.

- alle Baugruppen bis auf das Netzteil (wenn das yhqig-Modul nicht fremdversorgt wird)
ausgebaut werden.

- das yhoig-Modul gezogen wird (Achtung: elektrostatisch gefahrdete Baugruppe! Vorsichts-
maBnahmen beachten!), wenn es fremdversorgt wird (Fehlermeldung auf der Frontbau-
gruppe oP. *.6 Err/oP.*.5, siehe Kapitel 1.4.3, Seite 19).

So ist es méglich, z.B. bei einem Regler (Rechenblock h0*.F) unter Aufrechterhaltung der
ReglerstellgroBe, samtliche Servicearbeiten bis zum Austausch des Gerates durchzufihren.
Handhabung beim Baugruppenaustausch, siehe Kapitel 5, Seite 169.

- St Stormeldeausgang

Dieser Binarausgang ist immer High, wenn kein Fehler vorliegt und wird Low im Fehlerfall.
Er spricht an, wenn:

- die Selbstiberwachung der CPU (siehe Kapitel 1.4.3, Seite 19) anspricht,
- die Versorgungsspannung des Reglers ausfallt,

- das Yphog-Modul gezogen wird,

- die Hauptleiterplatte gezogen wird.

6DR2802-8B Modul mit 3AA und 3BE

Zur Erweiterung der Analogausgéange (0/4 bis 20 mA) und Binéreingange

Einsetzbar in Steckplatz 5: AA4, AA5, AA6 BES5, BE6, BE7
und in Steckplatz 6: AA7, AA8, AA9 BE10, BE11, BE12

6DR2803-8P Schnittstelle PROFIBUS-DP

Die Baugruppe 6DR2803-8P ist ein PROFIBUS-DP-Schnittstellen-Modul mit RS485-Treiber und
galvanischer Trennung zum Gerét. Sie arbeitet als intelligente Umsetzer-Baugruppe und passt
das private SIPART- an das offene PROFIBUS-DP-Protokoll an.

Einsetzbar ist diese Optionskarte bei allen SIPART-DR-Geraten in den Steckplatz 4. Folgende
Einstellungen missen mit den entsprechenden Konfigurierungen fir die serielle Schnittstelle
vorgenommen werden:
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- Schnittstelle ein

- Parity gerade

- LRC ohne

- Baudrate 9600

- Parameter/Prozesswerte schreibbar (nach Wunsch)
- Stationsnummer nach Wahl 0 bis 125

Es ist darauf zu achten, dass die Stationsnummer nicht doppelt am Bus vergeben wird. Das
PROFIBUS-Modul dient zum Anschluss der SIPART-Regler an ein Ubergeordnetes System
zum Bedienen und Beobachten. AuBerdem kénnen die Parameter und Strukturschalter des Ge-
rates gelesen und geschrieben werden. Durch Konfiguration des PROFIBUS-Moduls durch den
Master kénnen bis zu 32 ProzessgréBen ausgewahlt und zyklisch ausgelesen werden.

Die Prozessdaten werden im Pollingverfahren mit einer Aktualisierungszeit < 300 ms aus dem
Gerat ausgelesen. Schreibt der Master Prozessdaten an den Slave, so werden diese nach ma-
ximal 1 Geratezyklus wirksam.

Fir die Erstellung einer Master-Slave-Koppelsoftware steht zur Interpretation der Kennzeichen
und Nutzdaten von und zum SIPART-Regler eine technische Beschreibung einschlieBlich der
Gerate-Stamm-Datei (*.GSD) zur Verfuigung.

Die Beschreibung und die GSD-Datei kénnen vom INTERNET geladen werden.

www.siemens.de/sipartdr

Fir bestimmte Hardware-Konfigurationen werden die Programme SIPART S5 DP und S7 DP
angeboten.

GSD- und Typdatei, allgemeines

Zum Anschluss der Regler SIPART DR an beliebige Fremdsysteme ist die GSD-Datei (Gerate-
stammdatendatei) erforderlich.

Bei Anschluss an eine CPU der SIMATIC S5/S7 wird derzeit die Typdatei benétigt.

Mit diesen Dateien wird die DP-Masteranschaltung parametriert.

6DR2803-8C Serielle Schnittstelle RS232/485

e Serielle Schnittstelle fur RS232 oder RS485 mit galvanischer Trennung
Einsetzbar in Steckplatz 4.

Zum Anschluss des Reglers SIPART DR24 an ein Ubergeordnetes System zum Bedienen und
Beobachten. Uber die Schnittstelle kdnnen alle ProzessgrdéBen gesendet, der externe Sollwert,
die NachflhrgréBe, Betriebszustédnde, Parameter und Strukturierungen gesendet und empfan-
gen werden.

Der Schnittstellenverkehr kann wie folgt erfolgen:

RS232 Als End-End-Verbindung
Der SIPART-Bustreiber steht nicht mehr zur Verfiigung

SIPARTBUS ) lehrfachkopplungen deshalb bitte iiber RS 485 oder PROFIBUS DP realisieren.
RS485 Als serieller Datenbus mit bis zu 32 Teilnehmern.
SIPART DR24 6DR2410 17
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Das Schnittstellenmodul 6DR2803-8C bietet eine galvanische Trennung zwischen Rxd/Txd und
dem Regler. Uber eine Steckbriicke kann zwischen RS232, SIPART Bus und RS485 umge-
schaltet werden.

Fir die Erstellung einer Koppelsoftware steht eine ausflihrliche technische Beschreibung des
Telegrammverkehrs zur Verfugung.

RS485+150R

I \; RS485 |
—> +75V ﬁ |

24 V7
24V l— —
I ——> +7,5V SIPART | ov []l .—l
| — Bus . Y75V 8 | Rxas
-75V
[ov & | P
i + 7fV :‘%32\ X Txd | 75V 5 -
' Txd B
Txd -|— —| 1 Txd |
! T Rxd T <L |
| | -;
| [ TV | |
Rxd Rxd Rxd/
| Ll 7 o
= .~ L
Ubrige Anschliisse: NC Ubrige Anschliisse: NC
Bild 1-3 Blockschaltbild Serielle Schnittstelle Bild 1-4 Blockschaltbild Serielle Schnittstelle bei
bei RS232/SIPART BUS RS485
6DR2804-8A 4 BA Relais
6DR2804-8B 2 BA Relais

o Koppelreglaisbaugruppe mit 2 oder 4 Relais
Zum Umsetzen von 2 oder 4 Bindrausgangen auf Relaiskontakte bis 230 V UC.

Die Baugruppe kann auf eine Tragschiene auf der Reglerriickwand aufgeschnappt werden. Die
Tragschiene wird mit der Koppelrelaisbaugruppe ausgeliefert.

Je nach Ausflihrung sind eine oder zwei Relaisbaugruppen mit je 2 Relais eingebaut. Jedes
Relais hat einen Umschaltkontakt mit Funkenléschung in beiden Schaltzweigen. Bei AC-Ver-
brauchern mit sehr geringer Leistung kann der bei gedffnetem Kontakt Gber den Funkenldsch-
kondensator (33nF) flieBende Strom (z.B. Haltestrom bei Schiitzen) stéren. In diesem Fall sind
diese durch Kondensatoren gleicher Bauart, Spannungsfestigkeit und kleinerem Wert zu erset-
zen.

Der Umschaltkontakt ist 3polig an die steckbaren Anschlussklemmen gefiihrt, so dass Ruhe-
strom- und Arbeitsstromkreise geschaltet werden kénnen. Die Relais kénnen Uber externe Ver-
drahtung direkt aus den Bindrausgangen des Geréates angesteuert werden.
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1.4 Arbeitsweise

A WARNUNG

Die verwendeten Relais auf der Koppelrelaisbaugruppe sind fiir eine
maximale Schaltspannung von AC 250V bei Uberspannungsklasse IlI
und Verschmutzungsgrad 2 nach DIN EN 61010 Teil 1 ausgelegt.
Gleiches gilt fur die Luft- und Kriechstrecken auf der Leiterplatte.

Bei der Ansteuerung von Phasenschiebermotoren kénnen
Resonanziiberhéhungen bis zum 2-fachen der
Nennbetriebsspannung auftreten. Diese Spannungen stehen am
offenen Relaiskontakt an. Die Ansteuerung solcher Motore darf unter
Einhaltung der technischen Daten und der einschlagigen
Sicherheitsbestimmungen daher nur Gber daflir zugelassene
Schaltelemente erfolgen.

1.4.3 Selbstiberwachung der CPU

Die CPU flhrt Sicherheitsiberwachungsroutinen durch, die entweder nur nach einem Reset
oder auch zyklisch ablaufen. Die CPU kennt zwei verschiedene Reset-Arten:

Power-On-Reset (Wiederanlauf)

Power-On-Reset erfolgt immer, wenn die 5-V-Versorgung unter 4,45 V abgesunken ist, d.h.
die Hilfsenergie langer als in den Technischen Daten angegeben ist, unterbrochen wurde.
Alle Parameter und Strukturen werden aus dem Anwenderprogrammspeicher ins RAM neu
geladen. Bei batt = YES (Werkseinstellung) werden die aktuellen ProzessgréBen und Sta-
tussignale aus dem batteriegepuffertem RAM geladen. Bei batt = no sind die Anlaufbedin-
gungen fest vorgegeben (siehe Kapitel 1.5.9, Seite 91).

Bei dPon = YES in hdEF blinken zur Kennung nach einem Power-On-Reset die digitalen
Displays, die Quittung erfolgt Uber die Umschalttaste (tA5).

Mit dPon = no wird das Blinken unterdriickt.

Beim Power-On-Reset wird die Stérmeldungsquelle nPon auf Low gesetzt. (sieche Kapitel
1.5.5, Seite 36).

Watch-Dog-Reset

Bei Auftreten eines Watch-Dog-Resets werden die Parameter und Strukturen aus dem An-
wenderprogrammspeicher ins RAM neu geladen. Die aktuellen ProzessgréBen und die Sta-
tussignale werden fir das Weiterarbeiten dem RAM entnommen.

Eine Blinksignalisierung Uber die Frontbaugruppe findet nicht statt.

Nach jedem Reset erscheint in den digitalen Displays dd1 und dd2 fur maximal 5 s CPU-tESt.
Jeder erkannte Fehler der Selbstiiberwachung flihrt zu einer blinkenden Fehlermeldung auf den
digitalen Displays dd1 und dd2 mit definierten Zustédnden der Analog- und Bindrausgéange. Der
Stérmeldeausgang St des Yhog-Modules wird Low. Die in der Tabelle aufgefiihrten Reaktionen
sind naturlich nur méglich (da es sich um einen Selbsttest handelt), wenn die Fehler in der
Form auftreten, dass die entsprechenden Ausgéange bzw. die Frontbaugruppe noch einwandfrei
angesteuert werden kénnen bzw. die Ausgange selbst noch funktionieren.
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1.4.4 Datenspeicherung, Anwenderprogrammspeicher

Fir den Eingangsbereich gibt es noch weitere Fehlermeldungen, die auf fehlerhafte Strukturie-
rungen innerhalb dieses Bereiches hinweisen (siehe Kapitel 1.5.6, Seite 38).

AuBerdem werden bei der Adaption (siehe Kapitel 3.3.2, Seite 138) noch Fehlermeldungen aus-
gegeben.

Alle Fehlermeldungen werden blinkend auf den digitalen Displays dargestellt.

1.4.4 Datenspeicherung, Anwenderprogrammspeicher

Alle Daten werden zuerst in das RAM eingeschrieben und beim Ricksprung in die
Prozessbedienebene (von Hand oder Uber die SES) in den Anwenderprogrammspeicher
(EEPROM) Gbernommen.

Bei Austausch der Hauptleiterplatte kann der Anwenderspeicher von der alten auf die neue
Baugruppe gesteckt werden.

Schreibzeit

Die Schreibzeit nach Verlassen der Parametrier- und Strukturierebenen betragt bis zu 30 s. Da-
nach sind die Daten netzausfallsicher hinterlegt.
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1.5 Funktionsbeschreibung

1.5.1 Grundstruktur

Der SIPART DR24 ist ein frei programmierbares Regel-, Rechen- und Steuergerét. Sie besteht
aus dem Eingangsbereich, dem Funktionsbereich und dem Ausgangsbereich. Der funktionelle
Aufbau ist in Bild 1-5, Seite 22 dargestellt. Einen Uberblick tber die einsetzbaren Funktionen
gibt die Tabelle auf Seite 23.

Der Eingangsbereich enthélt die Eingangsfunktionen flr die 11 Analogeingénge, die 14 Bina-
reingange, die 7 Tasten und den Eingabeteil der seriellen Schnittstelle. (Es sind nicht alle Ana-
log- und Binareingange gleichzeitig einsetzbar!)

Im Strukturiermodus hdEF wird die Funktion der Steckplatze 5 und 6 und damit die Zahl der
BE, BA, AA, AE-Funktionen festgelegt. Die Eingangsfunktionen setzen die Prozesssignale
(Analog- und Binareingénge) und die manuellen Eingaben (Tasten) in frei verschaltbare Daten-
quellen um.

Der Ausgangsbereich beinhaltet die Ausgangsfunktionen fir die 9 Analogausgénge, die 16 Bi-
narausgange, die 5 Displays, die 13 Leuchtdioden und den Ausgabeteil der seriellen Schnitt-
stelle.

Die Ausgangsfunktionen setzen die frei verschaltbaren Datensenken in Prozesssignale (Ana-
log- und Bindrausgange) und visuelle Ausgaben (Displays, Leuchtdioden) um.

Zwischen dem Eingangs- und Ausgangsbereich liegt der Funktionsbereich. Er enthalt 109 Re-
chenblécke, in die 32 Grundfunktionen frei wahlbar eingesetzt werden kénnen, und 59 Kom-
plexfunktionen, die unterschiedlich oft eingesetzt werden kénnen. AuBerdem stehen noch ein-
stellbare Parameter und eine Anzahl von Konstanten und Stérmeldungen frei verschaltbar zur
Verfligung. Die frei verschaltbaren Parameter kénnen fir die Grundfunktionen verwendet wer-
den, die keine eigenen Parameter haben, wéhrend die Komplexfunktionen und auch ein Teil der
Ein- und Ausgangsfunktionen private (fest zugeordnete) Parameter haben.

Die Grundfunktionen haben ein normiertes Ein-/Ausgangsformat, d.h., sie haben maximal 3 Da-
tensenken (Eingange) und 1 Datenquelle (Ausgang).

Die Komplexfunktionen sowie die Eingangs- und Ausgangsfunktionen haben unterschiedliche
Ein-/Ausgangsformate, d.h. die Anzahl der Datensenken und -quellen richtet sich nach ihrer
Funktionstiefe.

Die Parameter, Konstanten und Stérmeldungen sind Datenquellen.

Durch Strukturieren Uber die Frontbaugruppe werden die benétigten Funktionen ausgewahlt
bzw. definiert (Strukturmodus FAEF und hdEF), verschaltet (Strukturmodus FCon) und in der
Abarbeitung zeitlich positioniert (Strukturmodus FPoS).

Das Verschalten ist absolut freiztigig, d.h. es kann jede Datenquelle mit jeder Datensenke ver-
bunden werden. Der Bedienaufwand wird minimiert durch Ausblenden der Datenquellen und
-senken von nicht definierten Funktionsblécken und durch Zuordnung von bindren Datensenken
zu binaren Datenquellen bzw. analogen Datensenken zu analogen Datenquellen. Dartiber hin-
aus sind die Datensenken, die nicht zwangsweise fiir eine Funktion benétigt werden, mit Kon-
stanten vorbelegt (Beispiel: der 3. Eingang eines Addierers ist mit 0.000 vorbelegt).
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Die verschaltbaren Parameter und die meisten privaten Parameter kénnen wahrend des Be-
triebs im Parametriermodus eingestellt werden (Online-Parameter). Der restliche Teil der priva-
ten Parameter wird im Strukturmodus oFPA bzw. CLPA offline eingestellt.

Die Parameter- und Strukturdaten werden in einem steckbaren Anwenderprogrammspeicher
mit einem EEPROM netzausfallsicher hinterlegt.

Die Zykluszeit im Online-Betrieb ist vom Umfang des Anwenderprogramms abhangig und be-
tragt minimal 60 ms. Pro Grundfunktion werden im Mittel ungeféahr 2 ms bendétigt, pro Komplex-
funktion ungeféhr 5 ms. Die Zykluszeit im Offline-Betrieb betragt 100 ms.

Die Addition der einzelnen Zeiten ergibt die Gesamtzykluszeit t, die sich in 10 ms Schritten
andert.

Die aktuelle Zykluszeit kann wahrend des Lampentests (sieche Kapitel 5.1, Seite 169) durch zu-
satzlichen Druck auf tA1 angezeigt werden. dd3 zeigt die Zykluszeit in ms an.

Im Mittel kann mit 80 bis 200 ms Zykluszeit gerechnet werden.

Anwenderprogrammspeicher
Analogeingange .| 32 Grundfunktionen | Analogausgénge
AE1...11 "| einsetzbar in 109 Rechen- 1 AA1..9
blécken
Binreingange | b*.F ,| Binarausgange
bE1...14 59 Komplexfunktionen mit bAT...16
pri.yaten Parametern, in den | Anzeiger dA1 dA2,
Blocken dd1 bis dd
Tasten A o~F is dd3
LAY gg:E .| Leuchtdioden
unterschiedlich oft Lo1..13
einsetzbar
SES Schreiben haltbare P . SES Lesen )
Analogeingange verschaltbare Parameter Analogausgénge
SA(E)1...16 Konstanten > SAN ...16"
Binareingénge Stérmeldunaen Bin&rausgéange
Sb(E)1...16 9 Sb(A)1...16
Bedienebenen: Prozessbedienung

Parametrieren (Online)
AdAP Adaptieren
Strukturieren (Offline)

OFPA Offline-Parameter

CAE4 UNI-Modul fir AE4 parametieren
CAE5 UNI-Modul fir AE5 parametrieren
CLPA Zeitplangeberparameter

hdEF Hardware definieren

FdEF Funktionen definieren

FCon Funktionen verschalten

FPoS Funktionen positionieren

APSt Werkseinstellung laden (all preset)

Bild 1-5 Blockdarstellung des SIPART DR24
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Funktionstibersicht SIPART DR24

b
d

Grundfunktion, Blécke b
Komplexfunktion, Blécke d

o Mathematische Funktionen

AbS
Add
AMPL
CPt
div
FUL
FUP
LG
LinE
LN
MUIt
Pot
root
Sub

Absolutwert

Addierer
Differenzverstérker (Amplifier)
P/T-Korrekturrechner
Dividierer

Funktionsgeber (linear)
Funktionsgeber (Parabel)
Dekadischer Logorithmierer
Geradengleichung
Naturlicher Logorithmierer
Multiplizierer
Exponentenfunktion
Radizierer

Subtrahierer

e Vergleichs- und Schaltfunktionen

AMPL
ASo
bSo
Cnt
CoMP
dEbA
LiMi
MASE
MISE
MUP

Differenzverstarker (Amplifier)
AnaloggréBenumschalter
BinargréBenumschalter
Demultiplexer

Komparator mit Hysterese

Ansprechschwelle (dead band)

Begrenzer (limiter)

Maximum-Auswahl (max. selection)
Minimum-Auswahl (min. selection)
Messstellenumschalter (analog)

® Speicherfunktionen

Ain
AMEM
bin
dFF
MAME
MIME
tFF

Integrator mit Analogeingang
Analogwertspeicher
Integrator mit Bindreingang
D-Flip-Flop

Maximum-Memory (Schleppzeiger)
Minimum-Memory (Schleppzeiger)

T-Flip-Flop

® Programmgeber

CLoc

Zeitplangeber (clock)

SIPART DR24 6DR2410
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Funktions-
block

TCOOCOT0TOTOTCUTUTOO0OU0TO0TUTUT

Funktions-
block

b

QO OTCUTOTOUTOQUTUT

Funktions-
block

Cc

TCOoToTCTOUT

Funktions-

block
d

Komplexfunktion, Blécke ¢
Komplexfunktion, Blécke h

® Logik-Funktionen

And AND

CoUn  Zahler (Counter)

dFF D-Flip-Flop

Eor EXOR

nAnd NAND

nor NOR

or OR

SPR Split range

tFF T-Flip-Flop

tiME Timer (Monoflop)

Zeitfunktionen

AFi Adaptives Filter

Ain Integrator mit Analogeingang

bin Inegrator mit Binareingang

diF Differenzierer

dti Totzeitglied (dead time)

FiLt Filter (Tiefpass)

PUM Puls-Weiten-Modulator

tiME Timer (Monoflop)

Regelfunktionen

Cen K-Regler

CSE S-Regler externe Rckflh-
rung

CSi S-Regler interne Ruckfih-

rung

Funktions-
block

b

TOUOOTCTOTCOTOTCUTUT

Funktions-
block

TOTOTOO0OO0

Funktions-
block

h
h

h
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1.5.2 Eingangsfunktionen
Folgende Eingangsfunktionen werden in diesem Kapitel naher erlautert:

Analogeingdnge AE1 bis AE11
Binareingénge BE1 bis BE14
Datensenken bLS, bLPS, bLB
Tasten tA1 bis tA7

Analogeingéange AE1 bis AE11

Die Analogeingénge AE1 bis AE3 sind auf der Grundkarte untergebracht und dort rangierbar.
Messbereiche: 1V, 10 V, 20 mA. (Der Nullpunkt ist tber Strukturmodus hdEF (AE1 bis AE11)
wahlbar.) Die Eingdnge AE4, AE5 sind mit Modulkarte in den Steckplatzen 2 und 3 realisiert.
Die Eingdnge AEG6 bis AE8 werden mit einem Modul im Einbauplatz 6 verwirklicht. Die
Eingange AE9 bis AE11 werden mit einem Modul im Einbauplatz 5 verwirklicht. Messbereiche
wie AE1 bis AES.

Die A/D-Wandler-Eingénge haben einen Signalbereich von -5 % bis +105 % bzw. als Absolut-
wert -0,05... +1,05. Soll die Bewertung der Eingédnge geéndert werden, so kann man durch
Strukturieren zum Abschwachen oder Verstarken die Grundfunktion ,Multiplizieren” (MULt) und
zum Ausblenden eines Bereichs die Grundfunktion ,Geradengleichung” (LinE) nachschalten
(siehe Kapitel 1.5.6, Seite 38).

Die Analogeingédnge AE* (*= 1 bis 11) haben eine Netzfrequenzunterdriickung (Strukturierebene
hdEF)

AEFr 50 oder 60 Hz

und als Datenquelle die Messumformeriiberwachung AE14 bis AE11 4% mit einer Schwelle bei
-3 % und 103 %. Die Schwellen haben eine Hysterese von 1 %. Die Datenquelle ist in FCon
verschaltbar. Beim Unter- bzw. Uberschreiten der Grenzwerte wird die Stérmeldung nAE % auf
Lo gesetzt. Auch dieses Signal ist in FCon frei verschaltbar.
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1/20
I
AE1+ U ABLA
1/19
AE1- U
AE2+ 122 LU
1/21 AE2A
AE2- U
1/24
AE3+ f LU
[ 123 AE3A
AE3- U
Steckplatz 2
|
2/2 U
AE4 23 |7 AE4A
T
2/4 U
Steckplatz 3
3/1 :
3/2 U
AE5 33 R AE5A
P
T
3/4 U
Steckplatz 6
AE6+ 2 LU
61 AE6A
AE6- U
3AE
AE7+ 6/4 LU
AE7A
AE7- = U
6DR2800-8A
AE8+ 6/6 LU
AESA
AES- U
oP6 = 3AE (hdEF)
Steckplatz 5
2 LU
AE9+ o1 AE9A
AE9- U
3AE
AE10+O—8/4 LU
6/3 AE10A
AE10- U
6DR2800-8A
AE11+p—0/6 LU
AE11A
AE11- U
oP5 = 3AE (hdEF)
AE1...AE11 = 0 oder 4 mA / AE4...AE5 = Uni_. oder Uni (hdEF)

Bild 1-6 Eingangsfunktion Analogeingange
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Binareingange BE1 bis BE14

Die Eingange BE1 bis BE4 sind auf der Grundkarte untergebracht. BE5 bis 9 und 10 bis 14
werden auf den Steckplatzen 5 bzw. 6 mit dem Modul 6DR2801-8C aufgeschaltet. Auch die
Binarausgangsmodule 6DR2801-8E enthalten neben den Ausgangen noch zwei Binareingange,
so dass in diesem Fall die zwei Bindreingdnge BE5/BE6 bzw. BE10/BE11 benutzt werden
kénnen.
Die Module werden den Steckpléatzen im Strukturiermodus hdEF zugewiesen.

51
5/2
5/3

6/1
6/2
6/3

Steckplatz 5
3AA + 3BE
6DR2802-8B

BE5
BE6
BE7

24V

5V

oP5 = 3AA
(hdEF)

Steckplatz 6
3AA + 3BE
6DR2802-8B

24V

5V

oP6 = 3AA
(hdEF)

5/1 ¢

5/6

BE5

Steckplatz 5
4BA + 2BE
6DR2801-8E

24V

5V

BE6 24V

5V

oP5 = 4BA
(hdEF)

6/1 ¢

6/6 §

BE10

Steckplatz 6
4BA + 2BE
6DR2801-8E

24V

5V

BE11 |24V

5V

0P6 = 4bA
(hdEF)

Bild 1-7 Eingangsfunktion Binareingange
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1/15
1/16
117
1/18

51
5/2
5/3
5/4
5/5

6/1
6/2
6/3
6/4
6/5

24V
5V
BE1 —— bEOL #
BE2 — - bE02 #
BES ——{ bE03 #
BE4 —— bE04 #
Steckplatz 5
6DR2801-8C
5BE EYEY,
5V
BES - { bE0S  #
BE6 | bEos  #
BE7 ——{ bEo7 #
BES —— bEO8 #
BE9 —— bE09 #
oP5 = 5BE
(hdEF)
Steckplatz 6
6DR2801-8C
5BE EYEY,
5V
BE10 4 JvE10 #
BEM 4 oE11 #
BE12 +-{bE12 #
BE13 <+ 4 bE13 #
BE14 <+ 4 bE14 #
OP6 = 5bE
(hdEF)
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Datensenken bLS, bLPS, bLB

Diese Senken dienen zum Blockieren der Bedienung (bLB), der Parameter- und Strukturverstel-
lung (bLPS) oder nur der Strukturverstellung (bLS). Bei bLPS = High wird beim Einstiegsver-
such in die Parametrierebene eine Fehlermeldung no(dd1) PS(dd3) angezeigt.

Bei bLS = High erscheint keine Fehlermeldung, es wird aber die Ebene StrU in der Parametrier-
vorwahl ausgeblendet. Die Senken bLS, bLPS und bLB sind nur durch die Binareingédnge BE1
bis BE14 (bE** = Quelle) und die SES-Quellen SbE1 bis SbE8 umschaltbar. Beim Ansprechen
der CB-Zeitiiberwachung oder bei Cbt = oFF werden die mit bLS, bLPS bzw. bLB verbundenen
SES-Quellen auf Lo gesetzt. Siehe auch Kapitel 3.3.7, Tabelle 3-8, Seite 157.

Die Vorbelegung in der Werkseinstellung ist Lo.

Tasten tA1 bis tA7

Die Tasten (siehe Bild 1-9, Seite 28) stehen als Tastenfunktion tA*.1, tA*.2 oder als Schaltfunk-
tionen tA*.3, tA*.4 bzw. tA*.5, tA*.6 zum Verschalten zur Verfigung (siehe Bild 1-8, Seite 28).
Die Tasten sind vorzugsweise flr die inkrementelle Verstellung der Komplexfunktionen ,Integra-
tor mit Bindreingang” (bin) bzw. Reglereingange + Ay bestimmt. Sie lassen sich fur Vierfachan-
wendungen Uber die Steuereingdnge tA*U/tA*M umschalten, wobei der Status der weg-
geschalteten Ausgange Q und Q unverandert bleibt.

Die Taste tA5 hat wegen der Universalfunktion in andere Bedienebenen keinen Tastenausgang;
d.h. tA5.1 und gegebenenfalls tA5.2 sind nicht vorhanden. Die Ausgange Q und Q werden bei
der Taste 5 mit der Lo-Flanke (Loslassen der Taste) umgeschaltet. Durch Dauerdruck auf tA5
wird nach ca. 5 s in dd3 ,PS” blinken. Alle Tasten verlieren beim Blinken der Anzeige in dd3 ihre
Funktion in der Prozessbedienebene.

Es kann nun in die anderen Ebenen (Parametrieren, Strukturieren) geschaltet werden. Siehe
Kapitel 3.3.1 (Seite 136), Kapitel 3.3.2 (Seite 138) und Kapitel 3.3, Seite 135.

Wenn im Strukturmodus hdEF der Funktion tA*.U ,no” zugewiesen wird, erscheinen die schraf-
fierten Datenquellen und -senken nicht im Strukturmodus FCon. Da die Senke tA*.U mit Lo vor-
belegt ist, ist dann die gezeichnete Schalterstellung wirksam.

Wiederanlaufbedingungen

Power on | Q | Q
bAtt = no 0 1
bAtt = YES letzter Status letzter Status

SIPART DR24 6DR2410 o7
C79000-G7400-C153-04



1 Technische Beschreibung Handbuch
1.5 Funktionsbeschreibung
1.5.2 Eingangsfunktionen

tAl.1#
Q1 _tA5.3# [TaH _ta1.3#
H,E |__6— tA5.5# HiE_/_G— tAl.5#
_/
ar | gn | tal.2#
|‘__Q— tA5.4# | | [CQF_tAl.4#
| Q- taA5.6# | 1O tal.6#
| I I tAl.A#
| : Q1 tA5.c# I : (Q tAl.c#
[ Qr—| tAS5.E# [ Qr tAl.E#
| _J/I_ = tAl.b#
Lo [ #ea5 - — ! ||__Q— tA5.a#| Lo|#tAL.M——— |% tAl.d#
lo| #tA5. U ————— ! L Qr— tA5.F#| Lo |#tAl.U————— - tAl.F#
#tA5.U = no/YES/Four (hdEF) #tAl.U = no/YES/Four (hdEF)

tA2, 3, 4, 6, 7 funktionsgleich tA1
werden in FCon ausgeblendet, wenn tA*.U = no 9

werden in FCon ausgeblendet, wenn tA*.U = no/YES

Bild 1-8 Eingangsfunktion Tasten

e N
I
dd1 11O
1 tA1
O
14O
tA2
dA1 dA2/
L14 60O A3
7 O
s O
L O
T 1
L1oQO
L1 O
L13
0
Q P O
o
tA7 L12 tA6
\ y,

Bild 1-9 Bezeichnung der Anzeigen, Tasten und LED auf der Frontbaugruppe des SIPART DR24
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1.5.3

Folgende Ausgangsfunktionen werden in diesem Kapitel beschrieben:

Ausgangsfunktionen

Analogausgange
Binarausgange
Digitaldisplays
Analogdisplays
Leuchtdioden

Analogausgédnge AA1 bis AA9

AA1 bis AA9
BA1 bis BA16

dd1 bis dd3 (7-Segmentanzeigen)

dA1, dA2 (Bargraphen)
L1 bis L13, L14

0.000 | nAAl.1

nAAl.2
nAA2.1

0.000
0.000

nAA2.2

0.000 |
nAA3.1 |

0.000

0.000 | nAA3.2

0.000 | nAA4.1

0.000 | nAA4.2

Hi #AAU

0.000

nAAOQ0S5

0.000 | nAAO6

nAAQ7

) 6/5

6DR2802-8B (0P5 = 3AA)

0.000

0.000 nAA08

0.000 | nAAO9

H Y e
N I
# | | U AA8
N II> q
# HL BAAQ:
N 1

) 5/5

) 5/6

» 5/4 -1

# AA1
- -H—omz
al I
Y R s
N I
#
H 7 HHASG 11a
al 1
Steckplatz 6 Steckplatz 6
6DR2802-8B (0P6 = 3AA) 6DR2802-8A (0P6 = 1AA)
# /1 |u EAA4>6/4_._# | | U INELY
N I n I
# U AA5
f . A2 6
# U
= —Hﬂo 6/6
N I
Steckplatz 5 Steckplatz 5

6DR2802-8A (0P5 = 1AA)

INEY

’ 5/5

AAU = YES oder no, AA1 bis AA9 = 0 oder 4 mA

e

hdEF)

werden in FCon ausgeblendet, wenn AAU = no in hdEF

Bild 1-10 Ausgangsfunktion Analogausgénge AA1 bis AA9
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- Die Analogausgange AA1 bis AA3 sind im Grundgerat vorhanden.

- Alle Datensenken AA** sind mit 0.000 vorbelegt, so dass ohne weitere Verschaltung die
Analogausgange den Wert 0 haben (0 mA/4 mA).

- Die Analogausgange AA1 bis AA3 sind zweikanalig beschaltbar (AA*.1, AA*.2). Die Daten-
quelle AA*.3 erlaubt, den wirksamen Ausgangswert zu verarbeiten.

- Uber das Steuersignal AAU kénnen die Datensenken fiir die vier D/A-Wandler gemeinsam
umgeschaltet werden.

- Durch Verbinden der Datenquelle AA*.3 mit der korrespondierenden Datensenke AA*.2 kann
nach dem Umschalten der letzte Uber AA*.1 wirksame Wert konstant gehalten werden.

- Wenn im Strukturmodus hdEF der Funktion AAU = no zugewiesen wird, erscheinen die
schraffierten Datenquellen und -senken nicht im Strukturmodus FCon. Da AAU mit Hi vorge-
setzt ist, ist dann die gezeichnete Schalterstellung wirksam.

- Wahrend des Strukturierens werden die Datensenken AA*.1 und damit auch die Analogaus-
gange auf dem letzten Wert festgehalten. Wird das nicht gewtnscht, kann man durch Ver-
schalten von AAU mit der Stérmeldung nStr (kein Strukturieren) auf die Datensenken AA*.2
umschalten, die z.B. mit Sicherheitswerten beschaltet werden kénnen. Diese Werte bleiben
dann wahrend des gesamten Strukturiervorganges erhalten.

Binadrausgange BA1 bis BA16

Die 16 Binarausgéange sind auf der Grundkarte und 2 Steckplatzen zu je 4 Binarausgéangen ver-
teilt (siehe Bild 1-11, Seite 31). Auf jeden Steckplatz kdnnen entweder die Signalumformer fr
2 Relaisausgange (6DR2801-8D) oder fiir 4 Spannungsausgange 24 V (6DR2801-8E) gesteckt
werden. Bei den Relaisausgangen werden die Relaiskontakte 3polig herausgefihrt (Umschalt-
funktion!). Die Spannungsausgange werden von der Grundleiterplatte des SIPART DR24 mit 24
V gespeist.

Die 2 Steckplatze kénnen auch mit Modulen anderer Funktion bestlickt werden, siehe Kapitel
1.5.2, Seite 24. Dann entfallen die entsprechenden Binarausgange.

Alle Datensenken bA* sind mit Lo vorbelegt, so dass ohne weiteres Verschalten die Binaraus-
gange Lo sind. Die Bindrausgange BA1 bis BA4 sind zweikanalig beschaltbar. Die Datenquellen
bA1.3 bis bA4.3 erlauben den wirksamen Status zu speichern. Uber das Steuersignal bAU kén-
nen so die Datensenken fiir die 4 Bindrausgange gemeinsam umgeschaltet werden. Durch Ver-
binden der Datenquellen bA1.3 bis bA4.3 mit den korrespondierenden Datensenken bA1.2 bis
bA4.2 kann nach dem Umschalten der letzte Status aufrecht erhalten werden.

Wenn im Strukturmodus hdEF der Funktion bAU = no zugewiesen wird, erscheinen die schraf-
fierten Datenquellen und -senken nicht im Strukturmodus FCon. Da bAU mit Hi vorbelegt ist, ist
dann die gezeichnete Schalterstellung wirksam.

Wahrend des Strukturierens werden die Datensenken bA1 bis bA16 auf ihren letzten Logikpe-
gel vor der Umschaltflanke ins Strukturieren festgehalten. Die Bindrausgéange verhalten sich
entsprechend.?) Wird das nicht gewiinscht, kann man fiir bA*.1 durch Verschalten von bAU mit
der Stérmeldung nStR (kein Strukturieren) auf die Datensenken bA*.2 umschalten, die z. B. mit
Sicherheitspegeln beschaltet werden kénnen. Diese Pegel bleiben dann wahrend des gesamten
Strukturiervorganges erhalten.

Hinweis: Diese Sicherheitsumschaltung gilt nur fir bA1 bis bA4. Flr bAO5 bis bA16 kann sie durch
Verwendung von Bindrumschaltern bSo Uber die Stérmeldung nstr nicht nachgebildet
werden, da nach der Umschaltflanke ins Strukturieren keine Blécke mehr bearbeitet
werden!

1) Handelt es sich bei den Quellen der Binarausgange um Taster (tA1.1, tA1.2, tA2.1, tA2.2 usw.), so werden die
Bindrausgénge beim Verlassen der Prozessebene auf "Lo” gesetzt, da die Taster sonst “eingefroren” wiirden.

30 SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04



Handbuch

1 Technische Beschreibung
1.5 Funktionsbeschreibung

Lo
Lo
Lo
Lo
Lo
Lo
Lo
Lo

Hi

h1.2A
od. Lo
h1.3A
od. Lo
h2.2A
od. Lo
h2.3A
od. Lo

Lo
Lo
Lo
Lo

Lo
Lo
Lo
Lo

#bAl.1 — 5V 1 BA1 14 +y
#bAl.2|— : oav| / wenn in h04.F CSE*
#pba2.1—= bAl.3 # oder CSi* definiert ist
5V 1 )
4ong . 2 \Ll| /— BA2 4 1/5-Ay (siehe auch PUMT ... 4)
uEos: TR 24V
R Hon2.34 5 o
— / 1/6 +Ay
#DA3 . 2 | 24V wenn in h03.F CSE*
#bAd .1 | bA3.3# [5v I BAY oder CSi* definiert ist
#bag . 2f— vav| / > 1/7-Ay
_: ba4.3 #
#DAU | ﬂ 5V I
2av| /
__________ BA5
#bA05 1/8 +Ay  wenn in h01.F CSE*
#pR06 FF————————1 BAG 1/9-Ay  oder CSi* definiert ist
BA7
#bA07 T ———————— 1/10 +Ay  wenn in h02.F CSE*
#pA08 b———————— BA8 A 11 -Ay oder CSi* definiert ist I
Steckplatz 5 4BA + 2BE Steckplatz 5 2BA Relais
24 \/ BE5 6DR2801-8D
5/1
#bEOS5 | ———
— J 5V BE6 0> 5i6
E
6DR2801-8E
5V, I 5V, !
24 V) / 24 V] /
#bAO9 T ———————— B 52 -1-
#oAl0 [F———————— 5 513 -1-
#ball F———————— B 5/4 %
#bAl2 FF———————— B 5/5
oP5 = 4bA (hdEF) oP5 = 2rEL (hdEF)
Steckplatz 6 4BA + 2BE Steckplatz 6 2BA Relais
24 \/ BE10 6DR2801-8D
6/1
#bE10 : ——
o J N BE11 g 62
E1l1l
6DR2801-8E
5V, I 5V, I
24 V] / 24 V] /
#oA13 T ———————— 6/2 -4
#oAl4 |~ — — — — —— 6/3 -1
#bAl5 T ———————— 6/4 % r
#oale F———————— 6/5

0P6 = 4bA (hdEF)

0P6 = 2rEL (hdEF)

bAU = YES oder no

(hdEF)

werden in FCon ausgeblendet, wenn bAU = no in hdEF

Bild 1-11 Ausgangsfunktion Bindrausgange
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1.5.3 Ausgangsfunktionen

Digitaldisplays dd1 bis dd3 (7-Segmentanzeigen)

Die Displays dienen zum Anzeigen der analogen GréBen (Anordnung der Displays siehe

Bild 1-15, Seite 34). Die Displays kdnnen Uber die Steuereingange dd*.U/dd*.M fiur Vierfachan-
wendungen zwischen den Datensenken dd*.1 bis dd*.4 umgeschaltet werden.

Werden die Displays dd*.* im Strukturmodus FCon nicht verschaltet, so sind durch das Vorbele-
gen von dd*.U/dd*.M mit Lo die gezeichneten Schalterstellungen wirksam und durch das Vorbe-
legen von dd*1 mit ncon die Displays dunkel.

dd1 dd2
nconl0dd1. 1 \Iw_ nconlNdd2. 1

Nnddi.2 1 Nndd2.2 1
ncon an ncon

0000 _‘KR— 0000

nconlNdd1.3 :HJI  — nconLNdd2.3 m)
nconlNdd1.4 i nconlNdd2.4 iR
Lo |#ddl.u t N lo |#dd2.u i
Lo |#ddl.Mm |— Lo |#ddz.M |—

dr (onPA),dA,dE,dP (OFPA) dr (onPA),dA,dE,dP (OFPA)

dd3

nconl_Ndd3.1 _‘Klr_

Ndd3.2 1
ncon ge
noon|_nad3.3 = [P0

Nnaas.a 171
ncon - J
lo | #dd3.u |
Lo | #dd3.m E—

dr (onPA),dA,dE,dP (oFPA)

Bild 1-12 Ausgangsfunktion Digitaldisplays

Die Displays haben die Parameter Wiederholrate dr (onPA), Dezimalpunkt dP, Anfangswert dA
und Endwert dE (oFPA). Mit dr wird bei unruhigen ProzessgréBen die Anzeige beruhigt. Die
Anzeige wird dann nicht bei jedem Zyklus aktiviert, sondern bei jedem mit dr eingestellten Zy-
klus. Bei Umschaltung zwischen Datensenken wird die Anzeige unabhangig von dr in jedem
ZyKlus aktiviert.

Anfangswert dA und Endwert dE geben den Zahlenbereich des Rechenwertes 0 bis 1 bzw. 0
bis 100 % fiir die anzuzeigende GréBe an. (Bereich -1999 bis 19999 fiir dd1 und dd2, -199 bis
999 fiir dd3). Wird der Anfangswert dA gréBer als der Endwert dE eingestellt, so ergibt sich bei
steigender EingangsgréBe eine fallende Anzeige.

Uber- oder Unterschreiten des Arbeitsbereiches werden mit oFL bzw. -oFL (oFL) angezeigt.

Analogdisplays dA1, dA2 (Bargraphen)

Die Displays dienen zum Anzeigen von analogen GréBen. Sie kbnnen Uber die Steuereingange
dA*.U/dA*.M fur Vierfachanwendungen zwischen den Datensenken dA*.1 bis dA*.4 umgeschal-
tet werden.

Werden die Displays dA*.* im Strukturmodus FCon nicht verschaltet, so sind durch das Vorbe-
legen von dA*.U/dA*.M mit Lo die gezeichneten Schalterstellungen wirksam und durch das Vor-
belegen von dA*1 mit ncon die Displays dunkel.
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dal da2
ncon| DdAL. 1 ﬂ\lr_ nconlNda2.1
Nda1.2 | Nda2.2 jTIf_
ncon ncon
rt n
nconl.ndal.3 =] / nconlNdaz. 3 —4|\l / 9
naat.a M1 | naaz.a M1 |
ncon - J ncon - J
Lo #dAl1.U [~ | Lo #da2.U |~ |
Lo #dAl.M — Lo #da2 .M - —
da, dE (OFPA) da, dE (oFPA) dA-L (hdEF)

Vorbelegung: dA-L = dA2

Bild 1-13 Ausgangsfunktion Analogdisplays

Das Display dA2 kann wahlweise auch als Leuchtdiodenkette zur Analoganzeige oder Status-
meldung von 10 Binérsignalen (L14.0 bis L14.9) verwendet werden. Dazu wird im Strukturmo-
dus hdEF dA-L mit L14 definiert. Die Displays dA1, dA2 haben die Parameter Anfangswert dA
und Endwert dE (oFPA).

Anfangs- und Endwert geben den Zahlenbereich des Rechenwertes 0 bis 1 bzw. 0 bis 100 %
fur die anzeigende GréBe an. (Bereich -199,9 bis 199,9). Wird der Anfangswert dA gréBer als
der Endwert dE eingestellt, so ergibt sich bei steigender EingangsgrdBe eine fallende Anzeige.
Anfangswert 0 bedeutet, daB der 1. untere Balken leuchtet, bei 100 % der letzte obere. Die
restlichen Balken sind gleichmaBig tiber 100 % verteilt. Uber- oder Unterschreiten des Arbeits-
bereiches werden durch blinkende 1. oder letzte LED angezeigt.

Leuchtdioden L1 bis L13, L14

Die Leuchtdioden signalisieren binare Schaltzustande. Uber den Steuereingang L*.U/L*.M kén-
nen die LEDs L1 bis L13 fur Vierfachanwendungen auf andere Quellen geschaltet werden.

Durch die Vorbelegung mit Lo wird die gezeichnete Schalterstellung wirksam; wenn die Leucht-
dioden in FCon nicht beschaltet werden, sind sie dunkel. Die Leuchtdioden L14.0 bis L14.9
(Bargraph-Balken) kdnnen als Einzeldioden alternativ zur Anzeige dA2 benutzt werden. Dazu
ist im Strukturmodus hdEF dA-L = L14 zu setzen. Damit stehen die Eingédnge zur Beschaltung
in FCon zur Verflgung.

Beispiel: L1 14
.01 Llo| #L14.0 |——- Farbe LEDs
Lo | #1.01.1 Lo |#L14.1 [——1 griin L1, 2,10, 11, 14
Lo [ #101.2 :TIT_ sr Lo ZL“'Z ] gelb | L3,8,9,12, 13
n L14.3 [—-
Lo[#ro1.3 =T - |9 Lo o ot | L4,56,7
Lo #ro1.a 171 lo|#L14.4 F——1
Lo [#rot.u - | Lo #L14.5 =1
Lo [#mot.m F—- Lo [#L14.6 ©——1
Lo| #L14.7 |——-
Lo| #L14.8 |——1
Lo| #L14.9 |~ — 1
dA-L = L14 (hdEF)
Bild 1-14 Ausgangsfunktion LEDs
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1.5.4 Serielle Schnittstelle (SES) und PROFIBUS DP

<de1 ! 11O
L 1 tA1
20O
L3O
(A
tA2
150
dA1 dA2/ L6Q
L14 o tA3
L7

8 Of

O e

L9 O\ J
L10O

[ 1
dd2

L1 O\

L13

9 [l &

tA7 L12 tA6
. J

Bild 1-15 Bezeichnung der Anzeigen, Tasten und LED auf der Frontbaugruppe des SIPART DR24

1.5.4 Serielle Schnittstelle (SES) und PROFIBUS DP
(Ein-/Ausgangsfunktionen)

Die Ein- und Ausgabe (Schreiben und Lesen) der SES umfasst freiverschaltbare Ein- und Aus-
gange (SAE, SbE bzw. SAA, SbA) und fest zugeordnete nur lesbare Ein- und Ausgange (AE, BE
bzw. AA, BA) des SIPART DR24. Zusatzlich kénnen noch die Parameter und die Strukturdaten
geschrieben und gelesen werden. Weitere Erlauterungen zum Schnittstellenverkehr (Prozedur,
Adressbereiche, Datenformat) siehe Bedienungsanleitung C73000-B7400-C135 (Ausgabestand
=4) und Type-GSD-Datei.

Die Datensenken SA(E)*.1 (Nachfuhrgr6Be) und SA(E)*.2 (Steuersignal Nachflihren) dienen zum
Nachfuhren der Datenquelle SA*.3, wenn zwischen dieser Datenquelle und einer anderen Quelle
umgeschaltet wird und die Umschaltung in Richtung SA(E)*.3 stoBfrei sein soll. Durch die Vorbele-
gung von SA(E)*.2 mit Lo findet kein Nachfihren statt.

Der Schnittstellenverkehr kann auf zyklische Abarbeitung tiberwacht werden. Mit den privaten Pa-
rameter Cbt kann eine Uberwachungszeit festgelegt werden; ist der zeitliche Abstand zwischen
zwei Telegrammen gréBer als die festgelegte Uberwachungszeit, wird der Bindreingang SbE1 auf
Low gesetzt. Hierdurch kénnen gegebenenfalls Umschaltvorgédnge ausgel6st werden.

Sind SES-Datenquellen mit den Senken bLS, bLPS bzw. bLB verbunden, werden sie beim Anspre-
chen der Uberwachung oder bei Cbt = oF F (SES-OFPA) auf Lo gesetzt (siehe auch Kapitel 3.3.7,
Tabelle 3-8 Seite 157)!
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Datensenken s Datenquellen
<
Lesen SES | Schreiben/Lesen
neon | NSAL.1 Oy
> SAl.3nN
T L B :
9noon[ 181621 = )
P S16.3nN
lo| #S16.2
SAA
serieller .000 NSAA1l
Analog- -
ausgang H
0000 NSA16 _1—— SbE1#
Lo | #Sbal }— SbF6#
SbA :
reler 1o [HSbl6
ausgang
Parameter onPA FCon
Struktur oFPA FPoS
CLPA CAE4
hdEF CAE5
bdr, Lrc, LEt, Prt, Snr, Cbt (oFPA)
SES = YES oder no (hdEF)

*) Vorbelegung: 0.000

werden in FCon ausgeblendet wenn SES = no in hdEF

Bild 1-16 Ein-/Ausgangsfunktion der Seriellen Schnittstelle

SIPART DR24 6DR2410
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SA(E)

serieller
Analog-
eingang

SbE
serieller
Binar-
eingang
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1.5.5 Datenquellen mit Meldefunktionen (Bindrausgange #)

Wiederanlaufbedingungen:

Power on | SA1.1..SA16.3 | SbE1...SbF6
bAtt = no 0.000 Lo

bAtt = YES letzter Wert letzter Status
(hdEF)

1.5.5 Datenquellen mit Meldefunktionen (Binarausgange #)

Allgemeine Meldungen

tACt#

tAC1#

tAC2#

rES1#

rES2#

AdAP#

36

Taktausgang
Dieser Ausgang bringt im Rhytmus 1:1 mit einer Periodendauer von ca. 1 s ein
Taktsignal. Die Datenquelle steht in Fcon zum freien Beschalten zur Verfligung.

Taktsignal
mit (in Reglerzyklen) parametrierbarer
Periodendauer (onPA : tAC1 / PEr)

und Einschaltzeit (onPA : tAC1 / tAS)

Taktsignal mit (in Reglerzyklen) parametrierbarer

Periodendauer (onPA : tAC2/ PEr)
und Einschaltzeit (onPA : tAC2/ tAS)
Reset-Signal

dient zum Reset von Blécken mit Speicherfunktion;
High im ersten Zyklus (nach Neustart des Reglers), danach Low.

Reset-Signal
dient zum Reset von Blécken mit Speicherfunktion;
High im ersten und zweiten Zyklus (nach Neustart des Reglers), danach Low.

Dieser Ausgang gibt Uber den Status des Adaptionsverfahrens Auskunft (siehe
auch Kapitel 3.3.2, Seite 138).

Low: Vor der Adaption, nach Abbruch der Adaption oder nach Ende
der Adaption, wenn Ebene mit tA1 verlassen wird

High/Low-Takt: wéhrend der Adaption

High: Ende der Adaption vor Verlassen der Adaptionsebene

SIPART DR24 6DR2410
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Stérmeldungen

Der SIPART DR24 stellt eine Anzahl von Stérmeldungen zum Verschalten und Auswerten zur
Verfugung:

nAEY #

AE1Y bis AE11y #

Die Analogeingédnge AE1 bis AE11 werden auf Unter- oder Uberschreiten der Grenzen des

Messbereichs von -3 % und +103 % Uberwacht. Fir den einzelnen Eingang steht das AE* &
-Signal zur Verfigung (High: Grenzuberschreitung) * = 1 bis 11.

Die negierte und veroderte Sammelmeldung wird mit der Datenquelle nAE b angeboten.

nAELY = AE" (High: Keine Grenziiberschreitung)
AEY = AE1hV AE2hVbisV AE11h
nPon#

High: kein Power-on-Reset

Jedes Power on l6st fur die CPU ein Reset aus und setzt nPon auf Low. Eine optische Signali-
sierung Uber das Blinken der Displays dd1 bis dd3 beim Wiederanlauf ist iber hdEF (dPon =
YES) konfigurierbar. Das Blinken und nPon sind Uber die Taste tA5 (Erste Betatigung nach
Power on oder Handreset) oder Uber Alarmabfrage Uber die SES quittierbar.

nPAr#

High: kein Parametrieren

Das Signal ist Low, wenn die Parametriervorwahlebene, die onPA-Ebene oder die AJAP-Ebene
angewahlt sind. Das kann von Hand Uber die Front oder Uber die SES geschehen.

Durch Verschalten dieser Quelle mit Schaltern kénnen z.B. die in der PAr-Ebene nicht benutz-
ten Displays auf andere GréBen umgeschaltet werden.

nStr#

High: kein Strukturieren

Das Signal ist Low in der Strukturvorwahlebene und den verschiedenen Strukturmodi.

Die Strukturmodi werden von Hand Uber die Front, Gber die SES oder iber Fehlermeldungen
(siehe Kapitel 1.5.6, Seite 38) erreicht. Wenn in den Strukturmodi die Ausgangsreaktionen va-
riiert werden sollen, kann das nStr-Signal die Umschaltungen durch entsprechende Schalter
(ASo, bSo) auslésen.

OoPEr#

Summenmeldung Optionskarten-Error

SIPART DR24 6DR2410 37
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1.5.6 Fehlermeldungen

1.5.6 Fehlermeldungen

Der SIPART DR24 flihrt zahlreiche Fehlersuchroutinen selbsttatig durch und meldet die Fehler
auf den Displays dd1, dd2. Das setzt voraus, dass die Funktion nur so weit gestort ist, dass die
Fehlermeldungen noch ausgegeben werden kénnen. Treten mehrere Fehler gleichzeitig auf,
wird entsprechend der Abarbeitungsprioritat der erste erkannte Fehler angezeigt. Jede Fehler-
beseitigung fuhrt zu einem neuen Fehlercheck mit den entsprechenden Reaktionen, so dass
dann der néchste Fehler auflauft. Einige Fehler kbnnen quittiert bzw. korrigiert werden, wobei
es sinnvoll ist, die Fehler zu korrigieren. Ein Teil der Fehler ist auch Gber die SES korrigierbar.

Folgende Gruppen von Fehlermeldungen werden unterschieden:

- Fehlermeldungen beim Konfigurieren des SIPART DR24, Speicherfehler
- Hinweise zu den Fehlermeldungen

- Fehlermeldungen fur den Anzeigebereich der Displays

- Fehlermeldungen der Adaption

- Fehlermeldungen der CPU bezliglich wichtiger Hardware-Bausteine sowie des Datenver-
kehrs mit der Gerateperipherie

Jede Gruppe gliedert sich in mehrere Fehlermeldungen, die nachfolgend zusammengestellt
sind.
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Fehlermeldungen beim Konfigurieren des SIPART DR24, Speicherfehler
(siehe auch Kapitel 3.3.6, S. 152 (Strukturiermodus FAEF); Kapitel 3.3.7, S. 155 (Strukturiermodus
FCon); Kapitel 3.3.8 S. 159, (Strukturiermodus FPoS))

Ein Teil der Fehler sollte beseitigt werden, da sonst die Programme nicht lauffahig sind. Der
andere Teil der ,Fehler” ist quittierbar, und es kann in den Online-Betrieb geschaltet werden.
Durch das Quittieren wird der bis dahin konfigurierte Teil des Programms im EEPROM (An-

wenderspeicher) ausfallsicher abgespeichert.

dd1 Bedeutung Ausflihrung Wirkung Abhilfe
dd2
APSt Anwenderprogramm- Wenn Strukturebene Gerét ohne konkrete Mit Umschalttaste (tA5) in Para-
MEM ") | speicher hat Werksein- von Hand verlassen Funktion; metrier- bzw. Strukturiermodus
stellung wird oder nach Power | nStr = Low wechseln (siehe Kapitel 3.3.1,5.136
on bzw. 3.3,S.135) und dort dndern
FdEF Unzulassige Funktions- Zwangsgeflhrte Bedienung,
Err12 | kennung signalisiert durch LED-Anzeigen
FdEF Unzulassige Mehrfach-
Err22 Definition einer Komplex-
funktion
hdEF Unzulassiger Struktur- Enter-Taste dricken, jeweilige
Err2 Schalter-Inhalt Strukturebene bleibt |1enerhafte Position in der Struk-
e int. k
FCon Unzuléssige Verschal- e Strukturepene erhalten bzw. es wird t__urebene SRS Koé {:e %
Err2 tung von Quelle und Ziel | YON Hand oder tber in die Struktureben Uber Verstell-Tasten , ,
9 die SES verlassen wird mes::ehaltreut' urebene | q4ann Exit-Taste bis zur Prozess-
FPoS Unzulassige Positionie- [ oder nach Power on ﬁStr P ebene;
Err12 | rungsadresse nStr = High
FPoS Unzulassige Mehrfach-
Err22 Positionierung eines
Funktionsblocks
FPoS Unzulassige Positionie-
Er32 rung eines nicht definier-
ten Funktionsblocks
ncon In FCon sind noch nicht Enter-Taste dricken: erste ncon-
Err2:3 [ verschaltete Datensen- Datensenke erscheint oder Exit-
ken Taste drlcken; Exit LED aus, nStr =
High.
Fehler ist quittiert, es wird in den
Online-Betrieb geschaltet
-PoS Definierte Blécke oder Wenn Strukturebene Strukturebene bleibt Enter-Taste dricken: erste nPoS Nr
Err2:3) | Komplexfunktionen sind | von Hand oder tiber erhalten; erscheint, auf richtige Positionie-
nicht positioniert die SES verlassen wird | nStr = Low, rung achten! oder Exit-Taste drik-
oder nach Power on Exit LED blinkt ken: Exit LED aus, nStr = High.
Fehler ist quittiert, es wird in den
Online-Betrieb geschaltet
nPoS Nicht positionierte Nr in- Enter-Taste dricken: erste nPoS Nr
Err2:4 | nerhalb einer Positionie- erscheint oder Exit-Taste driicken:
rungsreihe Exit LED aus, nSTr = High.
Fehler ist quittiert, es wird in den
Online-Betrieb geschaltet

1) Wenn nach Anderung der Werkseinstellung noch kein Anzeigeelement der Front zugewiesen wurde, bleibt die Front

im Online total dunkel!

2)  Fehler sind auch iiber die serielle Schnittstelle (SES) behebbar.
Die Korrekturmdglichkeiten Uber die SES sind der SES-Beschreibung C73000-B7400-C135 (Ausgabestand =4) zu

entnehmen.

3 Programme sollten vervollstandigt werden (siehe nachfolgende Hinweise).
4 Programm l4uft nach Quittierung nur bis zur Positionierungsliicke.

[ ]

Tabelle 1-1

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

Fehlermeldungen (nach abnehmender Prioritét geordnet)

Diese Fehler treten bei Frontbedienung nicht auf. Bei Datenvorgaben tber die SES im Strukturbereich
kénnen jedoch sehr schnell Fehler gemacht werden, die auf diese Weise abgefangen werden.
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Hinweise zu den Fehlermeldungen

- ncon Err
Es ist zulassig, das Verschalten auch der mit ncon ausgewiesenen Datensenken zu been-
den. Es ist aber ratsam, die fehlenden Verbindungen vorzunehmen, da die gewlinschten
Funktionen mit undefinierten Eingdngen nicht ablaufen kénnen.

Wird die Strukturiervorwahlebene Uber die Exittaste (tA1) verlassen, erscheint die blin-
kende Fehlermeldung ncon Err, wenn noch Datensenken (Eingdnge) mit ncon ausgewiesen
sind. Die Strukturiervorwahlebene wird nicht verlassen, der Fehler sollte korrigiert werden.

Korrekturen:

Durch Betatigung der Entertaste (tA4) wird die Fehlermeldung quittiert. Es erfolgt ein Wie-
dereinsprung in den Strukturiermodus FCon auf die erste mit ncon angewiesene Daten-
senke, der Fehler kann korrigiert werden.

Abbruch:

Will man nun die Verschaltung vorzeitig abbrechen, ist nach der Fehlermeldung die Exittaste
(tA1) erneut zu betétigen, so dass in den Online-Betrieb geschaltet wird. Die bisherigen Ver-
schaltungen sind damit ausfallsicher abgespeichert.

- =PoS Err
Es ist erlaubt, das Positionieren mit nicht positionierten (aber definierten) Funktionen zu be-
enden. Wenn die Strukturiervorwahlebene Uber die Exittaste verlassen werden soll, er-
scheint bei nicht positionierten Funktionen die blinkende Fehlermeldung -PoS Err. Die Struk-
turiervorwahlebene wird nicht verlassen, der Fehler kann korrigiert werden.
Durch Betatigen der Entertaste wird die Fehlermeldung quittiert. Es erfolgt ein Wiederein-
sprung in den Strukturiermodus FPoS auf die erste mit nPoS ausgewiesene Positionierungs-
nummer. Der Fehler kann korrigiert werden, oder es kann durch Betétigen der Exittaste in
den Online-Betrieb geschaltet werden.

- nPoS Err
Es ist erlaubt, das Positionieren mit einer Positionierungsreihe zu beenden, die nPoS-LUk-
ken aufweist.
Wenn die Strukturiervorwahlebene Uber die Exittaste verlassen werden soll, und es sind
noch nPoS-Licken vorhanden, erscheint die blinkende Fehlermeldung nPoS Err. Die Struk-
turiervorwahlebene wird nicht verlassen, der Fehler kann korrigiert werden. Durch Betétigen
der Entertaste wird die Fehlermeldung quittiert. Es erfolgt ein Wiedereinsprung in den Struk-
turiermodus FPoS auf die erste mit nPoS ausgewiesene Positionierungsnummer. Der Fehler
kann korrigiert werden, oder es kann durch Betétigen der Exittaste in den Online-Betrieb
geschaltet werden.

Fehlermeldungen fiir den Anzeigebereich der Displays dd1, dd2, dd3, dA1, dA2

oFL Uberschreiten des Anzeigebereichs (19999 bzw. 999) der Displays dd1, dd2
bzw. dd3

-oFL, (-oFL) Unterschreiten des Anzeigebereichs (-1999 bzw. -199) der Displays dd1, dd2
bzw. dd3

Blinkende 1. oder letzte LED der Analogdisplays dA1, dA2: Unterschreiten oder Uberschreiten
des Anzeigebereichs.
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1.5 Funktionsbeschreibung

Fehlermeldungen der Adaption
siehe Kapitel 3.3.2, Tabelle 3-2, Seite 143

Fehlermeldungen der CPU

Reaktionen
Fehler- Ub Ub Prima
mel- erwa- erwa- Yhold-Modul Grundgerat Optionen 2 rimare
dung chung | chungs- : . : Fehlerursache/
dd1 dd2 von zeitpunkt 5 AA4 mit AA4 AA1 | BA1 | BA9bis | BA13 bis Abhilfe
Uy ohne Uy | bis3 | bis 8 12 16
Power-
EE- On-Reset 0mA b o Baustoi
CPU PROM |etzter erwachte bausteine
’ - 0 0mA 0 0 0 der CPU defekt/Haupt-
Err RAM, \éVatCh Wert letzter leiterplatte austauschen
EPROM Rggét Wert
Power-
On-Reset | 0mA
etzter
Anwen- Watch- Wert 0mA 0 0 0 Anwenderprogramm-
MEM Err | 98TPrO- | Dog- 0 letzter speicher nicht gesteckt
gramm- Wert oder defekt/stecken
speicher Reset bzw. austauschen
beim Ab- arbeitet mit aktuel-
speichern len Daten weiter
. Opti icht gesteckt,
Daten- ) ) ) arbeitet | defekt oder Egiﬁstzllung
verkehr arbeitet mit aktuellen Daten weiter |§t2tte" g mit ak- | in hdEF oP5 korrespon-
f ustan diert nicht mit gesteck-
oP5*1) | uP- zyklisch |0 odor un- tuellen | 70T Option
Steck- - Daten stecken bzw. austau-
platz 5 definiert weiter schen bzw. oP5 korri-
gieren 3
- Option nicht gesteckt,
Daten- gezo . defekt oder Einstell
verkehr gener | gezogen | . ... . |arbeitet |letzter | ihiEF oPs korrespon-
p*g.1) P Klisch 0 letzter 0 mA ktuellen mit ak- Zustand | diert nicht mit gesteck-
OF.*.6. uP- ZyKIlIsC Wert aktuellel ) tuellen oder un- | ter Option/Option
Steck- Daten weiter - stecken bzw. austau-
platz 6 L Daten definiert | schen baw. oP6 korri-
defekt, undefiniert gieren 3

1) Auch doppelte Fehleranzeige oP.5.6 méglich, * bedeutet Ziffer dunkel.
2) Bei BE5 bis 9 und BE10 bis 14 wird im Fehlerfall die Wirkung der Binareingénge (nach der Invertierung) auf 0 gesetzt.

3)  Wenn oP5/0P6 2BA Relais angewdhlt ist, findet keine Uberwachung statt.

Tabelle 1-2

SIPART DR24 6DR2410
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1 Technische Beschreibung Handbuch
1.5 Funktionsbeschreibung
1.5.7 Grundfunktionen (Rechenblécke b)

1.5.7 Grundfunktionen (Rechenblécke b)
1.5.7.1 Allgemeines

Im SIPART DR24 ist eine Bibliothek von Grundfunktionen hinterlegt (siehe Bild 1-18, Seite 42).
Diese Grundfunktionen kénnen in beliebiger Anzahl den (zunéchst leeren) 109 Rechenblécken
zugewiesen werden (siehe Strukturmodus FdEF, Kapitel 3.3.6, Seite 152). Jede Grundfunktion
ist durch einen Kurznamen gekennzeichnet, der im FAEF-Zyklus auf dd1 erscheint.

Jeder Rechenblock b**.F (** entspricht 01 - h9) besitzt bis zu 3 Eingdnge (Datensenken) E1,
E2, E3 und einen Ausgang (Datenquelle) A. Je nach Art der Funktion sind die Ein- und Aus-
gangsgréBen binar (Kennzeichen #, gestrichelte Linien) oder analog (Kennzeichen N, durchge-
zogene Linien).

Die nicht vorbelegten Eingédnge (Datensenken) der Funktionen (ncon: not connected) mussen
im Strukturiermodus FCon mit Datenquellen verbunden werden. Einige Datensenken sind mit
Werten bzw. logischen Signalen (Hi, Lo) vorbelegt, die haufigen Anwendungsfallen entspre-
chen. Diese Eingange kénnen im Modus FCon Uberschrieben werden oder ihre Vorbelegung
behalten.

Zahlnummer des

Rechenblockes b Nr. im Zyklus
b__.F Funktionsname n.___
Ei - .1 A
Ep » .2 .A ™
Eg * .3
Eingénge Ausgénge
Datensenke Datenquellen

N analoge GroBe, # binare GroBe

Bild 1-17 Format eines Rechenblockes

b__.F AbS n___ b__.F Add n___ b__.F AMEM o
N 10— A ncon N .1 + ncon| N .1
¥.— .AN ncon | N .2 + .AN lo [# .2 =" -AN
E +
oooo| N -3
A= |E1| A = E1+E2+E3 E2=Hi(t=0)—A=E1l(t=0)
E2 =Llo, A=E1
b__.F AMPL n___ b__.F And n___ b__.F ASo .
n .1 ncon | # .1 j——— ncon|f N .1 ﬂ\‘_l
n_ .2 = .AN ncon [ # .2 —-| & |—— LB# ncon| N .2 ! .AN
n .3 HooLY -3 = L s -
A=(E1-E2) - E3 A=E1AE2AE3
b__.F bSo n___ b__.F CoMP n.___ b__.F CoUn ___
m T = ncon [~ 1 P .ET Lo |# .1 p—-—9 +m
m |&
4 .2 —— —— A# ncon | - L A# ncon|# .2 |——P | CT AN
¥ 3 ——J 0010 | N .3 H o |# .3 F——R
A = Hiwenn E1 = E2+H/2 E2: Zahlimpuls (pos. Flanke)
E3: Hysterese E3: Reset (pos. Flanke)

E1 = Hi: blockieren; m = 0.001

Bild 1-18 Grundfunktionen des SIPART DR24
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b__.F dEbA I b__.F dFF __ b__.F diF n___
ncon | N .1 p—— Hi # .1 — — ncon| N .1
D Q X
0010 N .2 —l 2a [— A0 neon |4 2o ——P ¢ .A# | 1000l 0 .2 .AN
¥ o [¢# .3 ——FR 1.000[ N .3
E2: Totzone + a um E1 =0 pos. Flanke an E2: A = E1 A=E1- E2-etE3
E3 =Hi:A=Llo Ep=V,E3=1,E2-E3=T,
b__.F div n___ b__.F Eor o b__.F FiLt n___
1.000 n .1 ncon | # .1 p-—— ncon | N .1 |—
ncon n .2 % %— LAN ncon [# .2 F—— =1 }—— A# | 1000 N .2 — Xk LAN
ooo1 | n .3 154 1000 n .3 ()
A = E1/E2: auch A = 1/E2 A=ET AE2) v (E1 A BD) A=E1-E2-(1 -e7/E3)
E3: Begrenzung von E2 gegen 0 E2 Verstarkung; E3 Zeitkonstante
b__.F LG n___ b__.F LiMi o b__.F LinE n___
ncon n .1 —I ncon n .1 ncon | n .1 b— A
lg .an| 0050 N .2 | .AN| ncon | n .2 | =7 AN
1050 N .3 o000 [ N .3 |—
A=IgE1 E2: Min., E3: Max., E2 < E3 A =E1-E2+E3
A=E1;E2 <A <E3
b__.F Ln n___ b__.F MAME __ b__.F MASE n___
ncon | N .1 —I ncon| N .1 mE ncon n .1
In AN Lo # -2 M R AN neon n .2 max. AN
L= 0050 [N_.3
A= InE1 A = max. E1 (t) A = max (E1, E2, E3)
E2 = Hi: A = E1
b__.F MIME n___ b__.F MiSE __ b__.F MuLt n___
ncon n .1 1 min. ncon n .1 ncon [ N .1
Lo # 2 M R AN ncon n .2 min. AN ncon | n .2 X .AN
: L= 1060 | 0.3 1000 LO -3
A =min. E1 (t) A = min (E1, E2, E3) A =E1-E2-E3
E2 = Hi: A = E1
b__.F nAnd b__.F nor __ b__.F or n___
ncon # 1 — ncon # 1 p—— ncon | # .1 —
Hi # 2 bF—— & p—- A# | Lo # 2 ——=1 p— — .A# ncon |# .2 f—— =1 |—— LA#
Hi # .3 == Lo # .3 Lo # .3 = —
A=TFE1 A E2 A E3,auchA =ET A=ET VE2 vV E3,auchA =ET A=E1VvE2VE3
b__.F Pot — b__.F root . b__.F SUb n___
1.000 1A 1 ncon N .1 . 0000 | N .1 T
. E3 /
CRALY I E1-E2E3 [ | AN | 0000 | N .2 |£ VE1 AN | ncon [ 0 .2 - -AN
ncon [ 0 .3 |_l 0.000 [ N__.3 -
A=E1 - E2E3 A = JE1; E2: Abschaltung A=E1-E2-E3,auchA = -E2
firE1 <E2:A=0
b__.F tFF o b__.F tiME .
ncon [# .1 |Ti_| ncon | # 1 — —pcC
& T Q = |-|
Ho (¢ .2 - —IR —— & | [# 2 l——R- " ——_ .
Lo # .3 | T 1000 N .3 )

pos. Flanke an E1 kippt A
E3 = Hi:A= Lo
E2 = Lo: E1 gesperrt

pos. Flanke an E1: Impuls der Ldnge t an A

E3 =t E2=Hi;A=0
retriggerbar

Bild 1-18 Grundfunktion des SIPART DR24 (Fortsetzung)

SIPART DR24 6DR2410
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1.5.7.2 Mathematische Funktionen

Absolutwert b__.F AbS n___
A= | E1 | ncon | N -1 | A
1 AN
| E
Addierer b__.F Add n___
A=E1+E2+E3 ncon ] 0 -1
mit Vorbelegung: A = E1 + E2 neon | 0 .2 N =t
0000 N .3
Dividierer b__.F div n___
A — E1/E2 1.000 N A
H . _ ncon [l .2 | i AN
mit Vorbelegung: A = 1/E2 oot [0 iy E2

Festlegungen:
0/Zahl = 0, 0/0 = 0, +Zahl/0 = £10°

Uber E3 kann E2 begrenzt werden.
Dadurch wird verhindert, dass bei
kleinen Werten von E2 (um +0) der
Ausgang zwischen +10'° und -101°
springt und wegen der groBen Steil-
heit sehr unruhig wird. Wird diese
Begrenzung nicht gewtinscht, muss
E3 mit 0.000 belegt werden.

E3 >0

Minimalwertbegrenzung von E2 auf
den Wert von E3 (Division nur im 1.
und 4. Quadranten).

E3 <0
Maximalbewertung von E2 auf den

Wert von E3 (Division nur im 2. und 3.

Quadranten).

E3=0

Keine Begrenzung von E2 (Division in
allen 4 Quadranten mit Polstelle bei
E2 = 0).

— mitE1 =1

— mitE1 =1
E2

mit E1 = -1

— mitEl =-1
E2 1o

Dekadischer Logarithmierer

A=IgE1 E1>0
E1 <0,A=-10"°

44
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Geradengleichung

LinE n___

A
A=E1-E2+ES3 ncon

ol [nl) Il Koy
Ll |-

A
=T [ .AN

tana = E2 = A/E1 T ncon
Vorbelegung A = E1 - E2 0000

/ B3
o

e T —>

Natirlicher Logarithmierer b__.F Ln n

A=InE1l E1 >0 ncon | N .1 H

E1 <0,A=-10"°

Multiplizierer MLt .

ncon

b
A=E1 - E2 - E3; mit Vorbelegung: A = E1 - E2 neon | N
)
Al

1.000

Exponentenfunktion Pot

E1-E2E3 | AN

b
A=E1 - E2E3 e
A = eF3 (Vorbelegung) . 2

ncon

Radizierer 1,0 b__.F root n

—_ 2 ncon n .1 P .
A =*2JE1 AL VE1 AN

0.000 | N .2 Ll ‘

Die Gleichung 08
gilt nur far posi- R
tive E1, nega-

tive E1 werden 08
gleich Null ge- R
setzt. Uber E2
kann flir kleine
Werte von E1
der  Ausgang oak/
auf Null gesetzt “ly
werden, d.h. i
A=0firE1 = 444
E2 —— 02 04 06 08 1,0

04

Subtrahierer Sub n

A = E1 - E2 - ES; mit Vorbelegung: A = -E2 0.000

> |2 |e

Mit der Vorbelegung wirkt diese Funktion als Nega- neen

tion fur E2 0:000
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1.5.7.3 Logikfunktionen

UND-Funktion (AND) b_.F 7nd N
_— Y — ncon # R R
A-E1 AE2 AE3=E1 v E2 v E3 ot =
Mit Vorbelegung: A=E1 A E2 Hi # .3 |-——
E1 E2 E3 A
0 0 0 0
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
UND NICHT-Funktion (NAND) 5% —nd L
_—— — J— N ncon # .1 FF—-
A=E1 AE2 ANE3=E1V E2 vV ES3 Hi 7 2 F—— & b—-— PV
Mit Vorbelegung: A = E1 (Negation von E1) Hi # .3 |-——
E1 E2 E3 A
0 0 0 1
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0
ODER-Funktion (OR) 5.7 o L
—_ ncon | # .1 f— —
A=E1 Vv E2vVv E3=E1 A E2 A ES3 ncon | # .2 —— =1 —- ar
Lo # .3 = —
E1 E2 E3 A
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 1
46 SIPART DR24 6DR2410
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ODER NICHT-Funktion (NOR)

b__.F nor n ___
A=ETVE2ZVE3S=ET AE2AE3 N s 0 U N
Mit Vorbelegung: A = ET (Negation von E1) tz : j | ]
E1 E2 E3 A
0 0 0 1
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 0
Exklusiv-ODER-Funktion (EXOR) b__.F Eor n___
ncon # .1 - — —
A=(ET ANE2 VE1 AE2) =(E1V E2 A (ETVE2 noon [# .2 F—— =1 ——__ .
E1 | E2 | A
0 0 0
1 0 1
0 1 1
1 1 0
T-Flipflop b__.F tFF n___
Jede positive Flanke an T = E1 A E2 (Toggle) kippt noon 1% .1 _—{;_—ﬁ T o |
den Ausgang A in die jeweils andere Lage. High an Y e B 2

E3 (Reset) setzt A auf Low und sperrt E1 und E2.

SRDEL MO A9 Bemerkungen Wiederanlaufbedingungen nach
x X 1 0 __ Spannungsausfall:
7 1 0 | Q—0Qo [ qkipptin die
1 7 0 Qo — Qo andere Lage Power On | Ausgang A
0 X 0 Qo : bAtt = no 0
X 0 0 Qo } gespeichert bAtt = YES letzter Status
(hdEF)
D-Flipflop — — —
Jede positive Flanke an E2 (C = Clock) setzt A auf E1 Heo e 1 | — 5
(D = Date). Hi an E3 (R = Reset) setzt A auf Low und reen (2 o

sperrt E2.

E1(D) | E2(C) | E3(R) | A(Q) |Bemerkungen

X X 1 0
1 1 0 1
0 1 0 0
X 0/1 0 Qo gespeichert

Werden mit dem D-Flipflop Schieberegister ver-
schaltet, so muss wegen der seriellen Verarbeitung
die Positionierung gedreht werden, d.h. die erste
Stufe wird als letzte abgearbeitet.

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

Wiederanlaufbedingungen nach

Spannungsausfall:

Power On | Ausgang A
bAtt = no 0

bAtt = YES letzter Status
(hdEF)
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Zahler (Counter)

Jede positive Flanke an E2 (m) zahlt A um 0.001 auf-

Lo

warts, wenn E1 = Low. Jede positive Flanke an E3

ncon

* )% | * g

N N P
T
{f&
+
o3
9

(Reset) setzt A auf 0.000. Der Zahlbereich geht bis

Lo

50000 - 0.001 = 50; weitere Zahlimpulse werden nicht
ausgewertet. Wird der Ausgang des Counters mit den
Displays dd1 oder dd2 (dA = 0, dE = 1000, dP =[E=I=1E)
verschaltet, so kdnnen maximal 10000 Zahlimpulse an-
gezeigt werden, danach erscheint oFL. Es kann pro 2
Rechenzyklen nur ein Z&hlimpuls ausgewertet werden. Wiederanlaufbedingungen:
Sollin Abhangigkeit des Zahlerstandes ein Steuersignal

ausgegeben werden, muss die Grundfunktion Kompa-  Power On | Ausgang A
rator (CoMP) mit dem Zahler verschaltet und den Zah- bAtt = no 0.000
lerstand mit einem einstellbaren Parameter (PL**) verg- ~ bAtt=YES letzter Wert
lichen werden (siehe Bild 1-19, S. 48 und 1-20). (hdEF)

El | E2(m) | E3(R) | A | Bemerkungen

X X 1 CT =0.000 |Reset

1 X 1/0 CTo 1

0 1 1/0 CT+n-m | Z&hlvorgang

1) Zahlerstand gespeichert, Zahleingang blockiert

b01.3

Start T

— Beispiel:
bo1.A Es sollen 1375 = 1.375/0.001
P T T T T T T Impulse ab Start gezéhlt
=197 werden. Der Zahlerstand wird
\ T auf einem Anzeiger angezeigt
Zahlerstand . . .
und bleibt bis zu einem neuen
bo2.A t Startbefehl erhalten.
—_—

Bild 1-19 Abhangigkeit der Ausgangssignale von den Eingangssignalen am Z&hler

dA = 0
dE = 1000
Addl.1 ] o o
Fm————————————f————— ST ———

| b01.F CoUn noo01l |
Zahlimpulse I__ #b01.1 p— +m Nb02.F CoMP n002
m & T I
| bE2# | — —| #b01.2 |— c b01.AN Nbo02.1 + D ﬁ
#b01.3 |— R Nb02.2 - b02.A# ||

g Nb02.3 !
Start
PL11N | 0.000n

1.375

Bild 1-20 Verschaltung eines Zahlers mit einem Komparator; bei dem vorgegebenen Zahlwert

48

1.375 (entspricht 1375 Zahlimpulsen) wird ein High-Signal von CoMP ausgegeben
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1.5.7.4 Zeitfunktionen

Differenzierer (Hochpass)
A=E1-E2- eES
Mit E2 (V) = Vorhaltverstérkung

E3 (T,) = Vorhaltzeitkonstante [s]

Einsatz fir regelungstechnische Anwendungen:
Ty=Vy - 1 = Vorhaltzeit

diF n

Wiederanlaufbedingungen:

ncon
1.000
1.000

=1 =8 =1 I
b I I

Power On | Ausgang A
- ; . bAtt = no 0.000
Beispiel StelgungsberechE:mg. bAlt = YES letzter Wert
mit E2 = Konst. und A Konst. (hdEF)
_ . . AE1
A = E2-E3 AL
Empfehlung : E3 < ATEt1
(ca. 0.01)
Filter (Tiefpass) b__.F FiLt n ___
A=E1-E2 (1-eVE noon | 01
Mit E2 = Verstarkung tooo B .2 _XK 20
1.000| N .3 L)

E3 = Zeitkonstante [s]
Vorbelegung: A = E1 (1 -e™)

Wiederanlaufbedingungen:

Timer (Monoflop)

Jede positive Flanke an E1 (C) gibt an A einen Impuls
der Lange t = E3 aus. Wahrend A = High ist, kann
durch eine weitere positive Flanke an E1 erneut ein
Impuls der Lange t ausgegeben werden (retriggern).
High an E2 (Reset) setzt A auf Low und blockiert E1.
Werte an E3 fur die Impulslange in Sekunden werden
auf 1 bis 7500 begrenzt.

E1(C) | E2(R) |Ausgang A

X 1 0
1 0 1 (Dauer t)

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

Power On | Ausgang A

bAtt = no 0.000

bAtt = YES letzter Wert

(hdEF)

b__.F tiME n___

ncon # .1 F——PcC
Lo # .2 ——R‘I:L—— By
1.000f N .3 [ ]

Wiederanlaufbedingungen:
Power On_| Ausgang A

bAtt = no 0
bAtt = YES | letzter Status, Zeit lauft ab
(hdEF) Ausschaltzeitpunkt weiter
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1.5.7.5 Vergleichs- und Schaltfunktionen

Differenzverstarker (Amplifier)

b__.F AMPL n ___
A=(E1-E2) - E3 ncon |0 -1
Mit E3 = Verstarkungsfaktor = j - 20
Vorbelegung: A = E1 - E2 1.000
Der Differenzverstarker wird vorzugsweise zur Bildung
der Regeldifferenz xd = w - x mit der Méglichkeit der
Wirksinnumkehrung (normal/reversierend) durch
E3 = -1.000 eingesetzt.
Umschalter fiir analoge GréBen b__.F ASo n ___
ncon| N 1 —
E3 | A ncon| N .2 ! AN
0 E1 DA e S
1 E2

Umschalter fur binare GroBen b7 5o L
E3 | A ncon | # 1 —_'
0 E1 r;_(;on : i T . A#
1 E2
Komparator mit einstellbarer Hysterese 5% Cord ——
(Zweipunktschalter, z. B. Grenzwertmelder) neon 1o .1 P ET
neon 1 n .2 = By
0010 | n_ .3 H
Eingange | Ausgang A
E1 = (E2 + H/2) 1 (H = |E3| = Hysterese)
E1 < (E2 - H/2) 0
Wenn die EingangsgréBen durch Rechenoperationen
gebildet werden, kann der Komparator durch den
Rechenfehler um 1 LSB verschoben ansprechen.
Ansprechschwelle (dead band, Totzone) b__.F dEbA n___
A=Ofur|E1| = |a|, ncon | N .1 p—
A = signum E1 - (|E1| - |E2|) fur [E1]| > |a] oororn—2 11 ﬁfﬁ‘a— =i
mit a = E2 = Ansprechschwelle
Begrenzer (limiter) b__.F LiMi n___
Das Signal auf E1 wird auf die mit E2 und E3 ein- ncon [ 0 -1 -
gestellten Werte begrenzt. 000 12 j 1 20
E2 = untere Begrenzung 1.050 -
E3 = obere Begrenzung
Bei E2 = E3ist A=E3
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Maximalwertauswahl (maximum selection) —— o —
Der groBte der drei Eingangswerte wird auf A durch- ncon [N .1

geschaltet: ncon | N .2 max. .AN
A = max. (E1, E2, EQ) 0050 | 0.3

Minimalwertauswahl (minimum selection) . ey —
Der kleinste der drei Eingangswerte wird auf A durch- ncon | 0 -1

geSChaltet: ncon 2 i min AN
A = min. (E1, E2, E3) 1,050 :

Analogwertspeicher (analog memory) b__.F AMEM n___
Der Ausgang wird bei E2 = High auf dem am Eingang nen 07 T ]

E1 liegenden Wert festgehalten. Lo [ # .2 AN

Bei E2 = Low wird der Speicher auf den am Eingang
E1 liegenden Wert nachgefiihrt.

Wiederanlaufbedingungen:

Power On | Ausgang A

bAtt = no 0.000

bAtt = YES letzter Wert

(hdEF)
Maximalwertspeicher (maximum memory) b__.F MAME n

Der groBte Wert an E1 Uber die Zeit t wird bei E2 =
Low gespeichert und erscheint an A:

A =max E1(t)

High an E2 (Reset) setzt A auf E1.

ncon| N .1
Lo # .2

1| max. j
1 R .AN
L=

Wiederanlaufbedingungen:

Power On | Ausgang A
bAtt = no 0.000
bAtt = YES letzter max-Wert
(hdEF)
Minimalwertspeicher (minimum memory) — py— m—

Der kleinste Wert an E1 Uber die Zeit t wird bei E2 =
Low gespeichert und erscheint an A:

A =min E1(f)

High an E2 (Reset) setzt A auf E1.

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

ncon n .1

Lo

= min.
1 R AN
[ _—_|J

Wiederanlaufbedingungen:

Power On | Ausgang A
bAtt = no 0.000

bAtt = YES letzter min-Wert
(hdEF)
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1.5.8 Komplexfunktionen (Rechenblécke c, d, h)
1.5.8.1 Allgemeines

Neben den Grundfunktionen ist in dem SIPART DR24 eine Anzahl von Komplexfunktionsblok-
ken hinterlegt (Bild 1-21). Die Anwendungshaufigkeit je Funktionsart ist fest vorgegeben. Der
jeweilige Komplexfunktionsblock wird bei Bedarf im Programmiermodus FAEF (siehe Kapitel
3.3.6, Seite 152) wie bei den Grundfunktionen bestimmten Rechenblécken (c, d, h) zugewie-
sen. Jede Rechenblocktype ist unterschiedlich oft belegbar (c : 33 mal, d : 4 mal, h : 4 mal).
Jede Funktion ist mit einem Kurznamen gekennzeichnet, der in FAEF auf dd1 erscheint.

In den Komplexfunktionsblécken sind hdufig wiederkehrende Problemstellungen bereits reali-
siert; z. B. der PID-Regler. Die meisten dieser Lésungen sind mehrfach hinterlegt; so kénnen

z. B. die PID-Regler (Blécke h) insgesamt viermal aus dem Funktionsvorrat von 12 Funktionen:
CCn1, 4 (K-Regler), CSit1, 4 (S-Regler mit interner Ruckfiihrung) oder CSE1, 4 (S-Regler exter-
ner Stellungrickfuhrung) belegt werden.

Die Zahl der Ein- und Ausgange der Komplexfunktionen ist nicht einheitlich; sie richtet sich
nach der Funktionstiefe. Ein- und Ausgéange sind jeweils durchnumeriert und die Ausgénge wer-
den, wenn anzeigetechnisch mdglich, mit A gekennzeichnet. Wie bei den Grundfunktionen sind
auch bei den Komplexfunktionen viele Eingange mit Zahlenwerten oder logischen Statussigna-
len vorbelegt. Diese Eingadnge kénnen im Modus FCon Uberschrieben werden oder ihre Vorbe-
legung behalten. Die nicht vorbelegten Eingdnge sind mit ncon ausgewiesen, d. h., sie mlssen
im Strukturmodus FCon mit Datenquellen verbunden werden. Ein- und Ausgange fir analoge
Signale sind mit N bezeichnet, Ein- und Ausgéange flr binare Signale sind mit # gekennzeich-
net.

Die Komplexfunktionen besitzen zum Teil eigene (,private”) Parameter, die als Online- oder
Offline-Parameter verstellt werden kénnen (siehe Kapitel 3.3.1, S. 136 und Kapitel 3.3.3,
S. 145). Z. B. besitzen die PID-Regler u. a. die privaten Parameter Kp, Tn, Tv.
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1.5.8.2 Rechenblocke c01.F bis ¢33.F

Diese Blécke sind bis zu 33 mal mit Funktionen in FAEF belegbar. Die einzelnen Funktionen
sind 2 bis 3 mal verfligbar (siehe Kopfzeile des Blécke).
Die Blécke haben je nach Funktionsart 1 bis max. 4 Eingange und jeweils einen Ausgang. Sie
besitzen private Parameter im onPA oder oFPA-Bereich.

C__.F AFil, AFi2 n

ncon n .1 .AN
tF (onPA)
Adaptives Filter AFi
b__.F Ainl ... Ain4d n___
tin, tr LiA, LIE
A

E A

ncon al .1 0 //' AN
0000 n .2 N t
@ = |—*_T

tin, LiA, LiE, tr (onPA)

Integrator mit Analogeingang Ain

c__.F binl ... biné6 n___
tin, trl ., LiA, LIE A
noon | # .1 A — ’d .AN
ncon | # .2 —A— — t
Un
0000 n .3 /=X
N
Lo # .4 — - — -
tin, LiA, LiE, tr (onPA)

Integrator mit Bin&reingang bin

c__.F CPtl, CPt2 n

| = X|_A
1.000f n .1 VAP AN
E2

ncon| N .2
E3 =
ncon N .3 \/f(EZ'E3)
tA, tE, PA, PE (OFPA)

Korrekturrechner Druck, Temperatur CPt

c__.F dtil, dti2 n___
E1 /
A
ncon n .1 — AN
E2 td
1000 N .2 .
E3
Lo # .3 =
td (onPA)

Totzeitglied (dead time) dti

Bild 1-21 Komplexfunktionen ¢ des SIPART DR24

ncon

ncon

ncon

ncon

Nachfolgend werden die einzelnen Komplexfunktionen naher beschrieben.

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

c__.F FUL1l, FUL2, FUL3 n___
E A
n 1 AN
Jﬂ
Stiitzwerte 00, 20, 40, 60, 80, 100 (OFPA)
Funktionsgeber (linear) FUL
c__.F FUP1l, FUP2 n___
E A
n 1 AN
E
Stiitzwerte -10, 00, 10 bis 110 (OFPA)
Funktionsgeber (Parabel) FUP
c__.F SPrl ... SPr8 n___
E
n 1 AN
E
SPA, SPE (onPA)
Splitrange SPr1 bis SPr8
c__.F PUML ... PUM4 n___
E A
al 1 .A#
t
tAE, tM (onPA)
Pulsweitenmodulator
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Adaptives Filter AFi1, AFi2

Storung auf E kleiner als B: A = E(1 - &)
Stérung auf E gréBeralsB: A=E

c__.F AFil, AFi2 n

ncon n .1 AN

tF (onPA)

Innerhalb eines Bandes B, in dem periodische Stdrsignale auftreten, werden diese Anderungen
am Eingang E (c**.1) vom Filter als Stérung betrachtet und mit der eingestellten Zeitkonstanten
tF gefiltert. Anderungen in einer Richtung, die aus dem Filterband herausfiihren, werden unge-

filtert an den Ausgang A (c**.A) gegeben, um z. B. in Regelstrecken eine schnelle Signalande-

rung zuzulassen. Andert sich im Laufe der Zeit der Stérpegel, so passt sich das Band selbstan-
dig an den neuen Pegel an (Bild 1-22).

Fir regelungstechnische Anwendungen sollte, da sich das Filterband selbstandig einstellt und B
deshalb nicht bekannt ist, die Zeitkonstante tF nur so groB gewahlt werden, dass der Regel-
kreis auch bei groBem Filterband nicht schwingen wirde: tF < TG (Tg = Verzugszeit der Re-
gelstrecke). Bei Verwendung des D-Anteils (PD, PID) ist der Einsatz des adaptiven nichtlinea-
ren Filters unbedingt zu empfehlen, da das um Kp - vv verstarkte Eingangsrauschen
unterdriickt werden kann.

Bild 1-22 Wirkung des adaptiven nichtlinearen Filters

Wiederanlaufbedingungen:

Power On | Ausgang A

bAtt = no 0.000

bAtt = YES letzter Wert

(hdEF)
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Integrator mit Analogeingang Ain1 bis Ain4

o
ncon n .1 //' AN
U

0.000 n .2 N t

e ‘Nl_l—*_T

tin, LiA, LiE, tr (onPA)

t

- 1

A= [ E(dt + Uy,
0

Uno = A zum Zeitpunktt =0
tin = 1 bis 9984 s Integrierzeit

LiA = -199,9 % bis +199,9 % Ausgangsbegrenzung min
LiE = -199,9 % bis +199,9 % Ausgangsbegrenzung max
tr = off,1 bis 9984 s Nachflihrzeit (Rampe)

Es wird das Integral der variablen EingangsgréBe E (Polaritat und Wert) tber die Zeit t gebildet.
Die Anstiegsgeschwindigkeit bei zeitlich konstantem E ist tana = AA/At = E/tin.

} LIE > LiA

Uber das Steuersignal N = High (C**.3) kann der Integrator auf den an Uy (C**.2) anliegenden
Wert nachgefuhrt werden. Die Nachflhrzeit wird Gber den privaten Parameter tr vorgegeben:

AN
Es gilt: ’\’\
tanf = —10?% = A?A T |
r r AA I
|
l (P
Un
I |
|~ >
: !
N=0 | N= Hi
Integration Nachfiihren

Bild 1-23 Nachflihrzeit tr

Integration und Nachfiihren sind nur innerhalb der mit LiA und LiE eingestellten Grenzen még-
lich. Der Minimalwert LiA kann nicht gréBer als der Maximalwert LiE eingestellt werden und um-
gekehrt.

Bei E = 0 und N = Low wirkt der Integrator als Analogwertspeicher.

Wiederanlaufbedingungen:

Power On | Ausgang A

bAtt = no 0.000

bAtt = YES letzter Wert

(hdEF)
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Integrator mit Bindreingang bin1 bis bin6

c__.F binl ... biné6 n___
tin, tr'l ., LiA, LIE A
ncon | # 1 A //' AN
ncon | # 2 —A— — t
UN
0.000| N 3 1 &
N
Lo # 4 — — — —
tin, LiA, LiE, tr (onPA)

t

tin
0

A=i[:|:1~dt+UNo;:|:=f(E1,E3)

Uno = A zum Zeitpunktt =0

tin = 1 bis 9984 s Integrierzeit, ProG

LiA = -199,9 % bis +199,9 % Ausgangsbegrenzung min
LiE = -199,9 % bis +199,9 % Ausgangsbegrenzung max
tr = off,1 bis 9984 s Nachflihrzeit

Es wird das Integral der Konstanten +1 (£ 100 %) Uber die Zeit richtungsabhéngig von den
Steuereingangen +A (C**.1) und - A (C**.2) Uber die Zeit gebildet. Die Anstiegsgeschwindigkeit
ist tana = AA/At = 100 %/tin.

In der Stellung tin = ProG ist die Integralgeschwindigkeit progressiv, damit bei Verschalten mit
den Tasten von Hand eingestellte Sollwerte schnell und trotzdem mit hoher Auflésung
eingestellt werden kénnen. Der Ausgang des Integrators wird netzausfallsicher gespeichert,
wenn bAtt = YES gesetzt ist.

Uber das Steuersignal N = Hi (C**.4) kann der Integrator auf den an Uy (C**.3) anliegenden
Wert nachgefiihrt werden. Die Nachfiihrzeit wird tber den privaten Parameter tr vorgegeben.

Integration und Nachfihren sind nur innerhalb der mit LiA und LiE eingestellten Grenzen
moglich. Die minimale Ausgangsbegrenzung LiA kann nicht gréBer als die maximale
Ausgangsbegrenzung LiE eingestellt werden und umgekehrt.

Bei + A=Lo wirkt der Integrator als Analogwertspeicher.

A
\
Es gilt: r\/\ Wiederanlaufbedingungen:
T PowerOn | Ausgang A
tanp = 100% - LA | bALtt = no 0.000
' ' Aa | bAtt = YES Wert vor Ausschalten
l | (hdEF) der Hilfsenergie
Un | (P
I [
I(— Tr—>|
I Iyt
N=0 | N- Hi'
Integration Nachflhren
Bild 1-24 Nachfuhrzeit tr
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Korrekturrechner fiir ideale Gase CPt1, CPt2

c__.F CPtl, CPt2 n

A = JAp - Jf(E2, E3
1.000] N .1 || /AP E'—A .AN /_p ( )

ncon| n .2

[f(E2-E3) —
neon| 0 .3 y _ (PE — PA)E2 + PA
FE2B) = "F— e +

tA, tE, PA, PE (OFPA)

Funktionsblock Korrekturrechner CPt fiir ideale Gase

Am Eingang c**.1 muss das radizierte Signal des Wirkdrucks anliegen. Mit den Parametern PA,
PE, tA, tE (Korrekturquotienten Anfang/Ende fiir Druck und Temperatur) wird die Normierung
der Messbereiche auf den Berechnungszustand vorgenommen.

Anwendungsbereich

Der Korrekturrechner wird eingesetzt, um den Durchfluss von Gasen aus dem Wirkdruck Ap in

Abhangigkeit von Druck und Temperatur zu berechnen. Das Medium muss in reiner Phase sein,
d.h., dass keine Flissigkeitsabscheidungen stattfinden dirfen. Dies ist besonders bei Gasen in

der Néhe des Séttigungspunktes zu beachten.

Fehler infolge schwankender ZustandsgréBen des Mediums (Druck, Temperatur) werden durch
den hier vorliegenden Durchflusskorrekturrechner korrigiert.

q
L1 :>
(l) o
Druck p Temperatur t Wirkdruck Ap
kp/cm?
MesswertUbertragung
y J/Ap
B e
[
L. . . -
v ¢
Bild 1-25 Wirkdruckmessverfahren, Prinzip
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Physikalische Hinweise

Das Wirkdruckmessverfahren beruht auf dem Kontinuitatsgesetz und der Energiegleichung von
Bernoulli.

Nach dem Kontinuitatsgesetz ist der Durchfluss eines strémenden Stoffes in einer Rohrleitung
an allen Stellen gleich.

Wird an einer Stelle der Querschnitt vermindert, so muss an dieser Stelle die Strémungsge-
schwindigkeit zunehmen. Nach der Energiegleichung von Bernoulli setzt sich der Energieinhalt
eines strdmenden Stoffes aus der Summe der kinetische Energie (aufgrund der Geschwindig-
keit) und der potentiellen Energie (des Druckes) zusammen.

Eine Zunahme der Geschwindigkeit bewirkt demnach eine Abnahme des Drucks.

Dieser Druckabfall, der sogenannte "Wirkdruck” Ap, ist eine MaB fur den Durchfluss g.

Esgilt: 9 = c- /Ap

mit ¢ als Faktor, der von den Abmessungen der Rohrleitung, der Form der Einschniirung, der
Dichte des strémenden Mediums und einigen anderen Einflissen abhangt.

Die Gleichung besagt, dass der durch die Einschniirung erzeugte Wirkdruck dem Quadrat des
Durchflusses verhaltnisgleich ist.

AP 4
1.00
/
/
0.81 7
/
/
/
/

0.49

/ /

/
0.25
/
0.09
0 03 05 07 0910 q

Bild 1-26 Zusammenhang zwischen Durchfluss q und Wirkdruck Ap

Zum Messen des Durchflusses wird an der Messstelle ein Drosselgerét eingebaut, das die
Rohrleitung einschniirt und zwei Anschlisse zur Wirkdruckentnahme besitzt.

Sind die Eigenschaften des Drosselgerates und des Messstoffes soweit bekannt, dass sich die
oben angegebene Gleichung rechnerisch auswerten lasst, so ist der Wirkdruck ein MaB fir den
Durchfluss.

Hat man sich fur ein bestimmtes Drosselgerét entschieden, so lasst sich der Durchfluss im Be-
rechnungszustand bzw. im Betriebszustand beschreiben:

gs = K- oz - JAp bzw.q = K- Jo - /Ap

Da die Dichte entsprechend obiger Gleichung in das Messergebnis eingeht, treten Messfehler
auf, wenn die Dichte im Betriebszustand von dem der Berechnung des Drosselgerates zugrun-
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degelegten Wert abweicht. Deshalb wird fur die Dichte im Betriebszustand ein Korrekturfaktor F
eingeflhrt.

- /e _ Ve
F = OB V
ity = 1
mitV = 0
als spezifischem Volumen.
Um die Korrektur mit dem Faktor F durchflihren zu kénnen, ist zuné&chst das aktuelle spezifi-

sche Volumen zu ermitteln.
Bei den trockenen Gasen andern sich die Dichten entsprechend den Gesetzen fir ideale Gase:

T .
V=RrIi=1 Der Korrekturfaktor ergibt sich dannzu: F = s P
p Y pg- T
mit p als absolutem Druck und T als absoluter Temperatur.
! “m3/kg |:| Korrekturbereich / Pabe.A Eabs' q  Durchfluss
& o  Dichte
Ap  Wirkdruck
p Druck
— Paper ) Temperatur (°C)
L T  Temperatur (K)
\% spezifisches Volumen
K Durchflusskoeffizient
Pabs. £ R Gaskonstante
— F  Korrekturfaktorf (p, T)
9 Indices:
> A Anfang
9 °c E Ende
B Berechnungszustand
abs absolute GréBe
m Masse
Paps.A bisPaps e Messbereich des Druck-Messumformers Y Volumen
O bis O Messbereich des Temperatur-Messumfor-

mers

Bild 1-27 Darstellung des Korrekturbereiches

Damit ergibt sich fir den korrigierten Durchfluss
T .
q:F.K.@.\/A—sz.@.\/A—p.PZ_._T_

Der in der Formel enthaltene Faktor K - /og ist bereits bei der Messung des Wirkdrucks be-
rlicksichtigt und kann daher fiir den Rechner auBer Betracht bleiben.
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Bezogen auf den Korrekturfaktor ergibt sich:
(PE — PA)E2 + PA
= JAp - Ji(E2, E3) mitF = [f(E2, E3) V/ E — WEs ¢ A

Mit den Parametern PA, PE, tA, tE (Korrekturquotienten Anfang/Ende fur Druck und Tempera-
tur) wird die Normierung der Messbereiche auf den Berechnungszustand vorgenommen.

Massenstromrechner, qm
A=0qn E2=p, E3 =1

PA _ PabsA PE — PabsE

Py Pg '
T Te
tA = T—;‘ tE = T_E mit Ty /5 [K]

Volumenstromrechner, bezogen auf den Betriebszustand qy

Da das Volumen reziprokproportional zur Dichte ist, lasst sich aus diesem Massenstromrechner
durch Tauschen der Eingange E2 und E3 ein Volumenstromrechner machen.

A=q,E2=9 E3=p

T T .
PA = T—;‘ PE = T_E mit T e /e [K],
P
_ absA — absE
tA - PB ) tE PB

Volumenstromrechner, bezogen auf den Normzustand qyy

Da sich das Ausgangssignal jetzt auf den Volumenstrom im Normzustand bezieht, Ty = 273,
15 K, PN = 1,01325 barg,g, und nicht mehr auf den Betriebszustand muss entsprechend korri-
giert werden.

=qVN,E2=p,E3=1‘}

Tz .
1A = T—B, tE = T—Z mit T e /e [K],

_ PabsA _ PabsE
PA = P, PE = P.
Fur alle Rechner gilt:
PabsA biS Pabse Messumformerbereich Absolutdruck (bar)

Ta bis Tg Messumformerbereich absolute Temperatur (K)
wird aus dem Messumformerbereich 34 bis 9g durch Umrechnung gebildet:
T(K) = 273,15+ ¥ (°C)
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ps, Tg Druck und Temperatur des Berechnungszustandes der Messblende
(Absolutwerte)

pg und Tg muissen innerhalb der Messbereiche der Messumformer liegen; und dirfen nicht
mehr als um den Faktor 100 von den Messbereichsgrenzen entfernt sein.

PA, tA = 0,01 bis 1
PE, tE = 1 bis 99,99

Der Eingang C**.1 /A—p ist auf Werte = 0 begrenzt.

Falls die einstellbaren Bereiche fiir PA, PE, tA, tE nicht ausreichend sind, kann zur Anpassung
eine Geradengleichung vor den entsprechenden Eingang geschaltet werden (Funktionsblock
LinE, siehe Kapitel 1.5.6, S. 38).

Totzeitglied (dead time): dti1, dti2

c__.F dtil, dti2 n

y.A
ncon n .1 —1
E2
1000 N .2 td
E3 EJ‘__
o [# .3 [FP——1lbe—

td (onPA)

AN

Die Eingangsfunktion E1 wird um die Zeit td (Totzeit 1 bis 9984 s) verzdgert am Ausgang abge-
bildet. Diese Zeit kann mit einem Faktor E2 multipliziert und damit von auBen verandert
werden.

Das Totzeitglied ist als Umlaufspeicher mit 100 Speicherplatzen realisiert. Der Abstand zwi-
schen Eingabe- und Ausgabezeit stellt die Totzeit dar.

Ist td = oFF wird der Eingang ohne Zeitverzégerung auf den Ausgang durchgeschaltet.

Isttd < 200 tc (tc Zykluszeit) werden beide Zeiger zyklisch bewegt, d.h. es wird pro Zyklus der
Umlaufspeicher geschrieben und gelesen.

Ist td > 200 tc werden die Zeiger nur jeden n-ten Zyklus bewegt entsprechend selten wird der
Umlaufspeicher geschrieben und gelesen. Um ,Spotmessungen” zu verhindern, wird der Ein-
gangswert Uber die Eingabezeigerbewegung gemittelt.

Die Anzahl der abgespeicherten Werte ist n = % N ganzzahlig, auf- bzw. abgerundet und
=100.

Wird der Binareingang c**.3 mit Hi belegt, so wird das Totzeitglied blockiert, d. h. der Ausgang
héalt seinen Momentanwert und weitere Eingangsinformationen werden nicht abgespeichert (Re-
aktion wie angehaltenes Férderband). Wenn der Binareingang wieder auf Lo gesetzt wird,
werden die Eingangsinformationen ausgegeben, die vor dem Blockierzeitpunkt angelegen
haben. Die anliegenden Eingangswerte werden wieder abgespeichert.
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werden ignoriert

/_ﬁ

< td_>| <—  Tglockieren ~—

Bild 1-28 Zeitfunktion, Totzeitglied

Wiederanlaufbedingungen:

Power On | Band B

bAtt = no 0.000, bis td abgelaufen ist
bAtt = YES letzter Wert, bis td abgelaufen ist
(hdEF)

Funktionsgeber FUL1, FUL2, FUL3 (linear)

c__.F FUL1, FUL2, FUL3 n___
E A A
ncon| n .1 AN
E
Stiitzwerte 00, 20, 40, 60, 80, 100 (OFPA)

Der Funktionsgeber weist jedem Wert der EingangsgréBe E im Bereich von 0 % bis +100 %
mittels der vom Anwender eingegebenen Funktion eine AusgangsgréBe A im Bereich von
-199,9 % bis +199,9 % zu: A = F(E). Die Funktion wird Uber die privaten Parameter ,Stiitzwert
00 bis 100 fiir 0 % bis +100 % E in 20%-Schritten eingegeben. Bei einer Ubersteuerung von E
wird die Funktion linear fortgesetzt.

Die Ausgangsfunktion wird durch Geradenabschnitte zwischen den Stutzpunkten gebildet.

Die Funktionsgeber kénnen z. B. zur Parameter-Steuerung bei den Regler-Funktionsblécken
h*.F eingesetzt werden.
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1.5 Funktionsbeschreibung

Funktionsgeber FUP1, FUP2 (Parabel)

c__.F FUP1, FUP2 n___
E A A
ncon N .1 AN
E
Stiitzwerte -10, 00, 10 bis 110 (OFPA)

Der Funktionsgeber weist jedem Wert der EingangsgréBe E im Bereich von -10 % bis +110 %
mittels der vom Anwender eingegebenen Funktion eine AusgangsgréBe A im Bereich von
-199,9 % bis +199,9 % zu: A = F(E). Die Funktion wird Uber die privaten Parameter ,Stiitzwert
-10 ... 110” flr -10 % bis +110 % E in Abstanden von 10 % eingegeben. Zwischen diesen Stt-
zwerten werden durch das Rechenprogramm Parabeln gelegt, die in den Stitzwerten tangential
ineinander Ubergehen, so dass eine stetige Funktion entsteht. Die Stltzwerte bei -10 % und
+110 % E werden fiir den Uberlauf benétigt. Bei einer noch weiteren Ubersteuerung von E
bleibt die letzte Steigung konstant. Bei Verwendung als Linearisierer fir die Anzeiger wird Uber
die 13 Stutzwerte die Linearisierungsfunktion eingegeben, so dass die Multiplikationsfunktion
eine Geradengleichung ergibt.

.
stitzwerte 1%

(. ) ) I A
' dA_’ " ' 110 - .
4 oE 182 _100_
- AP B b
gA 70 |
) ¢ 60 _| 60:
—J7‘ 50
' , w ' 20 ] 40-
—101b|s110 . 30 | po
| [a ’ 20 4
E Dx1ﬁx1(l) X - y 10 — LI L I INLA BN T [%] XPhys
|_ ~ _ - B o 0 / 0 20 |40 60 80 100 MeBbereich
--10 [TIT T[T T[T TIT[ T[T G 200bis
; 0 200 600 1000 1400 16001800 1600 C
Phys.
Bild 1-29 Verwendung des Funktionsgebers zur Bild 1-30 Sensorfunktion z. B. aus Tabelle

Linearisierung von nichtlinearen Prozess-
gréBen fur die Anzeige und Regelung

Beispiel: Linearisierung der RegelgréBe x1

Die Stitzwerte 0 und 100 werden mit 0 % bzw. 100 % eingestellt, damit x1 (I) wieder als nor-
mierte GréBe zur Verfugung steht und die Bezugspunkte fir die Festlegung des Anzeigebe-
reichs des x-Displays stimmen (siehe Kapitel 1.5.3, Seite 29).

Zur Ermittlung der Stltzwerte die Sensorfunktion entsprechend Bild 1-30, S. 63 bis Bild 1-32,
S. 64 auftragen und den Messbereich in 0 bis 100 % einteilen (Xpnys in %). Dann werden die
Stutzwerte bei -10 % bis +110 % x auf xppys-Achse in % abgelesen und im Strukturiermodus
oFPA nacheinander eingegeben.

SIPART DR24 6DR2410 63
C79000-G7400-C153-04



1 Technische Beschreibung
1.5 Funktionsbeschreibung

1.5.8 Komplexfunktionen (Rechenblécke c, d, h)

Handbuch

xi () A
(%]

100

80 T

60

40 7

20 T

> (%] TATT ]

x1 () 4

[%]

100

80

60 -

40 .

20 \

| | | | | | | |

0 20 40 60 80 100
| L B
0 20 40 60 80 100

Bild 1-31 Linearisierungsfunktion

Splitrange SPr1 bis SPr8

> Stiitzwerte 200 600

T > XPhys.
[ °C

1000 1400 1600 1800

Bild 1-32 Linearisierte RegelgréBe x1 (1)

c__.F SPrl ... SPr8 n.___
E A
ncon n .1 AN
E
SPA, SPE (onPA)

Die Splitrangefunktion besteht aus einer Geradengleichung zwischen Fusspunkt SPA (Aus-
gangswert 0) und Eckpunkt SPE (Ausgangswert 1).

Ausserhalb dieses Bereichs findet eine Ausgangsbegrenzung auf 0 bzw. 1 statt. Durch Einstel-
lung der beiden privaten Parameter onPA SPA, SPE kann sowohl ein steigender als auch ein

fallender Ast realisiert werden.

AA

100% |

SPA SPE 100 %

Bild 1-33 SPA < SPE => steigend

64

| | 3
1

AA
100 %

SPE

| T > E
SPA 100 %

Bild 1-34 SPA > SPE => fallend
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1.5 Funktionsbeschreibung

Pulsweitenmodulator

c__.F PUM1 ... PUM4 n___
A . .
ncon | n .1 £ Al p— Beispiel:
Eingangswert: 0.3
t Periodendauer: 4 s
=> Einschaltzeit1.2 s
tAE, tM (onPA) Pause 2.8 s

Der Pulsweitenmodulator setzt ein analoges Signal in ein Pulsweiten moduliertes Binarsignal
um.
Private Parameter (onPA): tM  Periodendauer

tAE  minimale Einschaltzeit

PUM1 ->  BA1.1
PUM2 -> BA21
PUM3 -> BAS3.1
PUM4 -> BA4.1

VORSICHT

mogliche Kollision mit Csix/Csex!
-> Bindrausgange BA1 ... 4 fur + Ay
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1 Technische Beschreibung Handbuch
1.5 Funktionsbeschreibung
1.5.8 Komplexfunktionen (Rechenblécke c, d, h)
1.5.8.3 Rechenblocke d01.F bis d04.F
Zahlnummer des Zahlnummer des
Rechenblockes Nr. im Zyklus Rechenblockes Nr. im Zyklus
do_.F | Name des Rechenblockes n___ d_.F Cnt.1 n___
.01
.02 StP1
.03 .1A — | __.1a#
.04 .28 — 2 oa#
.05 .32 1° — 3 3a#
.06 .4A neon| # .1 __>_°/2_T__E—A— .4D#
.07 .58 - 40 | |
.08 .6A T StP | :
.09 .78 Reset| | ——— .5A#
Lo # .2 [— .
.10 .8A | s
.11 .9A |
.12 .10(a) D
.11(a) N .7AN
.12(a)
.13(a)
.14(a)
private Parameter Sstp 2, 3, 4 (oFPAR)
Demultiplexer
Zahlnummer des Zahlnummer des
Rechenblockes Nr. im Zyklus Rechenblockes Nr. im Zyklus
do_.F CLoc.1 n___ do_.F MUP1, MUP2 n___
#_.02 Tl%t — Intervall -2 0] 0000{ A .02 |
o |# .03 —Ses—e”——— —— .3A N| o000l 03— 1A N
o |# .04 _vzxn:rrTsE -~ .4An  # | o000l N g4 F— |
u. O
Lo |[# .05 o — 2 M 0000| N .05 [ | P
o [# .06 —— —'3 M\ .58 N | o000~ ggt— | — — ,]-2A #
o |# .07 — =1 0000 N 07 ]| ——3'.31-\#
o [# .08 b ———— =) # 62| oo gs—+ ALY W
5 _
Lo [# .09 ———— ] | b——— .5n #
6 b1 5
o [# J10——F———| [ T~ .71A _# _Q/m ——1.6A #
n 7 b2 o 6
lo [# .11 T_hI_P_Bj ?3———— .8A # | ncon | # 09 —— o T ] .7A #
Lo [# .12 |2 T T o - 8o | [~ — 5l-8a #
————— .10. (A)# f s — 2 oa #
b5 _ | L
oo L11.(a)# reset_| S
0y C12.(A)# | Lo |[# .10 [ N .10a)N
Ea____ .13.(A)#
————— .14.(0)#
CLFo,CLCY,CLSb,CLPr,CLti StP
CLAl,2 CLbl...8 (CLPa) (oFPR)

66

Zeitplangeber
N = analog
# = binar

Messstellenumschalter (Multiplexer)

In den Rechenblécken kann der Demultiplexer Cnt1 und der Zeitplangeber CLoc 1 einmal,
der Messstellenumschalter MUP zweimal definiert werden. Nachfolgend werden der Demul-
tiplexer, der Zeitplangeber und der Messstellenumschalter und naher erldutert.
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Handbuch 1 Technische Beschreibung
1.5 Funktionsbeschreibung

Demultiplexer Cnt1

Der Demultiplexer kann in FAEF in den Rechenblécken dO*.F einmal definiert werden. Mit dem
Demultiplexer wird der Zahlerstand binar-codiert gemaB unterer Tabelle ausgegeben. Die Wei-
terschaltung wird flankengesteuert an dem Takteingang d*.1 vorgenommen (Umschaltung im
geschlossenen Ring, begrenzt durch privaten Parameter StP).

Uber den Reset-Eingang d*.2 kann der Zahler mit einem High-Signal in die Stellung 1 gefahren
werden. Die Stellung kann durch Verbinden des Ausgangs mit dem Display dd3 angezeigt
werden.

Dieser Block dient vor allem zur Anzeige- und Tastenumschaltung bei Mehrfachreglern (max. 4)
Beispiel:
- Zahlerweiterschaltung Cnt1, z. B. mit tA6.1

- Verbinden der Ausgange d*.5/d*.6 mit dd*.U/dd*.M (*: 1 bis 3) und L10.1/L11.1
Durch Umschalten kénnen jeweils zugehérige Reglersignale Sollwert w, Istwert x, StellgréBe
y umgeschaltet werden.
Der ausgewahlte Regler kann an der LED-Anzeige erkannt werden.

Zahlnummer des

Rechenblockes Nr. im Zyklus
d_ .F Cnt.1l n___
StP1
r— : .1A#
- : . 2A#
° — 30 3a#
R e B
T 40 | |
A op | |
L ]
Lo # .2 | Roset] : [ 'Ziz
| .
D
= .7AN
Stp 2, 3, 4 (oFPA)
StP | 1A | 2A | 3A | 4A | 5A | 6A
1 1 0 0 0 0 0
2 0 1 0 0 1 0
3 0 0 1 0 0 1
4 0 0 0 1 1 1

Hinweis:

- siehe Beispiel in Kapitel 7.5, Seite 191
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1.5 Funktionsbeschreibung
1.5.8 Komplexfunktionen (Rechenblécke c, d, h)

Zeitplangeber CLoc

Zahlnummer des

Rechenblockes Nr. im Zyklus
do_.F CLoc.1 n___
Zeit ab Start
ncon[# .01 Pt —— zetab St 77 3
Stop & Zeit im Intervall
lo |# .02 - —————= — — —  |.2A Al
Reset Intervall
lo [# .03 1~ —— ] .3A N
Schnell Uhr Halt
lo |[#_ .04 _vO_arT?s;A ————— 47 #
Wi . O
lo |#_ .05 ‘———;2—1 _\_A1
Lo : .gg —T——SZ{ l_,: 54 N
Lo . ——
lo |# .08 ————4—[ —> A2 .6A al
; 5 & N
lo [# .09 T s o1
lo [# .10 '—————I ————— .7A #
, 7 b2
lo |# .11 p————— P .88 #
o [# 1o pYowan P8 [ | b3 | “on 4
b4
“]M o —— 0. @
7 e lell.@)#
_____ .12, (A)#
b7
s L13.(A)#
————— .14.(A)#
CLFo,CLCY,CLSb,CLPr,CLti
CLA1,2 CLbl...8 (cLpa)

Der Zeitplangeber kann in FAEF in den Rechenblécken dO*.F einmal definiert werden. Mit dem
Zeitplangeber lassen sich 2 Analogausgange und 8 Bindrausgénge einer gemeinsamen Zeitba-
sis - mit maximal 40 Zeitintervallen - zuordnen.

Diese 40 Intervalle kénnen auf bis zu 8 selbstandige Unterprogramme verteilt werden. Den Pro-
grammen CLPr 1 bis 8 werden eine entsprechende Anzahl von Intervallen zugeordnet. (Para-
meter CLPr).

Die Zeitintervalle der Programme werden entsprechend dem gewahlten Uhrformat (privater Pa-
rameter CLFo) in [h, min] oder [min, s] pro Intervall eingegeben (privater Parameter CLti). Dann
werden den Zeitintervallen die Werte fur die Analogausgénge (privater Parameter CLA*) bzw.
der Status der Binarausgéange (privater Parameter CLb*) zugeordnet. Die in CLPr festgelegten
Programme kénnen einmalig, mehrmalig oder auch zyklisch ablaufen (privater Parameter
CLCY). Fur Testzwecke kann man den Uhrablauf in Stufen beschleunigen (privater Para-
meter CLSb). Uber die Eingange Start, Stop, Reset und Schnell wird die Uhr gesteuert.

Mit d*.05 wird die steuernde Quelle fiir die Programmvorwahl festgelegt.
d*.05 = Low Vorwahl uber die Eingénge d*.06 bis d*.12
d*.05 = High Vorwahl tber die SES (Status ST-CLOCK)

Sind die Eingange d*.06 bis d*.12 mit Low belegt, so lauft nach dem Start das 1. Programm ab.
Ein High-Signal an einem der Vorwahleingdnge d*.06 bis d*.12 legt das abzuarbeitende Pro-
gramm 2 bis 8 fest, das mit der Flanke Start = Low/High aktiviert wird. Der Zeitablauf kann tber
die Ausgange Zeit ab Start, Zeit im Intervall, Intervallanzeige und Uhr Halt beobachtet werden.

Nachfolgend werden folgende Komponenten néher beschrieben:

® Private Parameter
® Eingange d*.01 bis d*.12
® Ausgénge d*.1A bis d*.14.(A)
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1.5 Funktionsbeschreibung

® Private Parameter

Wegen der Vielzahl der Clock-Parameter werden diese in einem eigenen Modus (CLPA)
offline eingestellt (siehe Kapitel 3.3.4, Seite 148). Das gilt fir alle Programme Pr.1 bis Pr.8.

- CLFo Uhrformat

Mit CLFo wird das gewunschte Uhrformat (0 h.0’ oder 0'.0”) fiir alle Programme gemein-
sam vorgegeben, mit dem in CLti die Zeitdauer pro Intervall eingestellt wird.

- CLSb Faktor fur Uhrschnellgang
Fir Testzwecke kann man uber den Eingang d*.04 (Schnell) = High bei laufender Uhr
den Zeitablauf um den mit CLSb eingestellten Faktor beschleunigen. Bei der Wahl des
Beschleunigungsfaktors ist zu berticksichtigen, dass Uber die Rechenzykluszeit die Gera-
dengleichungen noch ausreichend aufgelést werden. Der Faktor ist fur alle Programme

gultig.
Beschleunigungs- Zeitablauffar .. ...... in
faktor 1 Woche 1d 1h 1 min
360 28 min 4 min 10s -
168 60 min - - -
120 84 min 12 min 30s 0,5s
60 168 min 24 min 1 min 1s
24 7h 1h 2,5 min 25s
12 14 h 2h 5 min 5s
6 28 h 4 h 10 min 10s
3 56 h 8h 20 min 20s

SIPART DR24 6DR2410

CLCY Zahl der Programmzyklen

Mit CLCY kann man die Anzahl der Programmzyklen von 1 bis 255 oder zyklischen
Ablauf (CYCL) einstellen. Ein Programmzyklus ist am Ende des letzten Intervalls des an-
gewahlten Programms abgearbeitet. Wenn dieser Punkt entsprechend der eingestellten
Zahl der Programmzyklen durchlaufen worden ist, halt die Uhr an (Ausgang d*.4A (Uhr
Halt) = High), und muss zum Weiterlaufen neu gestartet werden. Wenn d*.3A (Intervall-
anzeige) mit dd3 verschaltet ist, blinkt bei stehender Uhr der Dezimalpunkt der Anzeige.
Bei mehrmaligem Programmablauf wird der Kreis vom Ende des letzten Intervalls zum
Anfang des 1. Intervalls geschlossen. Dabei ist zu beachten, dass im Ubergang vom
Ende der letzten zum Anfang des 1. Intervalls ein Sprung beim Analogwert entsteht,
wenn fir diese Punkte nicht gleiche Werte eingestellt wurden. (Siehe - CLAT1, 2)

Beit = 0 des 1. Intervalls nehmen die Bindrausgénge den Status des 1. Intervalls an.
CLCY ist fur das jeweils angewéhlte Programm gultig.

. CLb*

High

Low -+ —

! 1 1 1
01.1 021 03.1 01.1 02.1

04.1 Intervall Nr.
le—— 1.zykius ——f«—— 2. Zyklus
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% 1 CLA*
80
60
40
20 . . . . .
1 1 1 1 1
00.1 01.1 02.1 03.1 04.1|100.1 01.1 02.1 |Intervall Anfangs- bzw. Endpunkte
< 1.2Zyklus —><—— 2.Zyklus

t=0des 1. Intervalls

Intervall CLA... Clb... Bedeutungen Intervallanzeige

bei CLA bei CLb
00.1 80 % - Anfang 1. Intervall (t = 0) -
01.1 60 % High T Ende 1. Intervall 1. Intervall
02.1 20 % Low 1. Progr. Ende 2. Intervall 2. Intervall
03.1 20 % Low l Ende 3. Intervall 3. Intervall
04.1 50 % High Ende 4. Intervall 4. Intervall

RS

Intervall Nr. Programm Nr.
im Display dd3

- CLPr Programm-Intervallzuordnung
Mit CLPr wird den einzelnen Programmen _ .1 bis _ .8 die Zahl der Intervalle zugeord-
net.
Die Zahl der Intervalle ist individuell einstellbar und in Summe Uber alle Programme auf
40 begrenzt. Dartberhinaus wird die Verstellung blockiert. (Werkseinstellung ist no.1 bis
no.8, d.h. es ist den Programmen 1 bis 8 kein Intervall zugeordnet.)
Korrekturen:
Korrekturen der Intervallzahl eines Programmes sind mdglich. Bei Verminderung der In-
vallzahl werden die Vorgaben der entfallenen Intervalle geléscht, (CLti, CLA1, CLA2,
CLb1 bis CLb8) die Parametervorgaben der noch bestehenden Intervalle des Programms
bleiben erhalten.
Bei VergrdoBerung der Intervallzahl werden die Parameter der neu hinzugenommenen
Intervalle eines Programms mit Werkseinstellung angeboten, wahrend die Parameter der
schon definierten Intervalle dieses Programms erhalten bleiben.
Die Werkseinstellung aller Parameter eines Programms erhélt man, indem man das Pro-
gramm zun&chst durch Anwahl von ,,no” I6scht und dann die gewtinschte Intervallzahl
vorgibt.
Andere Programme bleiben unverandert bestehen.
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- CLti Zeit-Intervalleinstellung
Die in CLPr den Programmen zugewiesenen Intervalle haben zunachst Werkseinstellung
(Mindestzeit 00.01). Die Zeiten werden als At entsprechend dem eingestellten Uhrformat
in h/min odern min/s eingegeben.
Es bedeutet: 01.n 1. Intervall des Programms n
02.n 2. Intervall des Programms n
mit n = 1 bis 8 und der max. méglichen Intervallzahl 1 bis 40 Uber alle Programme

Wenn d*.3A (Intervallanzeige) mit dd3 verschaltet ist, werden in Online-Betrieb die ent-
sprechenden Intervalle angezeigt.

Korrekturen:

Zeitkorrekturen erfolgen durch Veréndern der Zeiten in CLti.

- CLA1, 2 Analoge Ausgangsfunktion (Amplitudenvorgabe)
Es kdnnen 2 unabhéngige Ausgangsfunktionen mit CLA1 und CLA2 der gemeinsamen
Zeitbasis zugewiesen werden. Die Funktionen sind aus Geradenabschnitten zusammen-
gesetzt. Im 1. Intervall des jeweiligen Programms n ist die Eingabe des Anfangswertes
fur t = 0 (00.n) und des Endwertes (01.n) fur den 1. Geradenabschnitt des Programms n
notwendig. In den Ubrigen Intervallen werden nur noch die Endwerte fir die Abschnitte
des Polygonzugs eingegeben. Die Endwerte sind gleichzeitig Anfangswerte fur das néch-
ste Intervall. Wird ein Intervall mit noP (no operation) belegt, so wird in diesem Intervall
der Analogwert als Zwischenwert aus den benachbarten Stitzpunkten errechnet. Wird
der 1. Wert 00.n mit noP belegt, ist fur dieses Programm keine Analogausgabe CLA1, 2
maoglich, es wird 0 % ausgegeben.

Intervall 3 und 4
mit noP definiert

i 2 3 4 5 Intervall Nr.

Analogwertkorrekturen: 1 1 1 1 1
Durch Uberschreiben 00.1 011 021 031 041 05.1 Stltzpunkte

Anfang (t=0) 1. Intervall — | L Ende 2. Intervall = Anfang 3. Intervall

Ende 1. Intervall = Anfang 2. Intervall

- CLb1 bis CLb8 Binarstatus im Intervall
Es kénnen 8 unabhéngige Bindrausgange CLb1 bis CLb8 der gemeinsamen Zeitbasis
zugewiesen werden.
Es wird der Status, Low oder High, im angezeigten Intervall eingegeben.
Statuskorrekturen:
Durch Uberschreiben

- Strukturieren
Wahrend des Strukturierens bleibt die Uhr stehen. Sie muss nach Verlassen des Modus
CLPA, hdEF, FdEF, FCon und FPoS vom Anfang des Programms entsprechend der
Startbedingung neu gestartet werden, wenn im Strukturieren Anderungen vorgenommen
wurden. Ohne Anderungen luft die Uhr beim Eintauchen in OnPA oder die Prozessbe-
dienebene von der Unterbrechung an weiter.
Wéhrend des Parametriermodus onPA lauft die Uhr weiter.

- Spannungsausfall
Die Uhr lauft bei Spannungsausfall nicht weiter!
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1.5 Funktionsbeschreibung

1.5.8 Komplexfunktionen (Rechenblécke c, d, h)
Wiederanlauf nach Spannungsausfall
Power ON Reaktion
bAtt = no Uhr geht auft = 0 des 1. Intervalls des angewéhlten Programms und bleibt
stehen
bAtt = YES Uhr [auft ab tpower off Weiter
(hdEF)
o Eingange d*.01 bis d*.12
Eingang Ausgang
Start Stop Res Schnell Uhr Halt Bemerkungen
d*.01 d*.02 d*.03 d*.04 d*.4A
X X t X 1 Reset auf Programm Anfang des an-
gewahlten Programms
X 1 0/1 X 1 Start blockiert, Uhr steht
1 0 0N 0 0 Uhr lauft zeitsynchron
0/11) 0 0/1 1 0 Uhr lauft mit Beschleunigungsfaktor
t = steigende Flanke 1 = High
x = keine Auswirkung 0 = Low
* = laufende Nr. des Blockes d
1) Uhr muss gestartet sein
- Start d*.01
Jede positive Flanke an d*.01 startet die Uhr und damit das mit den Vorwahleingéngen
(siehe dort) ausgewahlte Programm, wenn d*.02 (stop) = Low ist. Der Start erfolgt nach
Reset und Ende des Programms mit der Zeit t = 0 des 1. Intervalls.
Nach Aufhebung der Stopfunktion setzt die Startflanke das Programm ab dem Zustand
fort, der vor der Stopfunktion vorhanden war. Sind mehrere Vorwahleingange d*.06 bis
d*.12 mit High belegt oder ist ein angewahltes Programm nicht mit Intervallen versehen,
so wird die Uhr nicht gestartet.
- Stop d*.02
Mit d*.02 = Hi wird die Uhr angehalten, der Ausgang d*.4A (Uhr Halt) wird Hi, die analo-
gen und binaren Ausgénge d*.5A bis d*14(A) behalten ihre Werte, der Eingang d*.01
(Start) ist blockiert. Wenn d*.3A (Intervallanzeige) mit dd3 verschaltet ist, blinkt bei der
Stopfunktion der Dezimalpunkt der Anzeige.
- Reset d*.03
Jede positive Flanke an d*.03 setzt die Uhr auft = 0 des 1. Intervalls des mit den Vor-
wahleingangen (siehe dort) ausgewahlten Programms. Die Uhr steht und der Ausgang
d*.4A ist High. Wenn d*.3A (Intervallanzeige) mit dd3 verschaltet ist, blinkt der Dezimal-
punkt der Anzeige. Bei t = 0 des 1. Intervalls nehmen die Bindrausgénge den Status des
1. Intervalls an, die Analogausgange gehen auf den Wert zum Zeitpunkt t = 0 des 1. In-
tervalls.
Power on (bei bAtt = no), Handreset und alle Anderungen im Strukturieren I6sen automa-
tisch den Reset fur den Zeitplangeber aus.
- Schnell d*.04
Die Uhr lauft bei d*.04 = Low zeitsynchron und bei d*.04 = Hi mit dem eingestellten Be-
schleunigungsfaktor (sieche CLSb), wenn sie zuvor Uber d*.01 gestartet wurde.
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1.5 Funktionsbeschreibung

Quelle fiir die Programmvorwahl d*.05
Bei d*.05 = Low erfolgt die Vorwahl tber die Eingédnge d*.06 bis d*.12, bei d*.05 = High
erfolgt die Vorwahl Uber die serielle Schnittstelle SES (Status ST-CLOCK).

Programmvorwahl d*.06 bis d*.12
Programmvorwahl Uber Binareingange, bei d*.05 = Low:
d*.06 bis d*.12 bestimmen das Programm nach folgender Tabelle:

d*.12 d*. 11 d*.10 d*.09 d*.08 d*.07 d*.06 Programm
Lo Lo Lo Lo Lo Lo Lo 1
Lo Lo Lo Lo Lo Lo Hi 2
Lo Lo Lo Lo Lo Hi Lo 3
Lo Lo Lo Lo Hi Lo Lo 4
Lo Lo Lo Hi Lo Lo Lo 5
Lo Lo Hi Lo Lo Lo Lo 6
Lo Hi Lo Lo Lo Lo Lo 7
Hi Lo Lo Lo Lo Lo Lo 8

Die Vorwahleingange mussen vor dem Start oder Reset den gewtinschten Pegel einge-
nommen haben. Pegelanderungen wahrend des Programmablaufs haben keinen Ein-
fluss. Hat mehr als ein Eingang d*.06 bis d*.12 Hi Pegel oder ist das ausgewéhlte Pro-
gramm n nicht definiert, (CLPr = no.n), so lauft mit der Startflanke die Uhr nicht an. Wenn
d*.3A (Intervallanzeige) mit dd3 verschaltet ist, wird in diesem Fehlerfall nach Start oder
Reset no.n angezeigt und der Dezimalpunkt der Anzeige blinkt. Der Fehler muss beho-
ben werden und das Programm neu gestartet werden.

® Ausgange d*.1A bis d*.14.(A)

d*.1A Zeit ab Start 1. Intervall eines Programms

Nur flr direkte Verschaltung mit dd1.1 bis dd2.2. Im FCon-Modus werden nur diese Ver-
schaltungen zugelassen. Die privaten Parameter der Displays sind wirkungslos. Es wird
die Zeit in h, min ab Start des 1. Intervalls angezeigt. Bei 23,59 erfolgt der Ubertrag auf
00.00. Das Rucksetzen erfolgt durch Reset (d*.03), siehe unter -Reset d*.03.

d*.2A Zeit im Intervall

Nur flr direkte Verschaltung mit dd1.1 bis dd2.2. Im FCon-Modus werden nur diese Ver-
schaltungen zugelassen. Die privaten Parameter der Displays sind wirkungslos. Es wird
die Zeit im aktuell laufenden Intervall je nach CLFo in min, sec oder h, min angezeigt.

d*.3A Intervall

Nur flr direkte Verschaltung mit dd3.1 und dd3.2. Im FCon-Modus werden nur diese Ver-
schaltungen zugelassen. Die privaten Parameter von dd3 sind wirkungslos.

Es wird das aktuelle Intervall xx und das ablaufende Programm n in der Form xx.n ange-
zeigt.

Die Anzeige der Intervalls bleibt erhalten, so lange das entsprechende Intervall abgear-
beitet wird.

d*.4A Uhr Halt
Der Ausgang ist immer High, wenn die Uhr steht. Das ist nach Stop, Reset, Power on
(mit batt = no), Handreset und am Programmzyklusende der Fall.

d*.5A, d*.6A Analogausgange A1, A2
Ausgénge der Analogwerte A1 (d*.5A) und A2 (d*.6A), die den Intervallen zugeordnet
sind (siehe CLA1, CLA2).
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- d*7A bis d*.14.(A) Binarausgénge b1 bis b8
Binarausgénge b1 bis b8 fur die den Intervallen zugewiesenen binaren Statussignale
(siehe CLb1 bis CLb8).

Messstellenumschalter (Multiplexer) MUP1, MUP2

Der Messstellenumschalter kann in FAdEF in den Rechenblécken d0*.F zweimal definiert
werden. Mit dem Messstellenumschalter kbnnen bis zu 8 Analogeingénge auf einen Ausgang
(d*.1A) durchgeschaltet werden. Die Weiterschaltung wird flankengesteuert an dem
Takteingang d0*.9 vorgenommen. (Umschaltung im geschlossenen Ring). Jeder Schaltzustand
wird durch ein High-Signal auf einem separaten Ausgang angezeigt (d*.2A bis d*.9A). Diese
Signale kénnen z. B. mit den Vorbereitungs-Eingangen des Zeitplangebers verbunden werden
und dort ein bestimmtes Ablaufprogramm auswahlen. Ferner kann die jeweilige Stellung durch
Verbinden des Ausgangs d*.10.(A) mit dem Display dd3 angezeigt werden. (Anzeigeformat
Werkseinstellung, Anzeige 1 bis 8)

Die maximale Anzahl der Messstellen wird mit dem priv. Parameter StP (Zahl der Schaltsteps)
(von 2 bis 8 verstellbar) angewahlt; Werkseinstellung ist 8. Uber den Reset-Eingang (d*.10)
kann mit einem High-Signal der Multiplexer in die Stellung 1 gefahren werden.

Wiederanlaufbedingungen:

Power On | Ausgénge
bAtt = no Schalterstellung 1
bAtt = YES Schalterstellung bleibt erhalten
Zahlnummer des
Rechenblockes Nr. im Zyklus
d0_.F MUP1, MUP2 n___
neon | 0 .01 ————\
0000 N .02
0000 N .03 — i .1a N
0.000{ N .04 |— |
0000 N .05 —= | P
0000| N .06 = | Sl-2a #
0000 N .07 —| — 532 #
0000 N .08 4|—/ —ae4n #
l |’——? .5A #
19 — — .6A #
ncon | # .09 ————q/:— ——% .7A #
I 8o | —— .81 #
T StP | [——— .9A #
o [# 10 |Peset | P elo@n
Stp (oFPA)
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1.5.8.4 Rechenblocke h01.F bis h04.F

Zahinummer des Zahinummer des
Rechenblockes Nr. im Zyklus Rechenblockes Nr. im Zyklus
hO_.F Name des Rechenblockes n___ hO_.F | csil,csi2,Csi3,Ccsi4 n___
# .01 Lo # 01| — — — — —
Av YR
2 02 1A 0.000 [ 1 02 X Adaption R ﬂ‘ . 1A#
0.000 Yz o kp. Tn, Tv, AH 4 tY, tA tE
n_ .03 . n_.03 A
n_.o4 2a ncon [ n__.04 ijg S-Regler ]]I[[ Iy— 20F
n .05 .3A 0000 N .05 ol intern R
n__.06 0000 N .06
AN Y WY
# .07 H | ||
# .08 Lo # .08 o T[T | |
# .09 .4A Lo # 09— T
-Ay >100 %
# .10 Lo |# .10—"— T 20% T | :
+yBL
# .11 Lo # J11 _-yyB_L -t —I_I
.12 Lo # 2 — T —— —— —
SG1 cP_
n .13 1.000 | N .13[| sG2 tn —| Parameter
n_ .14 1.000 |0 .14 [ 5G3 tv —] Steuerung
n_.15 1.000 L0 .15 VR
0.000| N .16
# .16
17
n_.18
Private Parameter (onPA) cP,tn,tv,vv,AH,tY,tA,tE (onPA)
S-Regler interne Ruckfiihrung (Controller step intern)
ho .F | Ccnl,Ccn2,Ccn3,Cecné n___ h0 .F CSEI,CSE2,CSE3,CSE4 -
Lo # 0l|]— — — — — Lo # .01 |—— — — —
Av v Av
0000 [ n .02~ — AL TaR 0000 [0 .02 Adaption | AL _ ™7 a%
v o kp, Tn, Tv, AH, YA, YE v ko. Tn. Tv.AH W TAE
0.000 [ 0 .03}1% v 0.000 [ n .03 Y2 Ay
ncon [ n_.oal-XdE —Ya— 22N ncon [ 004 24P S-Regler ]]I[[ Ay ] -2a#
0000 A .05 XjID K-Regler LY [ 3an 0000 0 05 XjID intern LAY 3ak |
0000 N .06H" 0000 n .06 ¥
Y FAR YY)
I P I I
Lo # : | Lo # 07 'y — | _I_l : |
Lo # Lo # .08 Ay
Lo # | | Lo # .09 —Al— | |
Lo |# || Lo |[# .10 - | | xdS —an
Lo | # JJ Lo [# 11 8L J_:
Lo | # L Lo [# 12 |¥BL | & L
SG1
1.000 2 12 SG2 | [tn— Parameter 1.000 | O 12 SG2 | tn —| Parameter
1.000 T ] Steuerung 1.000 | 0 ! —] Steuerung
1000 [ 015558 f v 1.000 | N .15 3(23 f v
N ncon [N .16
Lo # .16_Yn__| Lo # 17 —:‘:——I
0000 0 .17 0000 N .18 HO
cP,tn,tv,vv,AH,Yo,YA,YE, tY (onPA) cP,tn,tv,vv,AH,Yo,YA,YE,tA,tE (onPA)
K-Regler (Controller continuous) S-Regler externe Rickfuhrung (Controller step extern)
N = analog
# = binar

In den Rechenblécken h*.F kénnen insgesamt 4 Reglerblécke in FAEF definiert werden und zwar wahlweise
K-Regler 1 (Ccn1) oder S-Regler int 1 (CSi1) oder S-Regler ext 1 (CSE1) und

K-Regler 2 (Ccn2) oder S-Regler int 2 (CSi2) oder S-Regler ext 2 (CSE2) und

K-Regler 3 (Ccn3) oder S-Regler int 3 (CSi3) oder S-Regler ext 3 (CSE3) und

K-Regler 4 (Ccn4) oder S-Regler int 4 (CSi4) oder S-Regler ext 4 (CSE4)

S-Regler int = S-Regler mit interner Stellungsrickfiihrung

S-Regler ext = S-Regler mit externer Stellungsrickfiihrung

Bild 1-35 Rechenblécke h, Regler
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K-Regler (Ccn*), S-Regler intern (CSi*), S-Regler extern (CSE*)

hO_.F | cCn,CSi,CSE n___
Lo # .01 o
\ R)
y .
vz AKkp.Tn,Tv,AH, YA, YE
0000 [ n_ .03 eAy)Ya
ncon | n_.oa -XdP f __A_LY_ 2AN
(-Ay),
0000 [ n__.o5 x40 KS-F::gltlar (]]Iu)___ TG
-Regler,
0000 [0 .06 X4 (S-Regler)
P AAA LX)
Lo % 07ln il | |
Lo |# .08 4™
L +Ay | | |
o # .09 -_Ay: «dS)
o0 | : S 1w
N
+yBL
Lo |# .11 _—;’BL—%\___J_‘
o [# a2 —+r————
SG1 | | P
:ggg 0 12 SG2 | | tn—] Parameter
’ 0. ! Steuerun
tvV—] g
1000 [0 151022 i
N YN
ncon [N .1 [»(YR)
Lo # .1 N
0000 [0 .1_[» YN
cP,tn,tv,vv,AH,Yo,YA,YE,tY, tA,tE (onPA)

Der PID-Algorithmus ist als Parallel-Struktur mit interaktionsfreier Parametereinstellung reali-
siert. Der P-, D-, und I-Anteil hat separate Regeldifferenz-Eingange (xdP, xdD, xdl), der Z-Anteil
wird additiv dem Ausgang YA hinzugeflgt.

Mit dem Steuersignal P = High wird von PI- auf P-Betrieb umgeschaltet. Mit dem Steuersignal
H = Hi wird von Automatikbetrieb auf Handbetrieb umgeschaltet.

Die Handbetatigung erfolgt Gber die Steuereingdnge + Ay mit einem Hi-Signal (z.B tber Tasten-
betatigung an der Front). Eine Blockierung des Ausgangs Uber die Binareingdnge + YBL (Blok-
kierung = High) ist vorgesehen. Der Ausgang des Reglers wird Uber ein Steuersignal N = High
auf den an YN liegenden Eingangswert nachgeflhrt. (Nur bei K-Regler und S-Regler ext.)

Eine Parametersteuerung der wichtigsten Parameter kp, Tn, Tv Uber separate Eingange SG1
bis SG3 ist méglich. Dazu wird der in onPA eingestellte Parametergrundwert cP, tn, tv mit einer
externen Funktion multipliziert.

Die Parameteradaption ist im Offline-Betrieb des jeweiligen Reglers fir die Parameter cP, tn, tv,
vv und AH mdéglich. Dazu muss dem Regler die RegelgréBe x zugefliihrt werden. Wird beim S-

Regler intern (CSi*) YR mit 0.000 oder ncon beschaltet, so wird die Héhe der Sprunganregung

aus ty ermittelt.

Dann lasst sich im Handbetrieb die Adaption durchfihren (siehe nachfolgende Beschreibung
der Adaption und Kapitel 3.3.2, Seite 138).

Nachfolgend werden folgende Komponenten naher beschreiben

® Funktionserklarung der binaren Steuersignale und -eingange
Regelalgorithmus

Allgemeine Parameter

K-Regler Ccn1, Ccn2, Ccn3, Ccn4

S-Regler mit interner Stellungsriickfuhrung CSi1, CSi2, CSi3, CSi4
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S-Regler mit externer Stellungsriickfuhrung CSE1, CSE2, CSE3, CSE4
Adaption

Anpassung des S-Reglers an den Stellantrieb

Automatisches Einstellen der Regelparameter durch das Adaptionsverfahren
Manuelles Einstellen der Regelparameter ohne Kenntnis des Anlagenverhaltens
Manuelles Einstellen der Regelparameter nach der Ubergangsfunktion

o Funktionserklarung der bindren Steuersignale und -eingange
P P-Betrieb Regler (h*.07)
Mit diesem Signal wird der Pi-Regler in den P-Betrieb geschaltet.

H Hand (h*.08)
Dieses Signal blockiert den Ausgang des Reglers und ermdglicht z.B. bei entsprechender
Verschaltung eine direkte Handverstellung der Stellgr6Be tber die Frontbedienebene.

N Nachfiihren
Mit diesem Signal wird der Ausgang des K-Reglers und des Dreipunkt-Schrittreglers mit
externer Stellungsrickfiihrung dem Nachfiihrsignal yn nachgefihrt.

+ Ay Inkrementelle StellgréBen-Verstellung (h*.09, h*.10)
Externe StellgréBenvorgabe zur inkrementellen Verstellung tber Bindreingadnge im
Nachfuhrbetrieb.

yBL Richtungsabhéngige Blockierung der StellgréBe (h*.11, h*.12)
Richtungsabhéngige Begrenzung der StellgréBe durch externe Signale, z. B. von den
Endschaltern der Stellantriebe. Diese Begrenzung ist in jeder Betriebsart wirksam.

- Vorrang der Steuersignale BI, N, H
Blockieren hat Vorrang vor Nachflihren; Nachfuhren hat Vorrang vor Hand.
Durch externe Beschaltung mit Rechenblécken kann diese Festlegung geandert werden.

o Regelalgorithmus

- P-Regler (Steuersignal P = Hi)
ya=yp+Yyo+yz
ya = +kp - xdp + yo +yz

Frequenzgang: i—z = kp

- PIl-Regler
ya=yp +yi(t) + yo +yz

t
k
yI () + yo = T—ﬁ[xdldt + Vi —o
J =
t
kp
ya = kpxdp+ﬁ xd, dt + vy, 0 + yz
t=
0
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Frequenzgang: ya _ + Kkp (1 + 1 )

xd jo Tn
- D-Anteil
Der D-Anteil wird additiv zugeflgt.
yD J(D Tv
.= = 4+ kp ———
Frequenzgang: xd, p 1+ jo \T/_:

o Allgemeine Parameter

- Arbeitspunkt Yo bei P-Regler

Der Arbeitspunkt yo des P-Reglers kann entweder automatisch oder als Parameter
(onPA) eingestellt werden.

- Automatischer Arbeitspunkt (Yo = Auto)

Immer wenn kein Automatikbetrieb (Hand-, Nachfiihr-, Sicherheits- oder Blockierbetrieb)
vorliegt (wirksam ist dann yz), wird der Arbeitspunkt yo nachgefiihrt, so dass die Um-
schaltung in den Automatikbetrieb stoBfrei ist.

yo =ya-kp - xdp - yz
Dadurch ergibt sich eine automatische Einstellung des Arbeitspunktes yo in Handbetrieb:
YO = yy - Kp (xd) —yz  mit xdy = w - Xy

Wird der Istwert im Handbetrieb (xy) durch die entsprechende HandstellgréBe (yy) auf
den gewunschten Sollwert (w) gefahren, ist der Arbeitspunkt (yo) identisch mit der Hand-
stellgréBe (yn).

yo = yy bzw. yo = yy + yz
- Fester Arbeitspunkt (Yo = 0 bis 100 %)

Der Regler arbeitet in allen Betriebsarten mit dem als Parameter fest eingestellten Ar-
beitspunk.

- Ansprechschwelle AH

Den Eingéangen yz, xdp, xdp, xd; nachgeschaltet liegt in der Regeldifferenz die Ansprech-
schwelle AH (Totzonenglied)

A
Xq Ausgang
-AH

] » Xq Eingang

L

Bild 1-36 Wirkung des Totzonengliedes
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Durch das Totzonenglied erhélt der Regler ein progressives Verhalten, bei kleineren Re-
geldifferenzen ist die Verstarkung klein oder sogar 0, bei gréBeren Regeldifferenzen wird
das vorgegebene kp erreicht. Zu bertcksichtigen ist, dass die bleibende Regeldifferenz
den Wert der eingestellten Ansprechschwelle AH annehmen kann. Die Werkseinstellung
von AH ist 0 % und kann bis 10 % in Parametriermodus onPA eingestellt werden.

Bei S-Reglern ergibt sich die mindestens notwendige Einstellung von AH aus dem mini-

malen Ax = ks - Ay und damit aus der Einstellung von tE. Sie kann zur weiteren Beruhi-

gung der Regelstrecke vergrdBert werden. Bei K-Reglern ist zur Beruhigung des Regel-

kreises und zur VerschleiBminderung des Stellgerates eine kleine Ansprechschwelle von
ca. 0,5 % empfehlenswert.

- Stellgr6Benbegrenzung yA, yE

Die StellungsgréBenbegrenzung mit den Parametern YA und YE ist nur im Automatikbe-
trieb wirksam. Die Grenzen dieser Parameter liegen bei —10 bzw. +110 %. Es ist jedoch
zu beachten, dass der Regler keine negativen Stellstrome ausgeben und keine negativen
Stellungsriickmeldesignale erfassen kann.

Wenn im Automatikbetrieb die StellgréBe y, eine der Grenzen YA oder YE erreicht, wird
die weitere Integration unterbunden, um eine Integralsattigung zu vermeiden. Dadurch
wird sichergestellt, dass nach Umkehr der Polaritat der Regeldifferenz sofort eine Ande-
rung der StellgréBe erfolgen kann.

Im Hand- oder Nachfuhrbetrieb kann die StellgréBe y aus dem Begrenzungsbereich hin-
ausgefahren werden. Bei Umschaltung in den Automatikbetrieb wird dann die letzte Stell-
gréBe stoBfrei ibernommen, es werden anschlieBend aber nur Anderungen der Stell-
gr6Be in Richtung auf den Bereich YA bis YE ausgefuhrt.

Die StellgréBenbegrenzung ist nur bei K-Reglern und Dreipunkt-Schrittreglern mit exter-
ner Stellungsrickfiihrung méglich.

- StoBfreie Umschaltung in den Automatikbetrieb

Wenn kein Automatikbetrieb vorliegt (Hand-, Nachfuhr- oder wirksamer Blockierbetrieb,
wirksames y = ya) wird der I-Anteil bzw. der Arbeitspunkt yo (nur bei Yo = Auto) nachge-
fuhrt, so dass die Umschaltung in den Automatikbetrieb (wirksames y = ya) stoBfrei ist.
Der eventuell noch wirksame D-Anteil wird auf 0 gesetzt.

yI bzw. yo = ya - kp - xd - yz damit wird ya = ya
- P-Pl-Umschaltung

Mit dem Steuersignal P = 1 wird der Regler von Pi auf P-Verhalten umgeschaltet, bei Yo
= Auto ist die Umschaltung durch das Gleichsetzen von yo und yi(t) in beiden Richtungen
stoBfrei. Wird mit festem Arbeitspunkt yo gearbeitet, ist nur die Umschaltung in Richtung
PI-Betrieb stoBfrei.

- Parametersteuerung, Eingédnge h*.13, h*.14, h*.15

Uber die Steuereingange SG1, SG2, SG3 kénnen die Parameter Kp, Tn, Tv von einer
anliegenden steuernden GrdBe verandert werden.

Es gilt: Kp=cP - SG1, Tn=1tn - SG2, Tv=1tv - SG3

Die so gewonnenen Parameter kp, Tn, Tv kénnen innerhalb der fir die Parameter cP, tn
tv geltenden Grenzen verstellt werden.

Typische steuernde GréBen sind die Regeldifferenz xd (als Betrag aufgeschaltet) fur
progressive Regelungen und x oder y flr arbeitspunktabh&ngige Regelungen (unlineare
Regelstrecken). Ferner ist es moéglich fur Anfahrvorgdnge im P-Betrieb (Steuersignal

P = 1) mit z. B. groBen kp zu arbeiten und nach der Umschaltung auf den PI-Betrieb
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(Steuersignal P = 0) mit verringertem Kp zu regeln. Dazu kann gleichzeitig mit der
P-Umschaltung auch eine Umschaltung der steuernden GréBe vorgenommen werden.
Das an den Steuereingangen liegende Signal kann z. B. lber einen Funktionsgeber FUL
als Kurvenzug vorgegeben werden.

Die Parameterwerte und der Wert der steuernden GréBe kdnnen Uber die Adaption
gewonnen werden (siehe unter Adaption).

Wiederanlaufbedingungen

Poweron |yp Yo Yit-0 YD Yz
Auto |0 ... 100 %

bAtt = no kp - xdP |-kp - xdP -yz 0..100% |-kp - xdP -yz 0% |yz

bAtt = YES |kp - xdP |y_-kp - xdP -yz [0...100% |y_-kp - xdP-yz |0 % |yz

damit ergibt sich fur die StellgréBe im Automatikbetrieb ya zum Zeitpunkt des Einschal-
tens:

Power on | PI(D) Regler |P(D) Regler yo = Auto | P(D) Regler yo = 0...100 %
bAtt = no 0% 0% kp - xdP + yo + yz
bAtt = YES YL YL kp - xdP + yo + yz

yL = letzte StellgréBe vor dem Ausschalten

Werden andere Anlaufbedingungen gewtinscht, kann durch zuséatzliche Verschaltung z.B.
x-tracking und ggf. Nachfuhrbetrieb als Funktion der Datenquelle rES1, rES2 das Anlauf-
verhalten gezielt beeinflusst werden.
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o K-Regler Ccn1, Ccn2, Ccn3, Ccn4 (Controller continuous)

ho_.F Ccnl, Ccn2, Ccn3, Ccnd n___
Lo # .01 N T T T T — v
y >
X .
0.000 | N .02 > Adaption ————————— 1 -lA#
4! l
4 AH ] : 1YA,YE
0000 [N 03— LA
PR
ncon | N .04 9P 7 / Kp-Xq +
Tv,Vy,Kp
X / o Ya
dD
0.000 | N .05 7 E + —u—_/_ I .2AN
A
M e Ve NN .3AN
| A YBL | YH|| Y
0.000 |0 .06 74— L1 / : :YNl
| PI ‘ [ |
L P, !
o Yo r | | | |
e | ]
P
Lo [# .07 ———— === - | :
1 = e I D
Lo # .08 Yy "- | k¢
Lo [# .09 —— |
-Ay ty /I
Lo # .10|————— |
A +T - |
I vyBL | |
lo |# .11} *BL_ =4y
I
o [Forzlvee oo J
SGH1 ,’_____________T\l ______
1.000 | N .13 i cPE—kp
SG2 .
1.000 [ 0 .14 I - ET”
SG3
1.000 | N .15 i NETV
N | cP, tn, tv einstellbare Parameter
Lo # Jl6f———— kp, Tn, Tv wirksame Parameter
0.000 | N .17 AL
cP,tn,tv,vv,AH,Yo,YA,YE, ty (onPA)
Bild 1-37 Rechenblock h, kontinuierlicher Regler
SIPART DR24 6DR2410 81

C79000-G7400-C153-04



1 Technische Beschreibung Handbuch
1.5 Funktionsbeschreibung
1.5.8 Komplexfunktionen (Rechenblécke c, d, h)
o S-Regler mit interner Stellungsrickfiihrung CSi1, CSi2, CSi3, CSi4
(Controller step intern)
hOo_.F CSil, CSi2, CSi3, CSi4 n___
o [Foll-—f——————————— ~
N YR :
0.000/ N .02 Adapton ~ F———————— A .1A#
+
4 AH _<] - 4 Ya YE
z
0000/ N .03 | 7 / ] + 1D
P
K .
ncon [N .04 9P 7 / PXd +
o TV VuKp
0.000[ N .05 -7 7 / E P
|__+
Pl /
Xd| YA i
0.000| N .06 7 |
= :
I
I
I
H
lo F.08+——— -4 V0o
| +AY n A
Lo 1# .09 R >100 > > 0| 8L ok
lo [# .10 2 ———1<° It Tl & A
r
N
N
o #.o1ipte - :
o |# .12}~ -
SG1
1.000|N .13 cPka
SG2
SG3
1.000{ N .15
16 YR
ncon |0 . cP, tn, tv einstellbare Parameter
kp, Tn, Tv wirksame Parameter
cP,tn,tv,vv,AH,ty,tA,tE (onPA)

Bild 1-38 Rechenblock h, S-Regler mit interner Stellungsrickfiihrung

Hinweis: Die Stellgr6Benausgange +Ay und -Ay sind den Bindrausgangen fest zugeordnet
(siehe Kapitel 1.5.3, Seite 29).
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o S-Regler mit externer Stellungsriickfihrung CSE1, CSE2, CSE3, CSE4
(Controller step extern)

Lo

0.000

0.000

ncon

0.000

0.000

Lo
Lo
Lo

Lo

Lo

Lo

1.000

1.000

1.000

ncon

Lo

0.000

ho .F CSE1,CSE2,CSE3,CSE4 n___
# .01 T T T T —— v
YR
n .02 X > Adapton @ ——————— AL . 1A#
<j + l
A AH ] : PG
A 03 yz {/ _l + 1D
« Kp
Kp - x
n.oa e 4 P X .
« Tv,Vv,Kp
n .05 XdD L \ + —
A
:_Jn,Kpr" i
A .06 I }/ | |
|
Pl
l—J P ~+
| <« Yo +_ |
: Yo |
# .07 _P_____I__T____I Y
H
# .08 [ ———— _t'__ ¢ VAE
Y
# 09 PN ——— o9 | - D T | Sl R R [y ¥ -
# .10 | ——0 I - | &l L A I 3aF
T v i -
Y .4AN
Fooiip e | _H_L'_ _______ 171 xds
RN |
F e |- _
SG1 !
SG2
SG3 .
Yg [
Nn .16 |
F 17 kN cP, tn, tv einstellbare Parameter
v kp, Tn, Tv wirksame Parameter
Nn .18 n
cP,tn,tv,vv,AH,Yo,YA,YE,ty,tA,tE (onPA)

Bild 1-39 Rechenblock h, S-Regler mit externer Stellungsrickfihrung

Hinweis: Die Stellgr6Benausgange +Ay und -Ay sind den Bindrausgangen fest zugeordnet
(siehe Kapitel 1.5.3, Seite 29).
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e Adaption

Das Adaptionsverfahren stellt eine zuverlassige und einfach zu bedienende Inbetriebset-
zungshilfe dar. Gegenuber einer manuellen Optimierung, ist das Adaptionsverfahren be-
sonders bei langsamen Regelstrecken und bei PID-Reglerauslegungen weit Uberlegen. Es
wird vom Bedienenden aktiviert und kann im Gefahrenfall jederzeit abgebrochen werden.
Die durch die Adaption ermittelten Parameter kénnen vom Anwender ggf. gedndert und ge-
zielt Gbernommen werden. In Verbindung mit der Parametersteuerung lassen sich auch unli-
neare Regelstrecken gut beherrschen.
Im Parametriermodus AdAP, der nur bei Handbetrieb des Reglers und AV-Eingang = High
(Adaptionvorwahl) zuganglich ist, werden folgende Voreinstellungen fir das Adaptionsver-
fahren durchgeflhrt:
tU  Uberwachungszeit
dPv Richtung der Sprunganregung
dY  Amplitude der Sprunganregung
tU wird abgespeichert
Wiederanlauf battno = oFF

batt YES = Altwert

¥ |
Ay J
f YHand
b
A
«  FoD=mn e -
XM X Messverlauf
Modellverlauf x,\N Ax = ks - Ay
1 T T 1 T 1 >

| | | |
-1 0 67 % 1Q0 % tU
Anfangskennung |<— Endwert

kennung
T Kennung stationarer Zustand

Start der Adaption

Bild 1-40 Zeitlicher Ablauf einer Adaption ohne Fehlermeldungen bei der tU = 2 x T95 ist

Das Adaptionsprinzip unterteilt sich in die Streckenidentifizierung und den Reglerentwurf.

- Streckenidentifizierung

Der Regler wird im Handbetrieb in den gewiinschten Arbeitspunkt gefahren. Durch Druck
auf die Enter-Taste wird die eingestellte HandstellgréBe um einen nach Richtung (dPv)
und Amplitude (dY) einstellbaren Sprung verandert. Bei K-Reglern wird der y-Sprung
direkt ausgegeben. Der y-Sprung wird nach Ablauf von 10 % der eingestellten
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Uberwachungszeit (tU) ausgegeben, sofern innerhalb dieser Zeit ein stationdrer Zustand
der Regelgr6Be vorlag. Andernfalls erfolgt eine Fehlermeldung mit Abbruch der
Identifikation (siehe Kapitel 3.3.2, Tabelle 3-2, Seite 143).

Die Sprungantwort der Regelstrecke wird nun mit max. 84 Wertpaaren (Zeit und Ampli-
tude) aufgenommen. Wird die fir die Adaption verwendete RegelgrdBe x gefiltert (z. B.
um einen Rauschpegel zu unterdriicken), so sollte sie mit dem gleichen Zeitverhalten
auch fir die externe Bildung der Regeldifferenz verwendet werden; sonst kdnnte die
Adaption fehlerhaft ermittelt werden. Bei der Adaption missen die Filter entsprechend
eingestellt sein. Das Einlesen der Messwerte erfolgt mit einer Abtastrate entsprechend der
Zykluszeit. Das Abspeicherverfahren arbeitet mit zyklischer Datenreduktion und anschlieBen-
der Wiederaufflllung, so dass auch langsame Regelstrecken erfasst werden kénnen.

Nachdem die Anfangskennung durchlaufen ist, (die RegelgroBe x muss innerhalb von
50 % der eingestellten Uberwachungszeit tU das Anfangskennungsband verlassen ha-
ben), muss spéatestens bei 2/3 von tU 95 % des Endwertes erreicht werden. Die einge-
stellte Uberwachungszeit (tU) muss mit Sicherheitsreserve = 2 T95 der Regelstrecke
sein. Die restliche Zeit wird fir die Endwertkennung benétigt. Die Endwertkennung kann
auch unmittelbar nach der Anfangskennung erfolgen, es werden aber immer /3 der
durchgefiihrten Messungen flr die Endwertkennung benétigt. Mit Erkennen des Endwer-
tes ist die Aufnahme der Messwertpaare beendet.

Anhand von hinterlegten Ptn-Modellen mit n = 1 bis 8 und gleichen Zeitkonstanten T wird
jetzt durch Variation von n und T ein Vergleich mit der aufgenommenen Ubergangsfunk-
tion durchgefiihrt. Die ermittelte Streckenverstarkung ks wird dabei auf die Streckenmo-
delle Ubertragen. Der Vergleich erfolgt GUber die minimale Fehlerflache F (n, T).

Zusétzlich wird noch eine spezielle Erfassung von echten Totzeiten durchgefiihrt, die
dann die identifizierte Regelstrecke zu h6heren Ordnungen hin verschiebt.

Es kénnen Regelstrecken mit Ausgleich und periodischem Einschwingen 1. bis 8. Ord-
nung mit einer Einschwingzeit T95 von 5 s bis 12 h identifiziert werden. Totzeitanteile
sind zuléssig. Bei S-Reglern sollte die Einschwingzeit T95 doppelt so groB wie die Stell-
zeit Ty sein.

Wahrend der Streckenidentifizierung finden Fehlerkontrollen statt, um die Identifizierung
ggf. vorzeitig abbrechen zu kénnen. Es gibt insgesamt 11 Kontrollschritte, die bei Auftre-
ten von Fehlern blinkend auf dem digitalen x- und w-Anzeiger angezeigt werden. Sobald
eine Fehlermeldung auftritt, wird die Streckenidentifikation abgebrochen, und sie muss
ggf. nach Korrektur der Voreinstellungen im Parametriermodus AdAP neu gestartet wer-
den. Quittierung bzw. Auflistung der Fehlermeldungen siehe Kapitel 3.3.2, Tabelle 2,

S. 143).

- Reglerentwurf

Der Reglerentwurf erfolgt nach der Methode des Betragoptimums. Dieses Einstellverfah-
ren ist sehr robust und lasst auch Variationen der Streckenverstarkung zu. Es erzeugt
aber bei FihrungsgréBenanderungen ein Uberschwingen von ca. 5 %.

Die Reglerauslegung erfolgt fur Pl und PID-Verhalten, es wird also kp, tn und bei PID tv
errechnet, wobei die Vorhaltverstarkung mit 5 festgelegt ist. Voraussetzung fir die Wir-
kung des Differential-Teils ist, dass das D Glied mit xd beschaltet ist. Fur die Ermittlung
des Parameters Tv muss tv = oFF sein (onPA).

Bei S-Reglern wird zusétzlich zu kp, tn, tv noch die Ansprechschwelle AH errechnet. Die
Parameter tA, tE und tY mussen vorher entsprechend dem verwendeten Stellantrieben
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eingestellt werden. Wenn die Einschwingzeit T95 in der Nahe von 2 tY (Stellzeit) liegt,
kann es bei Reglerauslegungen mit D-Anteil auch zu Uberschwingungen kommen.

Bei Regelstrecken 1. Ordnung ist eine PI- bzw. PID-Reglerauslegung, bei Strecken 2.
Ordnung eine PID-Reglerauslegung, nach dem Betragsoptimum nicht realisierbar, da in
diesen Fallen kp gegen «o geht. Es wird eine Reglerauslegung durchgefiihrt, bei der das
Verhéltnis von Streckenzeitkonstante zu Regelkreiskonstante 6 ist.

Nach abgeschlossener Adaption sind die bisher wirksamen alten Parameter (Kennung
durch .0) und die neu ermittelten Parameter (Kennung durch .n) im Parametriermodus
AdAP ablesbar. Es werden die neuen Parameter flr Pl-Regler und fur PID-Regler ange-
boten.

Zusatzlich wird noch die ermittelte Streckenordnung 1 bis 8 als Anhang der Pi bzw. Pid-
Kennung angezeigt.

Die angewahlten Parameter **.0, **.n Pi.* oder **.n Pid.* (** = Parametername, * = Strek-
kenordnung 1 bis 8) kdnnen geandert und wahlweise Gbernommen werden.

Die Bedientechnik des Adaptionsverfahrens ist in Kapitel 3.3.2 beschrieben.

® Anpassung des S-Reglers an den Stellantrieb

86

interne Stellungsriickmeldung

Mit dem online-Parameter tY (10 bis 1000 s) die Stellzeit des Stellantriebes einstellen;
die Werkseinstellung betragt 60 s.

Der Online-Parameter tE ist mindestens so groB zu wahlen, dass der Stellantrieb unter
Berticksichtigung der vorgeschalteten Leistungsschalter sich sicher in Bewegung setzt.
Je gréBer der Wert von tE eingestellt wird, desto verschleiBfreier und ruhiger arbeiten die
dem Regler nachgeschalteten Schalt- und Antriebselemente. GroBe Werte von tE benéti-
gen ein gréBeres Totband AH, in dem der Regler nicht definiert regeln kann, da mit zu-
nehmender Einschaltdauer die Auflésung der RegelgréBe abnimmt.
Die Werkseinstellung betragt fur tE 180 ms. Dies entspricht bei einem 60-s-Stellantrieb
einer y-Auflésung von:

100 % - tE 100 % - 180 ms

= = — (¢}
Ay 1y 60 s 0.3 %

Die minimal mégliche Auflésung Ubertragt sich mit der Streckenverstarkung Ks auf die
RegelgroBe: Ax=Kg: Ay

Der Parameter tA (Mindestausschaltdauer) ist mindestens so gro3 zu wahlen, dass der
Stellantrieb unter Berlcksichtigung der vorgeschalteten Leistungsschalter sicher abge-
trennt ist, bevor ein neuer Impuls (besonders in Gegenrichtung) eintritt. Je gréBer der
Wert von tA eingestellt wird, desto verschleiBfreier arbeiten die dem Regler nachgeschal-
teten Schalt- und Antriebselemente, um so gréBer wird unter Umstanden auch die Totzeit
des Reglers. Der Wert von tA wird in der Regel identisch mit dem Wert von tE eingestellt.

Empfohlen werden fiir 60-s-Stellantriebe tA = tE = 120 bis 240 ms. Je unruhiger die Re-
gelstrecke ist, desto gréBer sollten die beiden Parameter gewahlt werden, wenn es vom
Regelergebnis her zu vertreten ist.

Entsprechend dem eingestellten tE und dem daraus resultierenden Ay bzw. Ax muss die
Ansprechschwelle AH eingestellt werden. Es muss die Bedingung
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Ax K, - tE - 100 %
AH > > oder AH > N 2
eingehalten werden. Andernfalls gibt der Regler Stellinkremente aus, obwohl die Rege-
labweichung auf Grund der endlichen Auflésung den kleinst méglichen Wert erreicht hat.
Einstellung von AH siehe Abschnitt Ansprechschwelle AH.

externe Stellungsriickmeldung

Der Stellungsregelkreis wird mit dem Online-Parametern tY optimiert. Es gelten die glei-
chen Zusammenhéange wie beim S-Regler mit interner Stellungsriickmeldung, wobei zu
den Kriterien der Verarbeitbarkeit der Stellinkremente durch das Stellgerat zusatzlich
noch die Dynamik des Stellungsregelkreises (Nichtlinearitaten, Nachlauf) hinzukommt. Es
wird in der Regel nétig sein, aus oben genannten Griinden tY, und die daraus resultieren-
den Ansprechschwellen kleiner zu wéhlen als beim S-Regler mit interner Stellungsruck-
meldung.

Der Stellungsregelkreis wird im Nachflhrbetrieb optimiert, die StellgréBenanderungen
werden durch Umschalten vom Handbetrieb in den Nachflhrbetrieb erzeugt. Dazu die
Stellinkrementausgénge + Ay mit z.B. L12, L13 verschalten YR und xdS Uber die Dis-
plays anzeigen. YN mit einer, je nach gewtinschten Optimierungspunkt, Konstanten oder
mit einem frei verschaltbaren linearen Parameter belegen, das Steuersignal H auf High
und das Steuersignal N auf eine Taste legen. Im Handbetrieb tber die YR-StellgréBenan-
zeige ca. =5 % Abweichung von der NachfihrgréBe einstellen und anschlieBend in den
Nachfuhrbetrieb umschalten. Der Stellungsregelkreis l&uft jetzt auf die eingestellte Nach-
fuhrgréBe, den Einlauf auf dem xdS-Display oder den Ay LEDs beobachten. W&ahrend
des Handbetriebes zeigt das xdS-Display 0 an, wéhrend des Nachfihrbetriebs wird die
HandstellgroBe auf die Nachflhrstellgr6Be nachgefihrt, so dass fur die erneute Anre-
gung im Handbetrieb wieder eine Abweichung eingestellt werden muss.

Bei Unlinearitaten im Stellungsregelkreis muss die Optimierung im Bereich gréBter Steil-
heit erfolgen.

- tA und tE so einstellen, dass der Stellantrieb die Stellinkremente gerade noch verar-
beiten kann (siehe S-Regler mit interner Ruckfuhrung).

- falls Filterung vorgesehen: Filter des yg-Einganges auf 0,01 Ty (echte Stellzeit des
Antriebes) einstellen.

- 1Y so lange vergrdBern, bis der Stellungsregelkreis durch Umschaltung in den Nach-
fuhrbetrieb Uberschwingt (Gegenimpuls uber die Ay-LEDs (z. B. L12, L13) in der xds-
Anzeige beobachten.

- tY wieder etwas verkleinern, bis der Stellungsregelkreis ruhig ist.

e Automatisches Einstellen der Regelparameter durch das Adaptionsverfahren

Vorraussetzungen fiir den Betrieb der Adaption:

Bei nur einem der definierten und positionierten Regler muss ein Vorbereitungseingang
AV (h*.01) mit einem High-Signal beschaltet sein. Damit wird der zu adaptierende Regler
festgelegt.

Der x-Eingang (h*.02) muss mit der RegelgréBe beschaltet sein. Bei S-Reglern mit ex-
terner Stellungsruckfihrung muss zuséatzlich die zurickgefiihrte StellgréBe YR (h*.16)
aufgeschaltet werden, um den Stellwertsprung erfassen zu kénnen. Bei S-Reglern mit
interner Stellungsruckfihrung wird die Hohe der Sprunganrechung aus tY ermittelt.

Der Regler muss auf Hand genommen werden. Die nachfolgenden Parameter tU, dPyv,
dy mussen entsprechend eingestellt werden (siehe auch Kapitel 3.3.2, Seite 138). Der
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88

Ausgang AL (Adaption lauft) kann benutzt werden, um wahrend der Adaption z. B. Dis-
plays auf interessierende Werte umzuschalten. Datenquelle AJAP kann in FCon zur An-
zeige des Adaptionsstatus z. B. mit L3 verschaltet werden.

tU: Uberwachungszeit (Parametriermodus AdAP)

tU ist ausschlieBlich fir die Fehlermeldungen nétig und hat auf die Identifizierungsgute
keinen Einfluss. tU muss mindestens doppelt so groB wie die Einschwingzeit Tgs der Re-
gelstrecke eingestellt werden. Bei ungenligender Kenntnis der Regelstrecke sollte mit tU
= oFF (Werkseinstellung) adaptiert werden. Nach erfolgreicher Adaption wird tU automa-
tisch auf ca. 2Tgs eingestellt. Bei tU < 0,1 h (6 min) wird tU = oFF angezeigt.

dPv: Richtung der Sprunganregung (Parametriermodus AdAP)

Mit diesem Strukturschalter wird die Richtung der Regelgr6Benédnderung vom eingestell-
ten Arbeitspunkt ausgewahlt: Xyang = Ax = £ ks (YHang £ Ay). Bei Regelstrecken mit
Lose empfiehlt es sich, eine Adaption mit steigendem x und eine mit fallendem x durch-
zuflihren. Die gemittelten ggf. auch die dynamisch unkritischeren Parameter kénnen
dann fur die Regelung verwendet werden.

dy: Amplitude der Sprunganregung (Parametriermodus AdAP)

Die Sprunganregung muss so groB gewahlt werden, dass die Regelgré8e sich minde-
stens um 5 % andert und die RegelgréBenanderung muss das 5-fache des durchschnittli-
chen Rauschpegels betragen. Je gréBer die RegelgroBenanderung ist, umso besser ist
die Identifizierungsgute. Empfohlen werden Regelgr6Benanderungen von ca. 10 %.

unlineare Regelstrecken

Bei unlinearen Regelstrecken sollten mehrere Adaptionen bei verschiedenen Lastzustan-
den durchgefuhrt werden. Die Adaptionsergebnisse und die steuernde GréBe SG sind zu
notieren. Die so ermittelten Parametersatze, bezogen auf die steuernde GréBe SG, wer-
den dann in einem Funktionsgeber FUL (Rechenblécke c) hinterlegt und dieser dann auf
den steuernden Eingang geschaltet.

Auf diese Weise kann man auch bei unlinearen Regelstrecken ideale Regelergebnisse
erreichen.

Hinweise zu den Adaptionsergebnissen
D-Anteil

Bei S-Reglern und bei K-Reglern an Regelstrecken 1. Ordnung bringt der D-Anteil wegen
der endlichen Stellzeit Ty bzw. aus Grlnden, die in der Regelungstheorie liegen, keine
merklichen Vorteile. Die Nachteile in Form von Verschlei3 auf der Stellseite tiberwiegen.

Bereichsgrenzen

Wenn einer der ermittelten Parameter an seine Bereichsgrenzen stéBt, sollte der andere
Parameter etwas in die von der Wirkung entgegengesetzte Richtung verstellt werden.
Wenn Strecken 8. Ordnung identifiziert werden, ist das ermittelte Kp aus Sicherheitsgrin-
den zu reduzieren. Wenn dann der Regelkreis zu langsam (unkritisch) ist, muss das Kp
wieder wie bei der manuellen Optimierung vergréBert werden.

kp Variation

In den Sonderféllen Regelstrecke 1. Ordnung in Verbindung mit Pl- und PID-Reglern so-
wie Regelstrecken 2. Ordnung in Verbindung mit PID-Reglern kann das kp freiztgig va-

riiert werden. Bei Reglerauslegung nach dem Betragsoptimum kann Kp in der Regel bis

zu 30 % vergréBert werden, ohne dass das Fuhrungsverhalten kritisch wird.
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o Manuelles Einstellen der Regelparameter ohne Kenntnis des Anlagenverhaltens

Die Regelparameter fur eine optimale Regelung der Anlage sind in diesem Fall noch nicht
bekannt. Um den Regelkreis auf jeden Fall stabil zu halten, sind folgende Werkseinstellun-
gen vorgenommen (die Werte gelten fir beide Parametersétze):

Proportionalbeiwert Kp = 0,1
Nachstellzeit Tn= 9984 s
Vorhaltzeit Tv = oFF

- P-Regler (Steuersignal P* = high)

- Gewunschten Sollwert einstellen und im Handbetrieb die Regeldifferenz zu Null
machen.

- Der fur die Regeldifferenz Null nétige Arbeitspunkt stellt sich im Handbetrieb bei Yo =
AUto automatisch ein (Werkseinstellung). Der Arbeitspunkt kann aber auch manuell
eingegeben werden, indem man den online-Parameter Yo auf den gewlinschten Ar-
beitspunkt einstellt.

- Auf Automatikbetrieb umschalten.

- Kp langsam vergréBern, bis der Regelkreis durch kleine Sollwertdnderungen zum
Schwingen neigt.

- Kp geringflgig verkleinern, bis die Schwingungen beseitigt sind.

- PD-Regler (Steuersignal P* = high)

- Gewiunschten Sollwert einstellen und im Handbetrieb die Regeldifferenz zu Null
machen.

- Der fir die Regeldifferenz Null nétige Arbeitspunkt stellt sich im Handbetrieb bei Yo =
AUto automatisch ein (Werkseinstellung). Der Arbeitspunkt kann aber auch manuell
eingegeben werden, indem man den online-Parameter Yo auf den gewlinschten Ar-
beitspunkt einstellt.

- Auf Automatikbetrieb umschalten.

- Kp langsam vergréBern, bis der Regelkreis durch kleine Sollwertdnderungen zum
Schwingen neigt.

- Tvvon oFF auf 1 s schalten.

- Tv solange vergréBern, bis die Schwingungen beseitigt sind.

- Kp langsam vergréBern, bis Schwingungen wieder einsetzen.

- Einstellung entsprechend den beiden vorangegangenen Schritten solange wiederho-
len, bis die Schwingungen nicht mehr beseitigt werden kénnen.

- Tv und Kp geringfligig verkleinern, bis die Schwingungen beseitigt sind.

- PI-Regler (Steuersignal P* = Low)

- Gewunschten Sollwert einstellen und im Handbetrieb Regelabweichung zu Null
machen.

- Auf Automatikbetrieb umschalten.

Kp langsam vergrdBern, bis der Regelkreis durch kleine Sollwertverdnderungen zum

Schwingen neigt.

Kp geringfligig verkleinern, bis die Schwingungen beseitigt sind.

- Tnverringern, bis der Regelkreis wieder zum Schwingen neigt.

Tn geringfugig vergréBern, bis die Schwingungsneigung beseitigt ist.

- PID-Regler (Steuersignal P* = Low)

- Gewunschten Sollwert einstellen und im Handbetrieb die Regelabweichung zu Null
machen.
- Auf Automatikbetrieb umschalten.
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- Kp langsam vergréBern, bis der Regelkreis durch kleine Sollwertveranderungen zum

Schwingen neigt.

- Tvvon oFF) auf 1 s schalten.

- Tv so lange vergréBern, bis die Schwingungen beseitigt sind.

- Kp wieder langsam vergréBern, bis die Schwingungen wieder einsetzen.

- Einstellung entsprechend den beiden vorangegangenen Schritten so lange wiederho-
len, bis die Schwingungen nicht wieder beseitigt werden kénnen.

- Tvund Kp geringflgig verkleinern, bis die Schwingungen aufhéren.

- Tnverringern, bis der Regelkreis wieder zum Schwingen neigt.

- Tn geringfugig vergréBern, bis die Schwingungsneigung beseitigt ist.

e Manuelles Einstellen der Regelparameter nach der Ubergangsfunktion

Ist die Ubergangsfunktion der Regelstrecke gegeben oder kann sie bestimmt werden, so
kénnen die Regelparameter nach in der Literatur angegebenen Einstellrichtlinien eingestellt
werden. Die Ubergangsfunktion kann in Stellung ,Handbetrieb” des Reglers durch eine
sprunghafte Anderung der StellgréBe aufgenommen und der Verlauf der RegelgréBe mit ei-
nem Schreiber registriert werden. Dabei wird sich etwa eine Ubergangsfunktion entspre-

chend Bild 1-41 ergeben.

Gute Mittelwerte aus den Einstelldaten mehrerer Verfasser ergeben die folgenden Faustfor-

meln:
- P-Regler
Proportionalbeiwert Kp = Tg
P P~ TuKs
- Pi-Regler
Proportionalbeiwert Kp = 0,8 - Tg
P p=75 Tu- Ks
Nachstellzeit Tn = 3-Tu
- PiD-Regler
Proportionalbeiwert Kp = 1,2 - Tg
P P = e T ks
Nachstellzeit Tn = Tu
Vorhaltzeit Tv = 0,4-Tu
YA
y
y
A I
! i
I x Ks= X
| l Y

Bild 1-41 Ubergangsfunktion einer Regelstrecke mit Ausgleich
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StellgréBe
FihrungsgréBe
RegelgréBe

Zeit

Verzugszeit
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1.5.9 Wiederanlaufbedingungen

Bei Hilfsenergieausfall werden die Analog- und Binarausgange spannungslos, d.h. AA1 bis
AA3 : 0/4 mA. Falls AA4 Uber den y-Hold Modul betrieben wird, richtet sich der Ausgangswert
nach der Hilfsenergieversorgung des Moduls (siehe Kapitel 1.4.2, Seite 12, 6DR2802-8A)
BAT1 bis BA16 : Spannungsausgang : Lo

BA9, 10 und 13, 14 : Relaiskontakt, Wechsler : Ruhestellung

Jedes Power on l6st ferner fur die CPU ein Reset aus.
Das Reset l6st einen Wiederanlauf zu nachfolgenden Bedingungen aus:

Die Wiederanlaufbedingungen fur Z&hl-, Zeit- und Speicherfunktionen sind bei den einzelnen
Funktionsbl6cken angegeben. Die Bedingungen hangen von der Strukturierung in Modus hdEF
(bAtt = YES, no) ab. Bei batt = YES wird in der Regel mit dem letzten Wert vor Spannungsaus-
fall gestartet, bei batt = no werden die Ausgange der Funktionsblcke gezielt gesetzt.

Die nicht speichernden Funktionen reagieren beim Wiederanlauf entsprechend den anliegenden
Eingangsdaten.

Werden an die Wiederanlaufbedingungen besondere Anforderungen gestellt, so kdnnen die
Bedingungen durch Verschalten von Umschaltfunktionen mit Konstanten oder Parametern in
Abhéngigkeit von den Signalen rES1, rES2 geandert werden.

1.5.10 Arithmetik

Die analogen GroBen werden in einer 3 Byte-Gleitkomma-Arithmetik bearbeitet. 2 Byte werden
zur Darstellung der Mantisse benutzt, 1 Byte ist fUr Vorzeichen von Mantisse und Exponent so-
wie den Exponenten selber reserviert. Es ergibt sich daraus ein dezimaler Zahlenbereich von
-10"9 bis +10"° mit einer Auflésungvon 1 LSB = 1,6 - 10 (16 bit Aufldsung, LSB = least
significant bit). Der Rechenfehler pro Operation betragt im Mittel maximal 1 LSB.

Fir einige zeitabhangige Funktionen (z.B. PID-Regler, Integratoren, Zeitplangeber) wird die
Auflésung auf 32 Bit vergrdBert, damit auch langsame Integrationsvorgange als Addition pro
Rechenzyklus dargestellt werden kénnen.

AA _10 1 AA = Wertanderung am Ausgang eines Funktionsblockes
At T 241077 t - Zykluszeit

ProzeBgréBen kdnnen Uber die Analogein- und -ausgange im Nennsignalbereich von 0 % bis
+100 % (0/4 bis 20 mA) ein- bzw. ausgegeben werden. Der Aussteuerbereich reicht von -5 %
bis +105 %.

ProzessgréBenwerten von 0 bis 100 % entspricht in der Gleitpunktarithmetik ein Zahlenbereich
von 0 bis 1.

Mit dieser Zahlenwertigkeit werden auch die Rechenoperationen durchgefiihrt. Bei Additionen
und Subtraktionen kann man gedanklich im Prozentbereich als wie im Bereich der Gleitpunkta-
rithmetik rechnen:

100% -30% +20% =1-0,3+0,2=0,9=90%
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1.5 Funktionsbeschreibung
1.5.10 Arithmetik

Bei Multiplizieren, Dividieren, Radizieren und Potenzieren ist das Rechnen mit der Wertigkeit 1
fir 100 % anschaulicher.

Beispiele:

Multiplizieren

100% - 100 % =1:1=1=100%
-70% - 30 % =-0,7 - 0,3 =-0,21 =-21%

Dividieren

100% _ 1 _ o

100 % 1 100 %
-80% _ —-08 _  , _ o
40% 0,4 2 = 200 %

Fir die Division gelten zuséatzliche Festlegungen: 0/Zahl = 0; + Zahl/0 — +10'9%;0/0 =0

Radizieren

J100% = /1 = 1 £ 100 %
/64% = /0,64 = 0,8 = 80%

Es durfen nur positive Zahlen radiziert werden; beim Radizieren von negativen Zahlen wird das
Ergebnis immer gleich 0 gesetzt.

Potenzieren

10100%é 101=10§ 1000 %
1050% A 1005 = 3,162 A 316,2 %
10—50% é 10-0|5 = 0,316 é 31,6%

Die privaten Parameter werden in den Dimensionen %, s, 1 entsprechend ihrer Funktion einge-
stellt. Die verschaltbaren Parameter und die Konstanten werden als dimensionslose Zahl einge-
stellt; ihre Dimension und Bewertung hangt von dem Funktionsblock ab, mit dem sie verschaltet
werden.
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1.6 Technische Daten

1.6.1 Allgemeine Daten

Einbaulage

Klimaklasse nach IEC721
Teil 3-1 Lagerung 1k2
Teil 3-2 Transport 2k2
Teil 3-3 Betrieb 3k3

Schutzart nach EN 60529
Front
Gehause
Anschliisse

Gerateauslegung

o Elektrische Sicherheit
- nach DIN EN 61 010 Teil 1,
- Schutzklasse | nach IEC 536

beliebig

-25 bis +75 °C
-25 bis +75 °C
0 bis +50 °C

IP64
IP30
IP20

- Sichere Trennung zwischen Netzanschluss und Feldsignalen i
- Luft- und Kriechstrecken, wenn nicht ausdrucklich anders erwahnt, fir Uberspannungs-

klasse Ill und Verschmutzungsgrad 2

o EG-Konformitétserkdrung Nummer 691.001

o CE-Kennzeichnung Konformitat bezlglich:

- EMV-Richtlinie 89/336/EWG und

- NS-Richtlinie 73/23/EWG

e Stéraussendung, Storfestigkeit nach EN 61 326, NAMUR NE21 8/98

Gewicht, max. bestlickt

Farbe
Rahmen der Frontbaugruppe
Frontflache

Material
Gehause, Frontrahmen
Frontfolie
Rickwande, Module

Anschlusstechnik
Hilfsenergie
115/230 V AC

24V UC
Feldsignale

Abmessungen und Tafelausschnitte

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

ca. 1,2 kg

RAL 7037
RAL 7035

Polycarbonat, glasfaserverstarkt
Polyester
Polybutylenterephthalat

Kaltgeratestecker IEC320/V DIN 49457A
2pol. Spezialstecker

steckbare Anschlussklemmen fiir 1,5 mm?2
AWG 14

siehe Bild 1-42, S. 94 und Bild 1-43, S. 94
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238 130
278
—>| max. 40—
l«— 72 —>]
11 o) o M=~ — =
N ) : I
HE |0 I‘ |
HH gv Relaisbaugruppe | I |
HE 6DR2804-8A/B | |
1H o
4 HE o o o J_' h
o -—- I
1119 |1
I
|

A
-
Y
L

—>] 223

4351 1

1) Zum Wechseln der Hauptleiterplatte erforderliche Einbautiefe

Bild 1-42 Abmessungen SIPART DR24, MaBe in mm

72,541
Zahl der Gerate Ausschnittbreite b
2 140 +1
68+0,7 3 212 +1
~ 145 b 4 284 +1
16 716 +1
138+1

1) Einbaudicht an dicht (ibereinander ist bei Beachtung der zulassigen Umgebungstemperatur zuléssig.

Bild 1-43 Tafelausschnitte, MaBe in mm
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1.6 Technische Daten

1.6.2 Grundgerat
Hilfsenergie
Nennspannung 230 VAC 115V AC 24V UC
umschaltbar
Betriebsspannungsbereich 187 bis 276 V |93 bis 138 V |20 bis 28 V 20 bis 35V
AC AC AC DCY
Frequenzbereich 48 bis 63 Hz -
Externer Strom Ig,;2) 450 mA
Leistungsaufnahme
Grundgerat ohne Optionen ohne Igy 8 W/17 VA 8 W/13 VA 8 W/11 VA 8W
Wirkleistung/Scheinleistung
(kapazitiv)
Grundgerat mit Optionen ohne Igy;
Wirkleistung/Scheinleistung 13 W/25 VA 13W/20 VA |13 W/18 VA 13 W
(kapazitiv)
Grundgerat mit Optionen mit Iy
Wirkleistung Scheinleistung
(kapazitiv) 26 W/45 VA 26 W/36 VA |28 W/35 VA 28 W
zulassige Spannungseinbriiche3)
Grundgerat ohne Optionen ohne Igy; | < 90 ms < 70ms < 55ms = 30ms
Grundgerat mit Optionen ohne Igy = 80ms = 60 ms < 50ms < 25ms
Grundgerét mit Optionen mit Ig, = 50 ms = 35ms = 35ms = 20ms

1) inklusive Oberwelligkeit

2) aus L+, BA, AA an externe Verbraucher abgegebener Strom
3)  Dabei reduziert sich die Biirdenspannung der AA auf 13 V, L+ auf 15 V und die BA auf 14 V

Tabelle 1-3  Hilfsenergie Grundgerat

Analogeingange AE1 bis AE3 und AE6 bis AE11 (Analogeingangsmodul 3AE 6DR2800-8A)
Technische Daten unter Nennbedingungen der Hilfsenergie, +20 °C Umgebungstemperatur,

soweit nicht anders vermerkt.

- Spannung
Nennsignalbereich (0 bis 100 %)

0/199,6 bis 998 mV oder 0/2 bis 10 V

umrangierbar

Aussteuerbereich < -4 bis 105 %
Eingangswiderstand
Differenz > 200 kQ
Gleichtakt > 500 kQ
Gleichtaktspannung 0 bis +10 V
Filterzeitkonstante 50 ms

Nullpunktfehler 0,1 % + AD-Wandlerfehler

Endwertfehler 0,2 % + AD-Wandlerfehler
Linearitatsfehler siehe AD-Wandler
Gleichtaktfehler 0,07 %/V
Temperatureinfluss
SIPART DR24 6DR2410 95
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Nullpunkt
Endwert
statische Zerstérgrenze

- Strom
Nennsignalbereich
Aussteuerbereich
Eingangswiderstand

Differenz (Burde)
Gleichtakt

Gleichtaktspannung
Filterzeitkonstante
Nullpunktfehler
Endwertfehler
Linearitatsfehler
Gleichtaktfehler
Temperatureinfluss
Nullpunkt
Endwert

Analogausgédnge AA1 bis AA3

Nennsignalbereich (0 bis 100 %)
Aussteuerbereich
Birdenspannung
Leerlaufspannung
induktive Last
Zeitkonstante
Restwelligkeit 900 Hz
Auflésung
Birdenabhangigkeit
Nullpunktfehler
Endwertfehler
Linearitat
Temperatureinfluss

Nullpunkt

Endwert
statische Zerstérgrenze

Messumformerspeisung L+

Nennspannung
Laststrom
Kurzschlussstrom
statische Zerstérgrenze

Binareingange BE1 bis BE4

Signalzustand 0
Signalzustand 1
Eingangswiderstand
statische Zerstérgrenze

96

0,05 %/10 K
0,1 %/10 K
+ 35V

0/4 bis 20 mA
-1 bis 21 mA

499Q + 0,1 %
> 500 kQ

0 bis +10 V

50 ms

siehe AD-Wandler
siehe AD-Wandler
siehe AD-Wandler
0,07 %/V

0,05 %/10 K
0,1 %/10 K

0 bis 20 mA oder 4 bis 20 mA

0 bis 20,5 mA oder 3,8 bis 20,5 mA
ab -1 bis 18V

=26V

<=0,1H

0,1 %/10 K
0,1 %/10 K
-1bis35V

IAIA

+20 bis 26 V

< 100 mA, kurzschlussfest
< 20 mA taktend

-1 bis +35 V

SIPART DR24 6DR2410
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Binadrausgange BA1 bis BA8 (mit wired or Dioden)

Signalzustand 0
Signalzustand 1
Laststrom
Kurzschlussstrom

statische Zerstérgrenze

Zykluszeit

variabel min 60 ms

A/D Wandlung
Verfahren

Aussteuerbereich
Auflésung
Nullpunktfehler
Endwertfehler
Linearitatsfehler
Temperatureinfluss
Nullpunkt
Endwert

D/A Wandlung

Parameter

Einstellung
Geschwindigkeit

Genauigkeit
Zeitparameter

alle anderen

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

=15V

+19 bis 26 V

< 50 mA

< 80 mA, taktend
-1 bis +35 V

+ 2 ms pro Grundfunktion
+ 5 ms pro Komplexfunktion

sukzessive Approximation je Eingang >120 Wand-
lungen und Mittelung innerhalb von 20 oder

16,67 ms

-5 bis 105%

11 Bit A 0,06 %

=02%

0,2 %

0,2 %

INIA ]

0,05 %/10 K
0,1 %/10 K

=
=

siehe AA1 bis AA3

mit tA2/3 (mehr - weniger)

progressiv

siehe Parameterlisten Tabelle 3-1 (S. 138) onPA,
Tabelle 3-3 (S. 144) ADAP, Tabelle 3-4 (S. 146)
oFPA und Tabelle 3-5 CLPA

typisch: +£0,1 %

< +0,5 % Uber den gesamten Temp.-Bereich
entsprechend Auflésung, absolut
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Anzeigetechnik

- Digitaldisplays dd1, dd2

Farbe

dd1

dd2
Ziffernhéhe
Anzeigebereich
Zahlenbereich
Uberlauf

Dezimalpunkt
Wiederholrate
Auflésung

Anzeigefehler

- Digitaldisplays dd3
Farbe
Ziffernhéhe
Anzeigebereich
Zahlenbereich
Uberlauf

Dezimalpunkt
Wiederholrate
Auflésung

Anzeigefehler

- Analogdisplay dA1, dA2
Farbe dA1
dA2
Anzeigebereich
Signalbereich
Uberlauf

Auflésung

Wiederholrate

98

41/,stellige 7-Segment LED

grin

rot

7 mm

Anfang-Ende einstellbar

-1999 bis 19999

< -1999: -oFL

> 19999: oFL

einstellbar (Fixpunkt) .---bis
einstellbar 1 bis 100 Zyklen/Anzeige

1 digit, aber nicht besser als AD-Wandler
entsprechend AD-Wandler und Analogeingange

3stellige 7-Segment LED

gelb

7 mm

Anfang-Ende einstellbar

-199 bis 999

< -199:0FL

> 999: oFL

einstellbar (Fixpunkt) .- bis
einstellbar, 1 bis 100 Zyklen/Anzeige

1 digit, aber nicht besser als AD-Wandler
entsprechend AD-Wandler und Analogeingange

rot

grun

LED-Kette mit 30 LEDs

einstellbar, von -199,9 % bis +199,9 %

<-0,85 % vom Anzeigebereich 1. LED blinkt

> 100,85 % vom Anzeigebereich 30. LED blinkt

1,7 % vom Anzeigebereich, durch abwechselndes
Leuchten von 1 oder 2 LEDs, der Mittelpunkt des
Leuchtfeldes gilt als Zeiger

zyklisch

SIPART DR24 6DR2410
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1.6.3

6DR2800-8A

6DR2800-8J/R

3AE I/U-Modul

Technische Daten der Optionsmodule

Analogeingange AES6 bis AE8 (Steckplatz 6), AE9 bis AE11
(Steckplatz 5), siehe Kapitel 1.6.2, Seite 95, AE1 bis AE3

Analogeingange AE4 (Steckplatz 2), AE5 (Steckplatz 3)

Signalumformer fur 1AE 1AE 1AE
Strom Spannung Widerstandsgeber
Bestellnummer: 6DR2800-8J 6DR2800-8J 6DR2800-8R
Messbereich Anfang Ooder4amA? |0Voder2Vv?" 0Q
bzw. 199,6 mV 1)
Min. Spanne (100 %) AR = 0,3R3
Max. Nullpunktunterdriickung RA < 0,2R3
Messbereich Ende 20 mA 10V, 998 mV RA+1,1R3
Ausssteuerbereich -5 bis 105 % -5 bis 105 % -5 bis 105 %
Eingangswiderstand
Differenz 49,9 Q +0,1 % | 200 kQ
Gleichtakt 500 kQ = 200 kQ
Zuléssige Gleichtaktspannung 0 bis +10 V 0 bis +10 V
Speisestrom 5mA £5%
Leitungswiderstand
Zweileiter-Schaltung -
Dreileiter-Schaltung je<10Q
Vierleiter-Schaltung -
Filterzeitkonstante +20 % 50 ms 50 ms 50 ms
Fehler 2)
Nullpunkt =03% =02% =02%
Verstéarkung <0,5% <02% <0,2%
Linearitat = 0,05 % = 0,05 % =02%
Gleichtakt < 0,07 %/V < 0,02 %/V -

Nullpunkt
Verstarkung

Einflusseffekt der Temperatur 2

=< 0,05 %/10 K
< 0,1%/10K

=< 0,02 %/10K
< 0,1%/10K

< 0,1%/10K
< 0,3%/10K

Stat. Zerstérgrenze

zwischen d. Eing.
bezogen auf M

+40 mA
+35V

+35V
+35V

+35V
+35V

1) Messanfang durch Strukturierung

2)  Ohne Fehler des A/D-Wandlers

3 mitR = RA +A R + RE in drei Bereichen einstellbar:
R=200Q, R=5009, R=1000Q

Tabelle 1-4  Technische Daten fiir I/U-Modul 6DR2800-8J/R

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04
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6DR2800-8V UNI-Modul Analogeingange AE4 (Steckplatz 2), AE5 (Steckplatz 3)

Analogeingang AE4, AE5 mv 1) TC?2 Pt100 R R

Steckplatz 2, 3 °C R=600Q R =<28kQ
Messbereichsanfang MA =>-175mV =>-175 mV =>-200 °C =0Q =0Q
Messbereichsende ME <+175 mV <+175 mV <+850 °C <600 Q <2.8kQ
Spanne A = ME - MA parametrierbar 0 bis Amax
Min. empfohlene Spanne 5mV 5mV 10 K 30 Q 70 Q
Messumformerstérungsmeldung 25% > MUF > 106,25 % 3
MUF
Eingangsstrom <1pA <1pA - - -
Speisestrom - - 400 uA 400 uA 140 uA
Potentialtrennung

Prifspannung 500V AC

zul. Gleichtaktspannung =50V UC =50V UC - - -
Leitungswiderstand

2L: RL1+RL4 =1kQ =300 Q =50 Q

3L: (RL1) = RL2 = RL4 - - =50 Q

4L: RL1 bis RL4 - - =100 Q
Bruchsignalisierung ohne =500 bis alle Bruch zwischen

550 Q| Klemmen Klemme 2-3

Fehler

Ubertragung =10V =10V +0,2K +60 mQ +200 mQ

Linearitat =10V =10V +0,2K +60 mQ +200 mQ

Auflésung/Rauschen +5uVv +2 uV +0,1K +30 mQ +70 mQ

Gleichtakt +=1uVA0V | =1uvVi0V

Interne Vergleichsstelle - +0,5K - - -
Temperaturfehler

Ubertragung +0,05 %/10 K3

Interne Vergleichsstelle -| £0,1 KNOK
Statistische Zerstérgrenze +35V +35V - - -
Zykluszeit 100 ms 200 ms 300 ms 200 ms 200 ms
Filterzeitkonstante adaptiv <15s <2s <2s <15s <15s

1) 20 mA, 10 V mit Messbereichsstecker 6DR2805-8J
2 Typen siehe CAE-Mend, interne Vergleichsstelle (steckbarer Klemmenblock) 6DR2805-8A
3)  Auf parametrierbare Spanne D = ME - MA bezogen

Tabelle 1-5
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1.6 Technische Daten
6DR2805-8J Messbereichsstecker 20 mA/10 V
- 20mA

Umsetzung auf 100 mV

Birde Klemme 1 - 2
1-3

Stat. Zerstérgrenze

0V

Teiler auf 100 mV
Eingangswiderstand
Stat. Zerstérgrenze

6DR2801-8D 2BA Relais

35V+

Kontaktwerkstoff

Kontaktbelastbarkeit
Schaltspannung
AC
DC
Schaltstrom
AC
DC
Schaltleistung
AC
DC

Lebensdauer
mechanisch
elektrisch
24 \//4 A ohmisch
24 \V//1 A induktiv

Funkenléschglied
Reihenschaltung

6DR2801-8E 4BA 24V +

2BE

Binarausgange
Signalzustand 0
Signalzustand 1
Laststrom
Kurzschlussstrom
statische Zerstérgrenze

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

+0,3 %
50 Q
250 Q
+40 mA

+0,2 %
90 k
+100 V

Binarausgange BA9 und BA10 (Steckplatz 5) oder BA13
und BA14 (Steckplatz 6)

Ag/Ni

<<

5
5

IAIA
W W

A
A

IAIA
a o

150 VA
100 W bei 24 V
80 W bei 35 V

INIA A

2x107 Schaltvorgénge

2x108 Schaltvorgénge
2x10° Schaltvorgénge

1 uF/22 Q parallel dazu Varistor 75 Veff

Binarausgéange BA9 bis BA12 und Binareingange BE5 und
BE6 (Steckplatz 5) oder

Binarausgange BA13 bis BA16 und Bindreingadnge BE10
und BE11 (Steckplatz 6)

< 1,5V oder offen, Reststrom < 50 pA
19 bis 26 V

< 30 mA

< 50 mA, taktend

-1V bis +35V
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- Binéreingange

Signalzustand 0 < 4,5V oder offen
Signalzustand 1 =13V
Eingangswiderstand = 2,4 kQ
statische Zerstorgrenze +35V

6DR2801-8C 5BE 24 V Binareingange BES5 bis BE9 (Steckplatz 5),
BE10 bis BE14 (Steckplatz 6)
Signalzustand 0 <4,5V oder offen
Signalzustand 1 =13V
Eingangswiderstand =27 kQ
statistische Zerstorgrenze +35V
6DR2802-8A 1AA(Yhold) Analogausgange AA4 (Steckplatz 6), AA7 (Steckplatz 5)
- Analogausgang AA4/AA7
Nennsignalbereich (0 bis 100 %) 0 bis 20 mA oder 4 bis 20 mA
Aussteuerbereich 0 bis 20,5 mA oder 3,8 bis 20,5 mA
Birdenspannung
bei Versorgung
aus Regler -1bis 18V
durchUy > 225V -1 bis 15V
durchUy =20V -1 bis 12,5V
Leerlaufspannung =26V
induktive Last <0,1H
Zeitkonstante 300 ms
Restwelligkeit 900 Hz =02%
Auflésung 0,1 %
Birdenabhangigkeit =0,1%
Nullpunktfehler =< 0,2%
Endwertfehler <=01%
Linearitat < 0,05 %
Temperatureinfluss
Nullpunkt =< 0,1 %/10 k
Endwert =< 0,1 %/10 k
Statische Zerstérgrenze -1 bis +35 V
- Binarausgang St
Signalzustand 0 < 1,5V
Signalzustand 1 +19 bis 26 V
Laststrom < 30 mA, kurzschlussfest
Kurzschlussstrom < 50 mA taktend

statische Zerstérgrenze

Hilfsspannung Uy
Spannungsbereich
Stromaufnahme

bei Versorgung aus Regler
bei Versorgung durch Uy

statische Zerstorgrenze

102

-1 bis +35V

+20 bis +30 V (inklusive Oberwelligkeit)
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6DR2802-8B 3AAund 3BE Analogausgénge AA7 bis AA9, Binareingange BES5 bis BE7
(Steckplatz 5);
Analogausgéange AA4 bis AA6 (Steckplatz 6), Binarein-
génge BE10 bis BE12

- Analogausgéange

Nennsignalbereich (0 bis 100 %) 0 bis 20 mA oder 4 mA bis 20 mA
Aussteuerbereich 0 bis 20,5 mA oder 3,8 mA bis 20,5 mA
Birdenspannung ab -1V bis 18 V
Leerlaufspannung =26V
Induktive Last <0,1H
Zeitkonstante 10 ms
Restwelligkeit 900 Hz =0,2%
Auflésung 10 Bit
Birdenabhangigkeit =0,1%
Nullpunktfehler <0,3%
Endwertfehler =0,3%
Linearitat <0,05 %
Temperatureinfluss
Nullpunkt =0,1 %/10 K
Endwert <0,1 %/10K
Statische Zerstérgrenze -1V bis 35V

- Binéareingange

Signalzustand 0 <4,5V oder offen
Signalzustand 1 =13V
Eingangswiderstand =27 kQ

Statische Zerstérgrenze +35V

6DR2803-8P PROFIBUS-DP

Ubertragbare Signale RS485, PROFIBUS-DP-Protokoll

Ubertragbare Daten Betriebszustand, ProzessgréBen, Parameter und
Strukturschalter

Ubertragungsprozedur

PROFIBUS-/DP-Protokoll Nach DIN 19245, Teil 1 und Teil 3 (EN 50170)

Ubertragungsgeschwindigkeit 9,6 kBit/s bis 1,5 MBit/s

Stationsnummer 0 bis 125

Zeituberwachung des Datenverkehrs Am Gerét strukturierbar in Verbindung mit DP-
Watchdog

Galvanische Trennung zwischen

Rxd/Txd-P/-N und dem Gerat 50 V UC Gleichtaktspannung

Prifspannung 500 V AC

Repeater-Steuersignal CNTR-P TTL-Pegel mit 1 TTL-Last

Versorgungsspannung VP (5 V) 5V -0,4 V/+0,2 V; kurzschlussfest

Leitungslangen; pro Segment bei 1,5 MBit/s 200 m; weitere Angaben siehe ET200-Handbuch
B6ES5 998-3ES12
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6DR2803-8C Serielle Schnittstelle

Ubertragbare Signale
Ubertragbare Daten

Ubertragungsprozedur
Zeichenformat

Hamming-Abstand h
Ubertragungsgeschwindigkeit
Ubertragung

Adressierbare Stationen
Zeituberwachung des Datenverkehrs
Galvanische Trennung zwischen Rxd/Txd
und dem Gerét

RS232, RS485 oder SIPART BUS *) umrangierbar
Betriebszustand, ProzessgréBen, Parameter und
Strukturschalter

Nach DIN 66258 A oder B

10 bit (Startbit, ASCII-Zeichen mit 7 bit, Paritatsbit
und Stoppbit)

2 oder 4

300 bis 9600 bit/s

Asynchron, halbduplex

32

1 s bis 25 s oder ohne

max. Gleichtaktspannung 50V UC
Prifspannung 500V AC
RS232 RS485

Empféngereingang Rxd

Signalpegel 0 0 bis +12V 2 Ua > Ug, +0,2 bis +12V

Signalpegel 1 1) -3 bis-12V 2 Ua < Ug, -0,2 bis -12V

Eingangswiderstand 13 kQ 12Q
Sendeausgang Txd

Signalpegel 0 +5 bis +10 V Up > Ug, +1,5 bis +6 V

Signalpegel 1 1) -5 bis -10 V Ua < Ug, -1,5 bis -6 V
Lastwiderstand <1,67 mA 54Q

1) Signalzustand 1 ist der Ruhezustand

2)  Eingang mit 14 V Z-Diode geschiitzt, gréBere Spannungen mit Strombegrenzung auf 50 mA méglich.

Leitungskapazitat bzw. -langen
bei 9600 bit/s

Richtwerte Leitungslangen
Leistungskapazitat | Flachbandkabel Rundkabel mit
ohne Schirm Schirm
RS232 End-End <2,5nF 50m 25m
RS485 Bus =250 nF 1000 m 1000 m

) SIPART-Busbetrieb ist nicht mehr méglich!
Der Bustreiber wird nicht mehr angeboten!

104
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Handbuch 1 Technische Beschreibung
1.6 Technische Daten

6DR2804-8A/B Koppelrelais 230 V
1 Relaisbaugruppe 6DR2804-8B
2 Relaisbaugruppen 6DR2804-8A
pro Relaisbaugruppe 2 Relais mit je 1 Umschaltkontakt mit Funken-
I6schglied
- Kontaktwerkstoff Silber-Cadmiumoxyd
- Kontaktbelastbarkeit
Schaltspannung
AC =250V
DC =250V
Schaltstrom
AC < 8A
DC < 8A
Schaltleistung
AC =1250 VA
DC < 30 W bei 250 V
< 100 W bei 24 V
- Lebensdauer
mechanisch 2x107 Schaltvorgénge
elektrisch AC 230 V, ohmisch 2x108/I(A) Schaltvorgange
- Funkenléschglied Reihenschaltung 33 nF/220 Q parallel dazu
Varistor
420 Vit
- Erregerwicklung
Spannung +19 bis +30 V
Widerstand 1,2kQ +180 Q

- Galvanische Trennung zwischen
Erregerwicklung - Kontakten Sichere Trennung ) durch verstérkte Isolierung,
Luft- und Kriechstrecken fiir Uberspannungs-
Relaisbaugruppe - Relaisbaugruppe klasse Il V) und Verschmutzungsgrad 2 )
(6DR2804-8A)

Kontakt - Kontakt Sichere Trennung ") durch verstarkte Isolierung,
einer Relaisbaugruppe Luft- und Kriechstrecken fur Uberspannungs-
klasse Il 1) und Verschmutzungsgrad 2 )
- Schutzart
Gehause IP50 nach DIN 40050
AnschlUsse (in gestecktem Zustand) IP20 nach DIN 40050
- Gehéausematerial Polyamid 66
- Tragschienenmontage auf NS35/7,5 DIN EN 5002

NS35/15 DIN EN 50035
NS32 DIN EN 50035

- MaBbild siehe Bild 1-44, Seite 106

1) nach DIN EN 61010 Teil 1
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Bild 1-44 MaBbild Koppelrelais, MaBe in mm

106

|

NS 35/15
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NS 32
< 136 >
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< 1315 >
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Handbuch 2 Montage

2.1 Mechanischer Einbau

2

2.1

Montage

Mechanischer Einbau

e Wahl des Einbauortes

Unter Bericksichtigung der in der Umgebung vorhandenen Warmequellen ist die zulassige
Umgebungstemperatur von 0 bis 50 °C einzuhalten. Es ist auch der mégliche Warmestau
bei dichter Montage ubereinander zu beachten. Geratevorder- und -rlickseite sollen gut zu-
ganglich sein.

e Tafeleinbau

Der SIPART DR24 wird entweder in einzelne Tafelausschnitte oder in offene Zeilen einge-
baut (MaBbild siehe Bild 1-42, S. 94 und Bild 1-43, S. 94).

2.2

Um eine gute Entstérung des Gerates auch fir hohe Frequenzen zu erreichen, muss die
Oberkante des Tafelausschnitts lackfrei sein. Dadurch wird tiber die oben am
SIPART DR24 herausragende Kontaktfeder eine gute HF-Masseverbindung hergestellt.

Wenn erforderlich: Selbstklebenden Dichtring fur die Abdichtung Frontrahmen/Fronttafel
uber den Tubus schieben und auf den Tubuskragen kleben (siehe Kapitel 5.2, S. 173,
Pos. 2.6).

SIPART DR24 von vorne in den Tafelausschnitt oder die offene Zeile einschieben und die
beiden mitgelieferten Spannelemente von hinten auf das Gerat aufsetzen, so dass sie in
die Gehauseausschnitte einrasten.

SIPART DR24 ausrichten und Spannschrauben nicht zu fest anziehen. Der Spannbereich
betragt 0 bis 40 mm.

Elektrischer Anschluss

Die Anordnung der Anschlusselemente ist aus Bild 2-1, Seite 109 zu ersehen.

A WARNUNG

Bei der elektrischen Installation sind unbedingt die "Bestimmungen flr
das Errichten von Starkstromanlagen mit Nennspannungen unter
1000 V” (VDE 0100) zu beachten!

o Schutzleiteranschluss

Der Schutzleiteranschluss erfolgt iber die Erdungsschraube (siehe Bild 2-1, Seite 109) an
der Gerétertickseite. Bei Anschluss an 115 oder 230 V AC-Netze kann der Schutzleiteran-
schluss auch Uber den Kaltgerétestecker (siehe Bild 2-1) gefiihrt werden. Es ist zulassig,
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2.2 Elektrischer Anschluss

den M-Anschluss des Gerates mit dem Schutzleiter zu verbinden (geerdete Funktionsklein-
spannungen).

A WARNUNG

Jegliche Unterbrechung des Schutzleiters bei anliegender Hilfsenergie
innerhalb oder auBerhalb des Gerates oder des
Schutzleiteranschlusses kann dazu fiihren, dass das Gerat
gefahrbringend wird. Die Unterbrechung des Schutzleiters ist nicht
zuldssig.

o Hilfsenergieanschluss

Die Hilfsenergie wird bei AC 115 V bzw. AC 230 V uber einen Kaltgeratestecker IEC 320/V
DIN 49457 A , bei 24 V UC wird die Hilfsenergie Uber einen 2poligen Spezialstecker (Po-
lung beliebig) angeschlossen. Die Stecker gehéren zum Lieferumfang.

A WARNUNG

Den Netzspannungswahlschalter (siehe Bild 2-1, Seite 109) im
spannungslosen Zustand auf die vorhandene Netzspannung einstellen.
Unbedingt die auf dem Typenschild bzw. am Netzspannungsschalter
(115/230 V AC) oder auf dem Spannungsschild (24 V UC) angegebene
Netzspannung beachten!

Die Netzzuleitungen Uber einen 2poligen Schalter im Zugriffsbereich
fuhren (Brandschutz nach IEC 66E (sec) 22/DIN VDE 0411 Teil 100).
Bei Stromkreisen ohne Begrenzung muss die Versorgung des Gerétes
uber einen Schalter gefuhrt werden. Bei Stromkreisen mit Begrenzung
(= 30 Vrms oder = 42,4V DC und Strom =< 8 A oder Quelle unter
allen Lastbedingungen =< 150 VA oder Sicherungselement das bei
< 150VA anspricht) wird der Schalter nicht gefordert.

Wenn das 24 V UC-Netzteil mit < 4 A (35 V DC) abgesichert wird
(T 3,15 A ist mindestens erforderlich), kann der Schalter entfallen.

o Anschluss der Mess- und Signalleitungen

Die Feldsignale werden (ber steckbare Anschlussklemmen fiir maximal 1,5 mm?2 (AWG 14)
Leiterquerschnitt angeschlossen.

Grundgeréat Steckplatz 1 14 und 10polig

Optionsmodule Steckplatz 2 und 3 4polig
Steckplatz 5 und 6 5 und 6polig

Koppelrelais "Steckplatz” 7 und 8 3 und 6polig

Die Steckplatze 1 bis 8 mussen in den Schaltpladnen und auf den Anschlussklemmen ge-
kennzeichnet werden.
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2.2 Elektrischer Anschluss

Messleitungen sollten wegen der Gefahr von Stérungseinkopplungen getrennt von Stark-
stromleitungen verlegt werden. Wenn dies nicht moglich ist, oder — bedingt durch den Anla-
genaufbau - die einwandfreie Funktion der Geréate durch Einkopplung auf die Messleitungen
gefahrdet ist, missen die Messleitungen abgeschirmt sein. Die Abschirmung ist an den
Schutzleiter des Geréates oder einen der M-Anschlisse anzuschlieBen, je nachdem welchen
Bezugspunkt die Stérquelle hat. Die Abschirmung sollte, wenn sie mit dem Schutzleiter ver-
bunden wird, immer nur einseitig am Gerat angeschlossen werden, damit keine Ausgleichs-
stréme flieBen kénnen.

Der SIPART DR24 ist fiur eine groBe elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) ausgelegt
und besitzt eine hohe Stérsicherheit gegen HF-Stérungen. Damit diese hohe Betriebssicher-
heit erhalten bleibt, halten wir es fir selbstversténdlich, dass alle Induktivitadten (z.B. Relais,
Schitze, Motoren), die in rAumlicher Nahe zu den Reglern installiert oder an diese ange-
schlossen sind, mit geeigneten Entstdrgliedern (z.B. RC-Kombinationen) beschaltet werden!

7 1 Steckplatz 1
Hauptleiterplatte

AE1 bis AE3 (I/U)

AA1 bis AA3

BE1 bis BE4

BA1 bis BA8 24V
L+, M

2 Steckplatz 2
AE4 (I/U,R,P, T, V)

21 22 23 248

= ® 3 Steckplatz 3
; AE5 (/U, R, P, T\V)
= 4 Steckplatz 4
® Serielle Schnittstelle
w 5 Steckplatz 5
B 4BA 24 V+2BE BA9 bis BA12, BES5 bis BE6
= 2BA Relais BA9, BA 10
o 5BE BES5 bis BE9
il 1AA AA7
W= 3AE AEQ bis AE11
o - 3AA+3BA AA7 bis AA9, BE5 bis BE7
|~ 6 Steckplatz 6
N - 4BA 24 V+2BE BA13 bis BA16, BE10 bis BE11
N - 2BA Relais BA13, BA14
- u m‘ 5BE BE10 bis BE14
o - 1AA(y-hold) AA4
[~ 3AE AES6 bis AE8
W 3AA+3BE AA4 bis AAG, BE10 bis BE12
I

[1 2 3

7 Schutzleiterkontaktfeder
8 Erdungsschraube

Hutschiene
(im Lieferumfang
Relaisbaugruppen 6DR2 804-8A/B)

10 Netzspannungswahlschalter
11 Netzstecker
12 Netzteil

0

Bild 2-1  Rickwand
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o Anschluss der seriellen Schnittstelle

Fir V.28 End-End-Verbindungen der SES steht eine 9pol. Buchsenleiste fiir Rundkabel in
Léttechnik zur Verfligung.

SIPART DR 19/21/22/24

Fremdsystem
H m— V. 28 End-End
N =10m
seriele [~ o] % |
Schnittstelle 9 pol. (7 0) Il
— J ﬂ'
L J
6 DR 2803-8C

Bild 2-2  Anschlussstecker serielle Schnittstelle

9pol. Federleiste fur Rundkabel (Schraubanschluss) C73451-A347-D39

Empfohlene Leitung:
4pol. Rundkabel ohne Schirm JE-LiYY 4x1x0,5 BdSi

o Null-Volt-System

Die Gerate SIPART DR24 besitzen feldseitig nur einen 0 V-Leiter (Masse, M), der doppelt an
die Klemmen 1/1 und 1/2 des Grundgerates herausgefiihrt ist. Wenn diese M-Anschlisse
nicht ausreichen, kann man auf die Hutschiene des Netzteiles handelstibliche Anreihklem-
men aufschnappen. Das Gerat arbeitet mit durchgehendem M-Leiter fir Ein- und Ausgange,
auf diesen Punkt beziehen sich alle Feldsignale.

Der M-Anschluss ist auch auf freie Modulklemmen geflihrt. Diese dlrfen nur benutzt wer-
den, wenn praktisch kein Eingangsstrom Uber diesen Anschluss flieBt (siehe z.B. Bild 2-14,
Seite 116, 1 4L).

Der Hilfsenergieanschluss ist von den Feldsignalen galvanisch getrennt. Bei Anlagen mit
unvermaschten Regelkreisen brauchen die SIPART DR24 nicht untereinander verbunden zu
werden. In vermaschten Regelkreisen mussen die M-Anschlisse aller Regler einzeln auf
einen zentralen Sternpunkt oder auf eine durchgehende M-Schiene mit groBem Querschnitt
gefuhrt werden. Dieser Sternpunkt darf an einer Stelle mit dem Schutzleiter der Anlage ver-
bunden werden.

Da beim analogen Signalaustausch der Gerate untereinander nur mit Strémen 0/4 ... 20 mA
gearbeitet wird, und diese als Vierpolmessung (Differenzverstérker mit elektronischer Poten-
tialtrennung) ausgewertet werden, wirken sich Spannungsabfélle auf dem M-Leiter nicht als

Fehler aus (siehe Bild 2-27, Seite 124 bis Bild 2-33, Seite 126).

Bei Binarsignalen ist der Stoérabstand so groB, dass Spannungsabfalle auf der M-Schiene
vernachlassigt werden kénnen.
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2.2.1 Blockschaltbild
F
32 Grundfunktionen 109 Rechenbldcke r
AbS, Add, AMEM, dA1.1..dA2.4 / o
AMPL, And, t
— ASo b
rontbau- a
aromos bSo dd1.1...dd3.4 (o000 | 2
CoMP, CoUn g
dEbA, dEF, diF r
—patl | Iy | u
_-f} 1 v L1.1..114.9 P
= Eor p
YA T bO1.F...bho.F e
Q LG, LiMi, LinE mit 3 Eingangen
+ 1/20 m— LU Ln 1 Ausgang u p—
AET T | | ! AETA]  \AME, MASE AAT.1..AA13 I 112 3O ppq
SO 19 MiME, MiSE
I I l MULt
+ O—C 1/22 m— LU nAnd, nor U
AE2 | | | AE2A | AA2.1..AA2.3 —= 113 )—O AA2
- O—C 121 = u Pot 1
I I I root
+O—C 1/24 m— LU SUb U
Az | | U AE3A | FF, tiME AA3.1..AA33 : —= 114 )OO pA3
ﬁ 1/23 ™
! 33 Komplexfunkt. 33 Rechenblécke
AFi1. AFi2 5V
Q 2/4 W LUR Ain1..Ain4
[ P I Y7 bin1...bin6 c01.F..c33.F av)/ 1
*P GCPt1, CPt2 mit 4 Eingangen bA1.1..bA1.3
aea I I 221 |+ AEGA| oo 9eng — = /4 D)—O BAI
o/ m v ti1, dti2 1 Ausgang I I 1
11 ] FUL1, FUL2, FUL3 bA2.1..bA2.3 - - 15 )0 2
E -— J FUP1, FUP2 | 11
, Steckpl. 2 PUM1 - 4/SPR1 - SPR8 bA3.1...bA3.3 — —= 16 >0 3
Optionen I 11
4 Komplexfunkt. 4 Rechenblocke bA4.1..bA4.3 — —m 1/7 4
3/4 ™1 LUR ] i
1 1 |un Cloc d01.F...d04.F bAOS | | | w 18 >0 5
O—é 3/3 m— P, MUP1, MUP2 mit 12 Eingangen I i1
AEs || T —>{ AE5A | gty 14 Ausgangen bA0S = /9 )-O 6
O 3=V ] I il
11 I T 12 Komplexfunkt. 4 Rechenblécke bAQ7 . _T 1/10 i‘)—cl) 7
=gl o
Steckpl. 3 Cent...Con4 ho1. F..ho4. F bAO8 — -0 BAs
GCSE1...CSE4 mit 18 Eingangen I
24V CSi1...CSi4 4 Ausgange —
_SAE 6/6
5V 1AA Yhold _-l 6/5
get O—C 115 = —> bEO1 AE6A...AE8A 5BE | 1 64
11 | AA4._.AAG 4BA24V 1
2 ?—CI 16 T —>1 bE02 bE10..bE14 AEE 1 °
™ 6/2
s O 117 bE0s bA13..bA16 — 1 9
11 | 3AA/3BE e
BE4 1/18 = —>1 bE04 I )
Steckplatz 6 Optlonen
e | g6 50
1AA Yhold !
L+ - [¢] —m
o—C 13 . \ Anwender AESA.AETIA N
11 I programm- 5BE - o,
MO—C 12 speicher fiir: AA7...AA9 B2 1
11 I | bEOS...bE09 _-I 5/3
MO—C 1/ onPA - on- bA09..bA12 —2BE L o o,
[ — AdAP  line |
S3 —2BARel {2
| M 3AA/3BE N i
O—(ll -— = | OFPA Steckplatz 5 I
L 1 o4V CLPA .
11 | > | hdEF  off- I Optionen
O N = [ +5V | FdEF line yo T
1 1 Uer FCon SA1.1..5A16.3 RS232/ 1 1
o e — |—BE »| FpPos noiss = a7
[ ] 1 APSt SAA1..SAA16 [] 1
CAE4 ShE1. ShE16 PROFIBUS _-l 4/8 i
CAE5 | = 43
= SbA1...SbA16 I P

Bild 2-3

6DR2410-4 24V UC
6DR2410-5 115/230 V AC umschaltbar

Blockschaltbild SIPART DR24

SIPART DR24 6DR2410
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2.2.2 Beschaltung Grundgerét

Handbuch

2.2.2

Beschaltung Grundgerat

o Hilfsenergieanschluss

Achtung:
Netzspannungsschalter (siehe Bild 2-1, Seite 109) im spannungslosen Zustand entspre-
chend der vorhandenen Netzspannung einstellen!

- 6DR2410-5 115/230 V AC, umschaltbar
Kaltgeratestecker IEC 320 IV
DIN 49457A
230 |\ —| 115
pro Gerat T1A > | 24V
1 — L
— N -~ —> + 5V
pe | B —> Urer
1 - - H
/ L—
L N PE —- DR24
weitere Verbraucher des 6DR2410-5
115 oder 230 V AC gleichen Kreises; ggf. Si- T
cherung vergréBern .
Alternativ
Bild 2-4  Beschaltung Hilfsenergie 115/230 V AC

- 6DR2410-4 24V UC

pro Gerat T3,15 A
L —

2 pol. Spezialstecker
Polung beliebig

—

24V UC

Bild 2-5

112

weitere Verbraucher des
gleichen Kreises; ggf. Si-
cherung vergréBern

Beschaltung Hilfsenergie 24 V UC

Al

—> + 24V
—> + 5V

i

—> Uger

DR24
6DR2410-4
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o AE1 bis AE3

- Beschaltung

U I

+U
|H Un 4L 2L Q AE1 |AE2 | AE3
+

L+ L 1/3
N M R +_,—é-c! j g
U —?—g AE+ —?_g AE+ I AE+ AE+ 1 1/20] 1/22 1/24
— AE- 1= AE- - O~ e AE- 9 119] 1721 | 123
L M MO 1
M M =500 Q" I_| |_I
—t ;
Weitere Beschaltungsmdglichkeiten siehe Kapitel 2.2.4, in hdEF AE 1 bis AE 3 = 0 oder 4 mA einstellen
Seite 123
1) maégliche Birdenwiderstande weiterer Gerate
Bild 2-6  Beschaltungen AE1 bis AE3 U oder I
- Rangierung
|
—1 1V 10V 1 1V 10V 1 V10V 1 |_
N . . [ _B_B _| [N _B_|
00 00 00 000006000000 000
——f el e
AE3 AE2 AE1
Werkseinstellung I (0 bis 20 mA)
— Hauptleiterplatte
1]
C73451-A3001-L32
1=
Bild 2-7  Rangierungen AE1 bis AE3
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2.2.2 Beschaltung Grundgerét

e BE1 bis BE4 e BA1 bis BA8
1/4 I)—?BA1
15 >0 2
1 L1l
13 16 >0 3
| I :| 11 -—_| =19V

BE1 ?—CI1/15 177 I)_® 4 1 1| ssoma
T > oder \_} BE2?—C1/16 7’ P s
BE3 %{1/17 1/9 |)_® 6
11 111 l)—Ql) 8

L

LT

(U

Bild 2-8 Beschaltung BE1 bis BE4 Bild 2-9  Beschaltung BA1 bis BA8

Werden bei den Komplexfunktionen S-Regler CSi* oder CSE* definiert, sind die Ay-Ausgange
der S-Regler den Bindrausgangen BA* fest zugeordnet. Siehe auch BAx.1 Belegung durch
PUM1 ... 4.

Rechenblock +Ay / Klemme -Ay/Klemme
ho1.F BA5:1/8 BA6: 1/9
ho2.F BA7:1/10 BAS8: 1/11
h03.F BA3: 1/6 BA4 : 1/7
ho4.F BA1: 1/4 BA2:1/5
e AA1 bis AA3 o L+ (Hilfsspannungsausgang)

112 |>_Q|) AA1

0/4 ... 20 mA
@ app”* A 5 %L+
3 {7 | <9000 13
114 ri AA3

1
12 oM
f L1 =20V

11 3| =
1 oM / AL < 100 mA
g

IR I U

in hdEF AA 1 bis AA 3 = 0 oder 4 mA einstellen

Bild 2-10 Beschaltung AA1 bis AA3 Bild 2-11 Beschaltung L+
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223

Beschaltung Optionsmodule

6DR2800-8A 3AE, U oder I-Eingang

Steckplatz 5: AE9 bis AE11 in hdEF oP 5 = 3AE einstellen

in hdEF AE9 bis AE11 = 0 oder 4 mA einstellen

Steckplatz 6: AE6 bis AE8 in hdEF oP 6 = 3AE einstellen

- Beschaltung

I2L

+
14L ]

+UH

in hdEF AEG6 bis AE8 = 0 oder 4 mA einstellen

.
)
|

- 7

24V
s 0]
o—C | 13| 13
—_ 1V 10V
I S, Pt
———0—C | 6/6 | 56
- AE8+ | AE11+ [:l_ + 5
49,9 Q
65 | 5/5 §:|1 N
@ | ags- | AE1I- -
'1\/' 1'ov
L | 614 | 54
@ | AE7+ | AETO+ N
Q:Q,QQ 5
.| 63 5/3 gjl
79 | a7~ | AE10- = -
10V
] Y1t
L | 62 | 52
=L | A6+ | AEOH N #
B 2
61 | 5/
o—C .
\ AE6- | AE9- —
e 6DR2800-8A
Mr®|_cl 1n |
R

Bild 2-12 Beschaltung 3AE Modul 6DR2800-8A

- Rangierungen

1

1v/Aov 1 1v/iov 1 1v/iov 1
000 oo 0ee0 oo | 000 oo
AES8/AE11 AE7/AE10 AE6/AE9

Werkseinstellung I (0 bis 20 mA)

6DR2800-8A

1

U

Bild 2-13 Rangierung AE6 bis AE8 bzw. AE9 bis AE11

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04
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e 6DR2800-8J

1AE, U oder I-Eingang

AE4 in Steckplatz 2 in hdEF AE4 = 0 oder 4 mA einstellen
AES5 in Steckplatz 3 in hdEF AE5 = 0 oder 4 mA einstellen

U
+Un *=2 oder »=3
|
+ 2' :I */4
v 1
—C
O—C .2
o—
| S|
M p—
®I Cl 11
0/2..10V 0/0,2..1V
x5=x6/10 V x4=x5/1V

I4L

Un | |
+ > Q—C */4

| I 1
_ Q—C +/3
Q—( +/2
QD —C +/1

M e

l—bli_'—/( 11

77t
0/4 ... 20 mA
x4=x5/1V

Werkseinstellung 1V, x4=x5 (und x7=x8)

I2L

r—"

0..500 Q1)

R

L+ l]
©— 13
[—
i

L0

I 1
—C®—C */3

Q@ —( #/2
M @—C 1
u | -

77

Lg@l_}c ”

1V/iov
x4 x5 x6

gy

-

- B

49,9 Q

6DR2800-8J

1) maégliche Birdenwiderstande weiterer Gerate

Weitere Beschaltungsmdglichkeiten siehe Kapitel 2.2.4,

Seite 123

Bild 2-14 Beschaltung U/I-Modul 6DR2800-8J
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Messbereiche:

0 bis 1 V/10 V/20 mA oder

0,2 V/2 V/4 mA bis

1 V/10 V/20 mA, dazu 1 V/10 V
auf der Leiterplatte rangieren

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04



Handbuch 2 Montage
2.2 Elektrischer Anschluss

e 6DR2800-8R 1AE, Widerstandseingang

AE4 in Steckplatz 2; in hdEF AE4 = 0 mA einstellen
AES5 in Steckplatz 3; in hdEF AE5 = 0 mA einstellen

- Beschaltung

1 R 6DR2800-8R Urgr
*=2 oder *=3 fiir Potentiometer mit
Is< 5 mA oder Is=5 mA
+24 V
R > 1kQ
(o | o | \ J —
+

2

J_ >0«

R 5 mA
(H * ——

499@243 33
*/2 ——
S1 4%

—C*/1 I
—_
= 20mA 1kQ 500Q 200Q

S1=20mA S1=200 Q
R__| s1
R-200Q < 200 Q| 200 Q
R - 200Q < 500 Q| 500 Q
=1kQ | 1kQ

Werkseinstellung S1 = 200 Q

Bild 2-15 Beschaltung R-Modul 6DR2800-8R

- Abgleich
1. Schiebeschalter S1 entsprechend Messbereich einstellen
2. Rp einstellen mit » 0 € Anzeige bzw. Analogausgang (entsprechend strukturieren) auf
Anfangswert bzw. 4 mA einstellen.
3. Rg einstellen, mit «# Anzeige bzw. Analogausgang auf Endwert bzw. 20 mA
einstellen.
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2 Montage
2.2 Elektrischer Anschluss
2.2.3 Beschaltung Optionsmodule

Handbuch

e 6DR2800-8V Universalmodul fir Analogeingang

Das Universalmodul ist auf Steckplatz 2 (Analogeingang AE4) und 3 (Analogeingang AES5)
einsetzbar. Mit dem Menu CAE4/CAES5 werden die Messbereiche eingestellt.

- Anschlussbelegung fiir mV-Geber
Direkteingang Umax = =175 mV

mV

RL1 +R|_4 =1kQ

Bild 2-16 Beschaltung UNI-Modul

< — +REF

H AT

N W >

? :—8_8\)___ AD/_"

—_

Sensor [~

f

6DR2800-8V

Blockschaltbild mV-Modul 6DR2800-8V

- Anschlussbelegung Messbereichsstecker 6DR2805-8J fiir U oder |

10V 20mA 20mA SMART
4L 2L

A

ul— +REF

I:-g\o___ AD/_"

50V UC

+
SMART
20 mA
zul. Gleichtaktspgl,[ ,.[ _
[

Messbereichsstecker
6DR2805-8J

Bild 2-17 Beschaltung UNI-Modul

118

Sensor

6DR2800-8V

Blockschaltbild mV-Modul 6DR2800-8V

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04



Handbuch

2 Montage

2.2 Elektrischer Anschluss

- Anschlussbelegung fiir Thermoelement TC

Externe

Vergleichsstelle Vergleichsstelle < m A +REE
+ ] + - 4
RLa RLa | _O\)-—
i T :—80 . DA
Tp E I -
] 2 | | - D
Ry Ry | :_8}
- — - = 1
RL1 + R4=300 Q Sensor
Interne
Vergleichsstelle ;
6DR2805-8A
6DR2800-8V
Blockschaltbild mV-Modul 6DR2800-8V
Bild 2-18 Beschaltung Thermoelement TC
- Anschlussbelegung fiir Pt100-Fiihler RTD
4-Leiter 3-Leiter 2-Leiter < m U | +REF
RL4 RL4 RL4
4
Akt :-8;_.\)" + DA
Pt100 RLzRLs PtOOf} g , Pt100 | 5 S
2 -
=N EA
RL1 RL1 RL1 S
j ensor
RLje =100 Q RL1 =R =R4 =50 Q R + R4 =50 Q ;
6DR2800-8V

Bild 2-19 Beschaltung PT100-Fihler RTD

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

Interne

Blockschaltbild mV-Modul 6DR2800-8V
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2 Montage Handbuch
2.2 Elektrischer Anschluss
2.2.3 Beschaltung Optionsmodule

- Anschlussbelegung fiir Widerstandsgeber R

3-Leiteranschluss 2-Leiteranschluss L im
< u [~ +REF
a 4
4
I N
3 Ro s |TT? S DlA / il
- D
2 E 2 | :_SC\D-—
1 1 -
RL1 RL1
Sensor
Ri4=50Q R + R4=50Q ;
—S—D—g .RR 2,8k, Rp > 5KQ nicht empfohlen 6DR2800-8V
s+ Hp

Blockschaltbild UNI-Modul 6DR2800-8V
1) Rg Shuntwiderstand nur erforderlich, wenn 2,8 kQ <R < 5 kQ

Bild 2-20 Beschaltung UNI-Modul

e 6DR2801-8D 2BA Relais 35V

BA9 und BA10 in Steckplatz 5, in hdEF oP5 = 2 rEL einstellen
BA13 und BA14 in Steckplatz 6 in hdEF oP6 = 2 rEL einstellen
Siehe auch BAx-Belegung auf Seite 114.

1

5/5 6/5
Ki -’ 1’- | BA10 BA14
_[>B_| » 2 5/4 6/4
[Jon % éﬁ |
5/6 6/6
|
| 5/3 6/3

K2
1
b 52| BA9 | 6p [BAT3
> I; | N
6DR2801-8D = | 51 6/1
AC = 35 V DC = 3 V
< 5 A < 5 A
< 150 VA < 80 Whei3sV

100 Whbei24V

Bild 2-21 Beschaltung 2BA (Relais)-Modul 6DR2801-8D

120 SIPART DR24 6DR2410
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Handbuch

2 Montage
2.2 Elektrischer Anschluss

e 6DR2801-8E 4BA 24V + 2BE
BA9 bis BA12 und BES5 bis BE6

in Steckplatz 5,

BA13 bis BA16 und BE10 bis BE11  in Steckplatz 6,

in hdEF oP5 = 4bA einstellen
in hdEF oP6 = 4bA einstellen

5V
24V |/ 1
| 5/5 BA12| 6/5 BA16
_-I 5/4 BA11 | 6/4 BA15 R
—==| 53 BA10 | 6/3 BA14 - —+ |=19v
| <30 mA
—=m| 52 BA9 | 62 BA13 I
5V ——I 5/6 BE6 | 6/6 BE11|{
1€— |
24V ==| 5/1 BE5 | 6/1 BE10 1
6DR2801-8E
Bild 2-22 Beschaltung 4BA (24 V)-Modul 6DR2801-8E
e 6DR2801-8C 5BE
BES5 bis BE9 in Steckplatz 5, in hdEF oP5 = 5bE einstellen
BE10 bis BE14 in Steckplatz 6, in hdEF oP6 = 5bE einstellen
_Hg 1/3 24V
. 5V
\ 5/5 BE9 | 6/5 BE14 | —
5/4 BE8 | 6/4 BE13 T_ —>|
Y H——>  oder > E 5/3 BE7 | 6/3 BE12 -l-— —> —w
<45V 5/2 BE6 6/2 BE11 -— —>|
5/1 BE5 6/1 BE10 1— —>
M
3
Bild 2-23 Beschaltung 5BE-Modul 6DR2801-8C
SIPART DR24 6DR2410 121
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2 Montage Handbuch
2.2 Elektrischer Anschluss
2.2.3 Beschaltung Optionsmodule

e 6DR2802-8A (1AA, Yhoid)

AA7 in Steckplatz 5 in hdEF oP5 = 1AA einstellen
AA4 in Steckplatz 6 in hdEF oP6 = 1AA einstellen

]
U AA4(y) 0/4..20mA
Rxd o R b g | =650
_-— 5/4 | 6/4
o T o an]aa) 12
5 -
Txd \
_ Up20..30V, < 70mA
T K = |52 62| >—C +
Loa N J__ Un
l—| L 5V = =19V
/— ———= | 5/1| 6/1 m_ _|_ < 30mA
24V I St
£ J

1) Anschluss von UH ist nur notwendig, wenn auch bei Ausfall der Versorgungsspannung des Reglers oder beim Ziehen
des Modules fiir Servicearbeiten der Ausgangsstrom aufrechterhalten werden soll.
2 Je nach Versorgung bis 900 Q méglich (siehe Kapitel 1.6.3, Seite 99).

Bild 2-24 Beschaltung yhog-Modul 6DR2802-8A

e 6DR2802-8B 3AA + 3BE

AA7 bis AA9 und BES5 bis BE7 in Steckplatz 5
AAA4 bis AA6 und BE10 bis BE12 in Steckplatz 6

U
. I I 5/6 AA9 | 6/6 AA6
Rxd |
> u
I 5/5 AA8 6/5 AA5
Txd
v 5/5 AA7 | 6/5 AA4

5/3 BE7 | 6/3 BE12

—l 5/2 BE6 | 6/2 BE11

—T 51 BE5 | 6/1 BE10

m
T L i/

Bild 2-25 Beschaltung 3AA/3BE-Modul 6DR2802-8B
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Handbuch 2 Montage
2.2 Elektrischer Anschluss

o 6DR2804-8A (Koppelrelais 230 V, 4 Relais)
6DR2804-8B (Koppelrelais 230 V, 2 Relais)

z.B. Beschaltung fir + Ay Ausgange beim S-Regler mit Koppelrelais 230 V, 2 Relais
(6DR2804-8B)

I l1/1ol | [ |
BA7 7 7/6

+Ay IJ\ . 7/4
Zx | -( | = 33n 7 |420V]
220 Q[:] -

1M T s
BA8 )»—-C—0— 7/2 7/9

-Ay ]
== 33n 5= |420V] 7

x |
11 220 Qlj
| |

Bild 2-26 Beschaltung Koppelrelais 230 V 6DR2804-8B

Das Koppelrelais 230 V, 4 Relais (6DR2804-8A) enthalt 4 Relais. Zusétzlich zu den Anschluss-
klemmen 7/1 bis 7/8 sind dann die Klemmen 8/1 bis 8/9 entsprechend zu beschalten.

Achtung: max. Schaltspannung beachten! (Resonanziberhéhungen bei
Phasenschiebermotoren siehe Kapitel 1.4.2, Seite 12)
AC 250 V DC 250 V
8 A 8 A
1250 VA 30 W bei 250 V
100 W bei 24V

2.2.4 Weitere Beschaltungsmaoglichkeiten fir I- und U-Eingang

o Strome 0/4 bis 20 mA

Bei Stromeingangen wird zwischen AE+ und AE- der Eingangsblrdenwiderstand 49,9 Q
geschaltet (AE1 bis AE3 im Grundgerat und im Modul 6DR2800-8A durch Rangierbriicken,
AE4 bis AE5 bei dem Optionsmodul durch externe Beschaltung).

Wenn bei Servicearbeiten bei abgezogener Anschlussklemme der Strom weiterflieBen soll,
muss der Eingangsbuirdenwiderstand 49,9 Q +0,1 % an die Anschlussklemme zwischen
AE+ und AE- angeschlossen werden. Der interne 49,9 Q Widerstand muss dann durch
entsprechende Rangierung bzw. Beschaltung abgetrennt werden.

SIPART DR24 6DR2410 123
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2 Montage Handbuch
2.2 Elektrischer Anschluss
2.2.4 Weitere Beschaltungsméglichkeiten fir I- und U-Eingang

1V/i0Vv
20 mA
AE+ +
4990 B£ﬂ49,9 Q —— Rangierung 1V
AE - —3 -
6DR2410

T wahlweise T

Bild 2-27 Stromeingang AE1 bis AE3 des Grundgerétes, interner oder externer 49,9 Q Widerstand oder
Stromeingang AE6 bis AE8 Uber Modul 3AE, 6DR2800-8A

1V/0V

2oma 1 T— 9

AE+ 20 m AE+ + 5
49,9Q I I _ﬂ49,9 Q ——  Rangierung 1V

AE - AE - ! -

T wahlweise T 6DR2800-8J
Bild 2-28 Stromeingang AE4, AE5 Uber Options-Modul 6DR2800-8J, interner oder externer 49,9 Q
Widerstand
UH
n 0/4 bis 20 mA AE+
R ()

. + b

I _ AE- I ¢49,9 Q) —
M | J_
l

/A A AR

Bild 2-29 Anschluss eines 4-Leiter Messumformers 0/4 bis 20 mA mit Potentialtrennung
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Handbuch 2 Montage
2.2 Elektrischer Anschluss

+UH

+ 0/4 bis 20 mA AE+
> %, + D

49,9 Q —

I AE

M

T T 1

Bild 2-30 Anschluss eines 3-Leiter Messumformers 0/4 bis 20 mA, der mit dem —-Pol auf M bezogen ist

Uy

% + D
499Q —
0/4 bis 20 mA AE- | l.ll.l
%,

>

7 T T 1

Bild 2-31 Anschluss eines 3-Leiter Messumformers 0/4 bis 20 mA, der mit dem +Pol auf M bezogen ist

+ L+
_ 4 bis 20 mA AE+
1 > + D
49,9 Q —
AE-
M

AR A A

Bild 2-32 Anschluss eines 2-Leiter Messumformers 4 bis 20 mA, versorgt mit L+ des Geréates
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2 Montage Handbuch
2.2 Elektrischer Anschluss
2.2.4 Weitere Beschaltungsméglichkeiten fir I- und U-Eingang

4 bis 20 mA AE+

I > + D
AE- ¢49,9 Q —

M J_ Gerat 1

AE+ 1

AE_T Ij‘lg‘gg R Gerét 2
e
7 7 T

Bild 2-33 Anschluss eines 2-Leiter-Messumformers 4 bis 20 mA, an zwei Gerate durch Reihenschaltung,
versorgt aus L+ eines Gerates

Jeder Eingangsverstarker wird mit einer Differenzeingangsspannung von 0,2 bis 1 V
angesteuert. Der Eingangsverstarker des Gerates 1 hat zusatzlich noch eine Gleichtakt-
spannung von 0,2 bis 1V, die aber unterdriickt wird. Es kénnen mehrere Gerate bis 10 V
Gleichtaktspannung in Reihe geschaltet werden. Das letzte auf Masse bezogene Geréat kann
auch eine auf Masse bezogene Eingangsbirde haben.

Wegen der erhéhten Blrde (maximal zulassig Gleichspannung +10 V) ist die zulassige Biirden-
spannung des Messumformers bzw. ggf. die Betriebsspannung zu beachten!

e Spannungen 0/0,2 bis 1 V oder 0/2 bis 10 V

Un
AE+

AE-

———

Bild 2-34 Anschluss eine Spannungsquelle mit Potentialtrennung
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Handbuch 2 Montage
2.2 Elektrischer Anschluss

+UH

Bild 2-35 Anschluss einer potentialgebundenen Spannungsquelle, die mit dem —Pol auf M bezogen ist,
mit einpoligem Anschluss

AE- [— nur bei Rangierung
1V zuléssig

M
Bild 2-36 Anschluss einer potentialgebundenen Spannungsquelle, die mit dem +Pol auf M bezogen ist,
mit einpoligem Anschluss

zu Bild 2-35 und Bild 2-36:

Der Spannungsabfall zwischen Spannungsquelle und Eingangsverstarker auf der M-Schiene
geht dabei als Messfehler ein. Nur bei kurzen M-Leitungen verwenden, oder Schaltungstechnik
entsprechend Bild 2-37 wéahlen!

+UH

_/ I _/

Bild 2-37 Anschluss einer Spannungsquelle, die mit dem +Pol auf M bezogen ist, mit zweipoligem An-
schluss
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2 Montage Handbuch
2.2 Elektrischer Anschluss
2.2.5 Beschaltung der Schnittstelle

Gerat 1

AE+

AE-

- Gerat 2

M

I I 1

Bild 2-38 Anschluss einer potentialgebundenen Spannungsquelle an zwei Geréate durch Parallelschal-
tung.
Die Spannungsquelle wird versorgt aus L+ eines Geréates und ist mit dem -Pol auf M bezogen

zu Bild 2-37 und Bild 2-38:
Der Spannungsabfall zwischen Spannungsquelle und Eingangsverstarker auf der M-Schiene
tritt als Gleichtaktspannung auf und wird unterdriickt.

2.2.5 Beschaltung der Schnittstelle

o Beschaltung der Schnittstellenbaugruppe 6DR2803-8C

- RS232 End-End
Einsetzbar in Steckplatz 4

Fremd-
— Regler system
H "y R}
g
= & = 43 ) xd | g
|__ § . Bezug 5
i 2 3@ 47
i

Bild 2-39 Einstellung auf dem SES-Modul 6DR2803-8C bei RS232 End-End und Beschaltung
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Handbuch 2 Montage
2.2 Elektrischer Anschluss

- RS485 Bus
Einsetzbar in Steckplatz 4
i —
H .
|
Q8 K
|: 22 £ 2
» o
H gl |-
— o+
i —1

Bild 2-40 Rangierung SES-Modul 6DR2803-8C bei RS485 Bus

RS485 Bus <1000 m

SES 8 Rxd/Txd-A
Gerat 1 - - R/ TxcA
T Rxd/Txd-B
Rangierung RS485 S Rxd/Txd-B
Fremdsystem
SES 8 Rxd/Txd-A
Gerat 2 -

N Hinweis Leitungsabschluss:

- ) > Der RS485-Bus muss mit seinem Wellenwiderstand
3 Rxd/Txd-B abgeschlossen sein. Hierzu wird der Abschlusswi-

derstand bei dem "letzten” Busteilnehmer durch ent-

sprechendes Stecken der Kodierbriicke geschaltet.

bis

SES 8 Rxd/Txd-A |‘

Gerat 32 |
N
) >
3 Rxd/Txd-B
Rangierung RS485 + 150R \
9pol. Bus-Stecker fir  Rundkabel C73451-A347-D39

Bild 2-41 Beschaltung RS485-Bus
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2 Montage Handbuch
2.2 Elektrischer Anschluss
2.2.5 Beschaltung der Schnittstelle

o Beschaltung der Schnittstelle PROFIBUS-DP, 6DR2803-8P
Beschaltung

Einsetzbar in Steckplatz 4

PROFIBUS-Stecker

3 °
PROFIBUS- AXD/TXD-P f-,ON
Modul 390R !
6 A
vp —C= ! $—0O  6ESTIT2-
Gerat 1 — 220RD :
(Slave) DGND —((- : LA«
Jd
8 B P
RxD/TxD-N _(| e Y |-
bis | Q
L
RxD/TxD-P A =2 ' B & '
PROFIBUS-
Modul S
Gerat n
(Slave) —
B_A
T
N v
ey — O
RxD/TxD-A [~ o ] X
Master RxD/TxD-B |12 0 i:

max. Anzahl Regler, ohne Repeater: 32
max. Anzahl Busteilnehmer (Slave + Master): 126

Bild 2-42 Prinzipdarstellung SIPART DR24 iber PROFIBUS-DP und Busanschlussstecker an Master

Hinweis Leitungsabschluss:

Der RS485-Bus muss mit einem Wellenwiderstand abgeschlossen sein. Hierzu muss am “er-
sten” und "letzten” Busteilnehmer eines Segmentes der Schalter im Busanschlussstecker auf
"ON” geschaltet sein. Bei allen anderen Teilnehmern darf der Schalter nicht auf "ON” stehen.
Eingehende Beschreibung und ausfihrliche Hinweise zur Leitungsfliihrung und Buskabelverle-
gung sind im Handbuch: Dezentrales Peripheriesystem ET200 zu finden.

Bestellnummer 6ES5 998-3ES12.
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Handbuch 3 Bedienung
3.1 Prozessbedienebene

3 Bedienung

Die komplette Bedienung des SIPART DR24 erfolgt iber die Bedientasten der Frontbaugruppe.
Hierzu kann die Funktion der Bedienfront zwischen folgenden drei Hauptebenen umgeschaltet
werden:

® Prozessbedienebene
® Auswahlebene
e Konfigurierebene (Strukturier- und Parametriermodi)

Mit dem Umschalten der Bedienfront erhalten ein Teil der Tasten und Anzeiger der Frontbau-
gruppe geanderte Bedien- und Anzeigefunktionen. Einzelheiten siehe Beschreibung der ent-
sprechenden Hauptebene.

Bild 3-1  Verschaltbare Bedien- und Anzeigeelemente in der Prozessbedienebene und
feste Belegung beim Parametrieren/Strukturieren (siehe letzte Seite)

3.1 Prozessbedienebene

In der Prozessbedienebene wird die Funktion der Tasten, LEDs und Displays durch das
jeweilige Anwenderprogramm bestimmt.

Das hinter die Frontfolie einschiebbare Beschriftungsschild aus dem Beipack ist entsprechend
der Funktion der Tasten, LEDs und Displays zu beschriften (siehe auch Kapitel 5, Seite 169).

Das Messstellenschild ist auswechselbar. Dazu kann im mittleren Teil die Plexiglasabdeckung
mit einem spitzen Werkzeug geéffnet und das Schild herausgezogen werden. Dahinter wird die
Schraube sichtbar, mit deren Hilfe die Frontbaugruppe vom Gerét getrennt werden kann (siehe
Kapitel 5, Seite 169).

3.2 Auswahlebene

Durch langeres Driicken (ca. 5 s) der Umschalttaste (6) bis im dd3-Display “PS” blinkt, steigt man
in die Auswahlebene fur die verschiedenen Konfigurationsmends ein.

Voraussetzung:  Binarsignal “Blockieren-Bedienen” bLb =0 und
“Blockieren-Parametrieren, Strukturieren”bLPS = 0

In der Auswahlebene arbeitet der Regler im online-Betrieb, d.h. seine letzte Betriebsart wird
beibehalten, die aktuellen Prozessgr6Ben kénnen auf den Analogdisplays (1), (2) verfolgt wer-
den.

Mit tA2, tA3 kdnnen die Konfigurationsmenis ausgewahlt werden. Wird nicht binnen ca. 20 s
eines dieser Menus mit der Entertaste (11) aufgerufen (= Einstieg in die Konfigurationsebene),
geht das Gerat von selbst in die Prozessbedienebene zurlck.
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3 Bedienung
3.2 Auswahlebene

Handbuch

onPA AdAP usw.

PS (Parametrieren/
Strukturieren)

dd1 tA1
L1 O
[»!
Ll
L3 O
L4 O it tA2
L5 O —
L6 O |
dA1 dA2/
tA4
L8 O
(<
L9 (2
L100 B
L110
dd2 tA5
L13
o \
tA - tA6
4 dd3  Li2

Exittaste #: Rucksprung in Prozess-
bedienebene

Exit LED: blinkt

Verstellung onPA-AdAP usw.

Entertaste .7: Sprung in Parmetriermodus
onPA-AdAP usw.

Enter LED:  blinkt

Start der Konfiguration

1) AdAP erscheint, wenn in FAEF im Block h*.F ein Regler definiert ist, in FPoS der Block h*.F positioniert ist, der
Steuereingang AV = High ist.

Alle nicht bezeichneten Bedien- und Anzeigeelemente haben die dem Anwenderprogramm entsprechende Funktion

Bild 3-2 Bedien- und Anzeigeelemente in der Auswahlebene
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Handbuch 3 Bedienung
3.2 Auswahlebene
Bedienen und Beobachten Bei bLb = 1 ist keinerlei
bLb =0 Bedienung méglich
A
Prozessbedienebene
bLb =0 und bLb = 1 oder BLPS = 1
g bLPS =0 ¥ tA5 i Y
»PS” im dd3- (bis ca-58) [ 1y oder bLPS im wix-Anzeiger,
R Display blinkt PS im dd3-Display blinkt
Loslassen tA5 D

©

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

tA4 % Online-Parameter,
onPA siehe Kapitel
3.3.1,S.136
=
\/ | s
A |
Y tAd E
AdAP, erscheint nur, Adaption,
wenn ein Regler- |« siehe Kapitel 3.3.2, S. 138
block definiert und tA1 E - - -
Adaption vorbereitet Parametriermodi (Online)
ist (siehe Kapitel
3.3.2,S. 138)
A
v |
Y
f nur bei bLPS = 0
Strukturiermodi
tA4 | <&
E: Offline-Parameter,
oFPA — siehe Kapitel 3.3.3, S. 145
=
/| ws
erscheint nur, wenn Cloc
A in FAEF definiert
tA2
A4 E Zeitgeber (clock)-
CLPA _ Parameter,
A1 E siehe Kapitel 3.3.4, S. 148
\/ | ws
A Yy tA2
tA4 E Hardware definieren,
hdEF . siehe Kapitel 3.3.5, S. 150
=
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©

Funktionen definieren,
siehe Kapitel 3.3.6, S. 152

Funktionen verschalten,
siehe Kapitel 3.3.7, S. 155

Funktionen positionieren,
siehe Kapitel 3.3.7, S. 155

All Preset (gesamtes Ge-
rat auf Werkseinstellung),
siehe Kapitel 3.3.9, S. 162

Signalauswahl,
siehe Kapitel 3.3.10, S. 163

Bild 3-3 Auswahlebene
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A tA2 A4 E:_
FdEF _
=7 v tA1 [
A 2 tA4 [«
FCon _
—7 T i [
A Y tA2 tAd E
FPos -
T T v tA1 [
£ a2 tA4 [«
APSt -
=7 v tA1 [
erscheint
nur bei hdEF:
AE4=Uni_ oder Uni
A \L tA2 - A4 E:'
V tA3 erscheint 1At E
A nur bei hdEF:
tA2 AE5=Uni_oder Uni Ad E:'
CAE5
tA1 [

Signalauswahl,
siehe Kapitel 3.3.10 S. 163
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3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

In der Konfigurierebene werden die Gerateeinstellungen vorgenommen.
Einstellungen im “Parametriermodus” onPA und AdAP kénnen im Online-Betrieb erfolgen.

Die Einstellungen im “Strukturiermodus” (oFPA, ... bis CAES5) erfolgen im Offline-Betrieb. Zur Ken-
nung des Offline-Betriebes zeigt die dA2 ein Streifenmuster. Die Analog- und Binarausgange ver-
halten sich wie unter Kapitel 1.5.3, Seite 29 beschrieben. Mit der Datenquelle nStr (kein Strukturie-
ren), die wahrend der einzelnen Strukturiermodi einschlieBlich der Strukturiervorwahlebene Low
ist, kann in Verbindung mit den Ausgangsumschaltern das Verhalten der Analog- und Bin&raus-
gange variiert werden.

Das Analogdisplay dA1, die LEDs L1, L3 bis L8, L10 bis L13 sind dunkel und die Taste tA5 ohne
Funktion.

Die Taste tA1 wird zur Exittaste, die dazugehdrige LED L2 zeigt die Exitbereitschaft an. Immer,
wenn L2 blinkt, bewirkt die Betatigung der Exittaste einen Riicksprung aus der angewahlten Ebene
in die nachst héhere Hierarchiestufe.

Die Taste tA4 wird zur Entertaste, die dazugehérige LED L9 zeigt die Enterbereitschaft an. Immer,
wenn L9 blinkt, bewirkt die Betatigung der Entertaste einen Sprung in die néchst tiefere Hierarchie-
stufe (Auswahlebene -> Konfigurierebene, z.B. onPA)

Die Tasten tA2 und tA3 dienen zum Verstellen der im Digitaldisplay dd1 angezeigten GréBen (Mo-
dusname, Anwort- oder Parameterwert). Die Tasten tA6/7 dienen zum Verstellen der in den Digital-
displays dd2 und dd3 angezeigten GréBen (roLL-SEt, Frage, Funktionsname und Parameter-
name).

In den Strukturiermodi oFPA, CLPA, hdEF, FAEF, FCon, FPoS kénnen die Frage- und Antwortzy-
klen, die Parameternamen und die Parameterwerte mit groBem Zahlenbereich mit einem Schnell-
gang verstellt werden. Dazu wird zuerst mit tA2 oder tA3 bzw. tA6 oder tA7 die Verstellrichtung an-
gewdhlt und dann durch zuséatzliches Dricken der anderen Richtungstaste der Schnellgang
eingeschaltet. In der Strukturiervorwahlebene wird mit tA6/7 die Betriebsart roLL oder SEt ausge-
wahlt. Nur in der Betriebsart SEt ist in den einzelnen Strukturmodi eine Verstellung des Parameter-
wertes bzw. des Antwortzyklus méglich. In der Betriebsart roLL sind die Verstelltasten tA2/3
blockiert. Damit ist es mdglich, sich z. B. vorhandene Werte von offline-Parametern, Funktionsdefi-
nitionen oder Verschaltungen anzusehen, ohne dass man eine versehentliche Verstellung der ein-
gegebenen Daten befirchten muss.

Nach Verlassen der Auswahlebene werden die Daten netzausfallsicher im Anwenderprogramm-
speicher abgelegt und der SIPART DR24 schaltet in den Online-Betrieb. Wenn in den Strukturier-
modi hdEF, FdEF, FCon, FPoS Anderungen vorgenommen worden sind, reagieren die Z&hl-, Zeit-
und Speicherfunktionen wie bei einem Power-on-Reset mit batt = no. Die Ausgénge werden auf
die bei den einzelnen Funktionen angegebenen Werte/Stati gesetzt.

Uber die Datensenken bLb (Blockieren Bedienung), bLPS (Blockieren Parametrieren/Struktu-
rieren) und bLS (Blockieren Strukturieren) ist es mdglich, die Parametrier- bzw. Strukturiermodi
zu blockieren (siehe Kapitel 3.2, Seite 131 und Bild 3-3, Seite 134).
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3.3.1 Parametriermodus onPA (Online-Parameter)

Im Parametriermodus onPA sind die Parameter angeordnet, bei deren Verstellung die Auswirkung
auf den Prozess beobachtet werden kann. Die restlichen Parameter sind in den Strukturiermodi
oFPA und CLPA angeordnet (siehe Kapitel 3.3.3, Seite 145 und Kapitel 3.3.4, Seite 148).

Die Online-Parameter sind in Tabelle 1 aufgelistet. Die weiB hinterlegten Parameter (Wiederholrate
dr fur die Digitaldisplays und die verschaltbaren dekadischen (Pd) und linearen Parameter (PL))
sind immer zugriffsfahig. Die grau hinterlegten Parameter sind die privaten Parameter der Kom-
plexfunktionen und erscheinen nur, wenn die Funktionen in FAEF definiert werden.

dd1 tA1
= " " L1 O+ Exittaste .7: Rucksprung in Prozessvor-
arameterwe E wahlebene nach onPA
L2 @
— Exit LED: blinkt
L3 O
L4 O it tA2
L5 O —
Verstellung Parameterwert (mit Schnellgang)
L6 O I
dA1 dA2/
L4 170 tA3
tA4
L8 O Entertaste: ohne Funktion
[«
L9 L E LED
. [~ Enter ;o aus
dunkel bei verschalt- L100
baren Parametern,
Ngme der Funktion bei L1110
privaten Parametern dd2 tA5
Parametername 113 \L
dr...tE
o \
0 tA6
A7 dd3  L12

Verstellung Parametername und
Funktionsname

Alle nicht bezeichneten Bedien- und Anzeigeelemente haben die verschaltete Funktion

Bild 3-4 Bedien- und Anzeigeelemente in Parametriermodus onPA
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dd2 dd3 |dd1 Werks- Auflo- Dimen- Parameterbedeutung
Einstellbereich einstel- sung sion
lung
dd1.1 Digitaldisplay 1 Eingang 1
dd1.2 Digitaldisplay 1 Eingang 2
dd1.3 Digitaldisplay 1 Eingang 3
dd1.4 Digitaldisplay 1 Eingang 4
dd2.1 Digitaldisplay 2 Eingang 1
dd2.2 dr 1 bis 100 1 ] Zyklgn D?g?tald?splay 2 E?ngang 2  Wieder-
dd2.3 Anzeige Digitaldisplay 2 Eingang 3 holrate
dd2.4 Digitaldisplay 2 Eingang 4
dd3.1 Digitaldisplay 3 Eingang 1
dd3.2 Digitaldisplay 3 Eingang 2
dd3.3 Digitaldisplay 3 Eingang 3
dd3.4 Digitaldisplay 3 Eingang 4
Pd0o1 - verschaltbare dekadische Parameter 1
| 0,100 bis 9984 10.00 % 1,5.100 % |
Pd40 |- 40
PLO1 - verschaltbare lineare Parameter 1

I -1,999 bis 19.999 0.000 0.001 1,s.100 %

PL40 N 40
tACA PEr 2 bis 10000 2 1 Taktsignal 1 Periodendauer

I Zyklen
tAC2 tAS 1 bis 10000 1 1 Taktsignal 2 Einschaltzeit
AFi1 Adaptives Filter 1

I tF oFF, 1,000 bis 9984 1.000 128 Werte s Zeitkonstante
AFi2 Oktave 5
Ain1 tin 1,000 bis 9984 10,00 128 Werte s Analogintegrator 1 Integrierzeit

tr oFF, 1,000 bis 9984 oFF Oktave s Nachfiihrzeit (Rampe)

’ LIA 2 | -199,9 bis 199,9 -5,0 % Ausgangsbegrenzg. Anf.
Ain4 LiE 2 | -199,9 bis 199,9 105,0 0,1 % 4 Ausgangsbegrenzg. Ende
bin1 tin ProG, 1 bis 9984 ProG 128 Werte S Binarintegrator 1  Integrierzeit

tr oFF, 1,000 bis 9984 oFF Oktave s Nachfiihrzeit (Rampe)

‘L LiA 2 | -199,9 bis 199,9 -5,0 % Ausgangsbegrenzg. Anf.
bin6 LiE 2 | -199,9 bis 199,9 105,0 0,1 % 6 Ausgangsbegrenzg. Ende
Ceni cP 0,100 bis 100,0 0,100 0,001 1 Controller K 1 Proportionalbeiwert
oder V) | tn 0,100 bis 9984 9984 s oder Nachstellzeit
CSE1 |[tv oFF, 1,000 bis 2992 oFF % s Controller S extern 1 Vorhaltzeit
oder V) [wv 0,100 bis 10,00 5,0 1 oder Vorhaltverstérkung
CSit AH 0,0 bis 10,0 0,0 0,1 % Controller S intern 1 Ansprechschwelle

| Yo AUto, 0,0 bis 100,0 AUto 0,1 % Arbeitspunkt P-Regler
Ccnd | YA2 [-10,0 bis 110,0 -5,0 0,1 % Controller K 4 Stellwertbegrenzg. Anf.
oder ) | YE2 | -10,0 bis 110,0 105,0 0,1 % oder Stellwertbegrenzg. Ende
CSE4 |tY 10 bis 1000 60 128 Werte s Controller S extern 4 Stelizeit
oder V) |tA 20 bis 600 180 Oktave ms oder min. Stellimpulspause
CSi4 tE 20 bis 600 180 20 ms Controller S intern 4  min. Stellimpulslange

SIPART DR24 6DR2410
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dd2 dd3 |dd1 Werks- Auflo- Dimen- Parameterbedeutung
Einstellbereich einstel- sung sion
lung
dtit 128 Werte Totzeitglied 1 .
b td oFF, 1,000 bis 9984 1 Oktave s Totzeit
dti2 2
PUM1 | tAE 20 is 9980 20 20 ms Pulsweitenmodulator 1 Mindert Einschaltzeit
}
PUM4 | tM 0,100 bis 1000 0,100 128 Wer- 4 Periodendauer
te/Oktave =
Spr1 SPA 0.0 bis 100.0 0.0 0,1 % Splitrange 1 FuBpunkt
}
Spr8 | SPE 0.0 bis 100.0 100.0 0,1 % 8 Eckpunkt

) YE > YA, LiE > LiA

entfallt, wenn in FAEF nicht definiert
Schnellgangsspriinge

Tabelle 3-1  Online-Parameter in Parametriermodus onPA

3.3.2 Parametriermodus AdAP (Adaptieren)

Dieser Modus erscheint in der Auswahlebene nur, wenn bei einem der definierten Regler
(Bloécke h*.F) der Vorbereitungseingang AV mit High belegt und der Block in FPoS positioniert
ist. Die Enterfunktion in den Parametriermodus AdAP ist nur mdglich, wenn sich der zum Adap-
tieren ausgewahlte Regler im Handbetrieb befindet.

Im Parametriermodus AdAP ist der SIPART DR24 online (der entsprechende Regler aber im
Handbetrieb) auf den Prozess wirksam.

Durch entsprechende Verschaltung mit dem Reglerausgang AL (Adaption lauft) in Verbindung
mit den Anzeigern und Umschaltfunktionen kénnen wahrend der Adaption die notwendigen Pro-
zessanzeigen geschaffen werden.

Der Parametriermodus AdAP hat 4 verschiedene Zusténde (nachfolgend naher beschrieben):

® vor der Adaption

e wahrend der Adaption
® Abbruch der Adaption
® nach der Adaption

Die digitalen Displays dd1 bis dd3 und die Tasten bekommen in den einzelnen Zustanden un-
terschiedliche Funktionen, die sich aber nahtlos in das Bedienungskonzept des Gerates
einfugen.

Vor und nach der Adaption werden die digitalen Displays und die Tasten fur die Parameteran-
zeige und -einstellung benutzt, wie das in den Parametriermodi bzw. Strukturiermodi onPA bzw.
oFPA der Fall ist (siehe Bild 3-6, Seite 142).

Wahrend der Adaption wird das komplette verschaltete Prozessbild wie unter Kapitel 3.1 be-
schrieben angezeigt (siehe Bild 3-7, Seite 142).
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Bei Abbruch der Adaption wird auf dd1 und dd2 die Fehlermeldung blinkend angezeigt. Mit der
Entertaste (tA4) werden die Fehlermeldungen quittiert (siehe Bild 3-7, Seite 142).

o Vor der Adaption

Die Datenquelle AdAP ist Low und kann bei Verschaltung z. B. mit L3 die Adaptionsbereitschaft
anzeigen. Es werden zuerst die Parameter fir die Voreinstellungen (tU, dPv, dY) angezeigt. Sie
mussen entsprechend der gewlinschten Sprunganregung eingestellt werden. Danach erschei-
nen auf den Anzeigen abwechselnd die alten Parameter xx.o0 mit der Kennung Pi oder Pid mit
ihrem Wert und die neuen Parameter xx.n mit der Kennung Strt AdAP. Die alten und die neuen
Parameter sind nicht verstellbar.

Nur bei Anwahl der neuen Parameter .n mit der Anzeige Strt AAAP kann die Adaption
mit der Entertaste (tA4) gestartet werden (Handbetrieb ist Voraussetzung).

o Wahrend der Adaption

Die Datenquelle AdAP hat einen High-Low Rhythmus und kann bei Verschaltung z. B. mit L3
die laufende Adaption anzeigen. Der Prozess kann Uber die komplette verschaltete Prozessan-
zeige beobachtet werden.

e Abbruch der Adaption

Die Datenquelle AdAP ist Low und kann bei Verschaltung z. B. mit L3 die Adaptionsbereitschaft
nach der Fehlerquittierung anzeigen. Die laufende Adaption kann manuell oder automatisch
durch die Fehleruberwachung abgebrochen werden.

Der manuelle Abbruch kann im Gefahrenfall jederzeit durch Betétigung der Exittaste (tA1) erfol-
gen. Es erfolgt der Riicksprung in die Auswahlebene nach AdAP. Von dort aus kann durch eine
weitere Betétigung der Exittaste (tA1) in die Prozessbedienebene umgeschaltet werden. Der
Regler ist im Handbetrieb und die HandstellgréBe kann bei entsprechender Verschaltung ver-
stellt werden.

Der automatische Abbruch erfolgt durch die Fehleriiberwachungen (siehe Tabelle 3-2, Seite
143). Die Fehlermeldungen werden auf dd1 und dd2 dargestellt. Durch Betatigung der Enterta-
ste (tA4) wird die Fehlermeldung quittiert, der Parametriermodus AdAP bleibt dabei erhalten, es
wird tU angezeigt, die Voreinstellungen kénnen ggf. korrigiert werden. Der Abbruch durch die
Steuersignale N und +yBL kann durch entsprechende Verschaltung (Verriegelung mit Regle-
rausgang AL) verhindert werden.

o Nach der Adaption

Die Datenquelle AdAP ist High und kann bei Verschaltung z. B. mit L3 das Ende der Adaption
anzeigen. Es werden die Parameter »x.0 mit der Kennung Pi oder Pid und die neuen Parameter
++.N mit der Kennung Pi.1 bis 8 und Pid.1 bis 8 fir Pi und Pid Reglerauslegung angeboten. Die
Ziffern hinter der Pi bzw. Pid Kennung geben die ermittelte Streckenordnung an.

Die alten und die neuen Parameter sind verstellbar.

Bei Betéatigung der Exittaste (tA1) werden die gerade angewahlten Parameter .0 oder »+.n
beim Ricksprung in die Parametervorwahlebene nach AdAP Gbernommen. Die Datenquelle
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AdAP wird jetzt auf Low gesetzt. Bei Ubernahme von #+.0 bleiben diese Parameter, wenn sie

nicht manuell geandert worden sind, unverandert. Bei Ubernahme von =«.n werden die alten
Parameter mit den neuen Parametern iberschrieben. Nach Wiedereinsprung in den Parame-
triermodus AJAP werden die ».n Parameter mit Strt AJAP ausgewiesen.

Die Ubernommenen Parameter werden erst auf den Prozess wirksam, wenn nach der Betati-
gung der Exittaste (tA1) in der Prozessbedienebene auf Automatik umgeschaltet wird.

Bei Parametersteuerung uber die entsprechenden Steuereingénge der Regler ist es nicht sinn-
voll, die neuen Parameter direkt automatisch zu Ubernehmen, da hier die der steuernden GréBe
nachgeschalteten Funktionsgeber entsprechend eingestellt werden mussen. In diesem Fall
mussen die neuen Parameter paarig zu der steuernden GrdBe notiert werden, um dann die
Funktionsgeber entsprechend einzustellen. Die steuernde Gr6Be muss wahrend der Adaption
angezeigt werden. Dazu benutzt man den Reglerausgang AL (Adaption lauft) und schaltet ggf.
ein Display wahrend der Adaption auf die steuernde GréBe um.
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Prozessbedienebene Auswahlebene Parametriermodus AdAP
siehe Kapitel 3.1, AdAP
S. 131
ggf. Regleranwahl Vor der Adaption ./ Voreinstellungen
xxx.1 oder xxx.4, , . Adaptions LED L3 aus 2
Regler auf Hand- svehe Adaption nach A4 E’:
betrieb schalten, Bild 3-6 Prozess- > Uberwachungszeit
gewlinschten S. 142 bedienung 1) A [ tU | oFF,0,1 bis 24 h .
Arbeitspunkt dPv| nEG, PoS /F:'Chfung } der Sprung-
i mplitude [ anregun
emsjell__en und aY | 0.5 bis 90 % plitu gung
stationaren .
Adaption -
Zustand abwarten! wiederholen :
Filter im Regel- . - -
kreis mussen 0 | Pi oder Pid Start der Adaption
eingestellt sein! **n | Strt AAP tA4
Bei S-Regler muss T tA1 E
tA, tE und tY
eingestellt sein! E
\
Wahrend der Adaption
Adaptions LED L3 blinkt 2
Komplette Prozessanzeige
[
tA4 B Abbruch der Adaption
Adaptions LED L3 aus 2
Regler auf durch Fehler-
Automatikbetrieb meldungen I
schalten, alte tA1 alte Parameter tA1 Fehler des Adaptions-{ T&1E
Parameter **.0 .0 bleiben meldunas- |< verfahrens dber
sind wirksam > erhalten > anzeigeg siehe tEX'tt'
Tabelle 3-2, aste
S. 143
tA1 |
[>
Nach der Adaption
Adaptions LED L3 ein 2)
cP.o Pi oder Pid alte
tA1 - Parameter
°
=~ AH.0
+Ay Tasten tA6, tA7
Regler auf
Automatikbetrieb alte Parameter cPn Pi.* <
schalten, neue tA1 **.0 werden tA1
Parameter **.n durch neue cP.n Pid.* neue
sind wirksam Parameter **.n ° Parameter
E Uberschrieben E H
AH.n

* Streckenordnung 1 bis 8
** Parametername

1) Enterfunktion nur wirksam bei Handbetrieb
xxx = Ccn K Regler
CSi S Regler intern
CSE S Regler extern

entsprechend FAEF

2)  Wenn L3 mit der Quelle AJAP beschaltet ist.

Bild 3-5 Parametriermodus AdAP
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vor Adaption:
xx.0 Wert od. PAST

x = Streckenordnung

dd1 tA1
xx.nhSAtLt. i |L1 O = Exittaste /: Riicksprung in Auswahlebene
nach Adaption > nach AdAP
xx.0 Wert od. PAST L2 & L Exit LED: blinkt
xx.n Wert od. no L3O X -bin
L4 0O
tA2
L5 O [ vor Adaption: ohne Funktion
160 nach Adaption: Verstellung Parameterwert
L7 O ; tA3
vor Adaption: dA1 dA2/
xx.ofiod Pid L o) i Entertast Adapti Start der Adapti
xx.n AdAP L8 ntertaste  vor Adaption : Start der Adaption
< S ;
nach Adaption: L6 ® E:l nach der Adaption: ohne Funktion
xx.0 Pi oder Pid
xx.n Pix und L1
Pid.x | L10
dd2 tA5
Parametername — | 13 alle nicht bezeichneten Bedien- und Anzeigeele-
tU, dPy, dY, vv.o, mente haben die verschaltete Funktion
wv.n ... AH.0, AH.n m
blinkend A7 dd3  L12 tAG

bis 8
xx = Parametername

Bild 3-6

wéhrend Adaption:
verschaltete Funktion
nach Abbruch:

Verstellung Parametername

Bedien- und Anzeigeelemente vor und nach der Adaption im Parametriermodus AdAP

Fehlermeldung

wéhrend Adaption:
verschaltete Funktion

nach Abbruch:
Fehlermeldung

Bild 3-7
AdAP

142

dd1 tA1
||-1 O Exittaste .7 : manueller Abbruch der Adaption,
> Ricksprung in Auswahlebene nach AdAP
L2
a—1 Exit LED: blinkt
L3O
L4 O f
tA2
L50
L6 O v
L7 O A3
dA1 dA2/
L14 tA4
L8 O E:’I Entertaste  wéhrend Adaption 7: ohne Funktion
nach Abbruch: Fehlerquittierung
L9 e
L100
| L110
dd2 tA5
L13 alle nicht bezeichneten Bedien- und Anzeigeele-
<] > mente haben die verschaltete Funktion
tA7 tA6

dd3

L12

Bedien- und Anzeigeelemente wéhrend und bei Abbruch der Adaption im Parametriermodus
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o Fehlermeldungen des Adaptionsverfahrens

Fehler-
meldung Erklarung
dd1 dd2
not kein stationérer Zustand bei 10 % tU nach v A | Y
StAt Start der Adaption x
= warten und Adaption neu starten :/:‘;7_!5:,::::: ________ -
T T % tU
10 0 100
no nach Ablauf von Ty ist der y-Sprung Stellungsriickmeldung und Ansteuerung
dy beim S-Regler noch nicht korrekt ausgefihrt = des Stellgerates iberpriifen
Y y auBerhalb der Messspanne von 0 bis 100 % YHand £AY zu groB bzw. zu klein
oFL
ALL Sprungantwort in falscher Richtung innerhalb i
PASS | von30 % tU AT : y
= Wirksinn des Reglers &ndern | __ _ _ ____ _o_ o _____ _
= Unterschwingen der Strecke (Allpassstrecke), FZ=Z ==X e __ -
hinterlegte Streckenmodelle umfassen keine B o TRy
Allpassstrecken
too x nach 50 % tU noch im Anfangskennungsband X'y‘\—l /
SMAL :
= tU zu klein gewahit
= y-Sprung zu klein
-10 0 50 100
no bei 67 % tU noch kein Endwert erreicht
End
= tU zu klein gewahit
= Strecke lauft nicht in Endwert ein,
z.B. integralwirkende Strecke
= Einschwingzeittgs > 12 h
Pv x auBerhalb der Messspanne 0 bis 100 % = YHand £ Ay zu groB bzw. zu Klein
oFL
too Aufgrund zu kleiner Streckenzeitkonstanten keine Einschwi .
FAST Adaption mit ausreichender Gute méglich (Einschwingzeit tgs < 5'5)
. . x,y‘ y
ovEr > 10 % Uberschwingen der Ubergangsfunktion
Shot X
= keine Adaption mit ausreichender Gute mdglich
T T T > %tU
10 0 67 100
n Nachflhrbetrieb iber die Steuersignale =
ModE den Betriebszustand beseitigen
YbL richtungsabhéangiger Blockierbetrieb tber die
ModE Steuersignale =
no Handbetrieb verlassen wahrend der Adaption =
HAnd
Tabelle 3-2  Fehlermeldungen des Adaptionsverfahrens
SIPART DR24 6DR2410 143
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Handbuch

Vor der Adaption
dd1 Werks- Dimen-
dd3 | Einstell-/ dd2 einstel- Auflésung i ne Parameterbedeutung/Bemerkungen
Anzeigebereich lung sio
tu oFF),0,1-24,0 |Regel- |[oFF 0,1 h Uberwachungszeit Voreinst.
dPv nEG, PoS gréBe x | PoS - - Richtung der Sprunganregung fur die
dY 0,5-90,0 0,5 0,1 % Amplitude der Sprunganregung  Adaption
w.o [0,100-10,00" |Pioder |5,000 128 Werte | alte Vorhaltverstarkung bei: Tv = oFF
Pid pro Oktave Tv = oFF
vw.n | Strt1) AdAP |- - - Starten der Adaption
cPo |0,100-100,01 Pioder |0,100 128 Werte 1 alter Proportionalitatsbeiwert bei: Tv = oFF
Pid pro Oktave Tv = oFF
cPn |Strt? AdAP |- - - Starten der Adaption
tn.o 1,000 - 9984 1) Pioder |9984 128 Werte s alte Nachstellzeit bei: Tv = oFF
Pid pro Oktave Tv = oFF
tn.n Strt 1) AdAP - - - Starten der Adaption
tv.o oFF 1) Pi oder | oFF 128 Werte s alte Vorhaltzeit bei: Tv = oFF
1,000 - 2992 1) Pid pro Oktave Tv = oFF
tvn |Strt? AdAP |- - - Starten der Adaption
AH.o [0,0-10,07 Pioder |0,0 0,1 0,1 alte Ansprechschwelle
Pid
AH.n |Strt? AdAP |- - - Starten der Adaption
1) nicht verstellbar *) bei Tu = OoFF betragt die Uberwachungszeit 24 Std.
Nach der Adaption
dd1 Werks- Dimen-
dd3 | Einstell-/ dd2 einstel- Auflésung i ne Parameterbedeutung/Bemerkungen
Anzeigebereich lung sio
w.0 |0,100- 10,00 Pi oder | 5,000 128 Werte | 1 alte Vorhaltverstarkung bei: Tv = oFF
Pid proOktave Tv = oFF
vv.n 5,000 Pid.») - 128 Werte | 1 neue Vorhaltverstarkung fir PID-
0,100 - 10,00 pro Oktave Regler
cP.o 0,100 - 100,0 Pioder | 0,100 128 Werte | 1 alter Proportionalitatsbeiwert bei: Tv = oFF
Pid pro Oktave Tv = oFF
cP.n 0,100 - 100,0 Pi.*) - 128 Werte | 1 neuer Proportionalitatsbeiwert fir  Pl-Regler
1 0,100 - 100,0 Pid.* - pro Oktave |1 PID-
cP.n Regler
tn.o 1,000 - 9984 Pioder |9984 128 Werte | s alte Nachstellzeit bei: Tv = oFF
Pid pro Oktave Tv = oFF
tn.n 1,000 - 9984 Pi.%) - 128 Werte |s neue Nachstellzeit fir PI-Regler
tn.n 1,000 - 9984 Pid.* - pro Oktave PID-
Regler
tv.o oFF Pi oder | oFF 128 Werte |s alte Vorhaltzeit bei: Tv = oFF
1,000 - 2992 Pid pro Oktave Tv = oFF
tv.n 1,000 - 2992 Pid.») - 128 Werte | s neue Vorhaltzeit fur PID-
pro Oktave Regler
AH.0 | 0,0-10,0 Pioder |0,0 0,1 % alte Ansprechschwelle
Pid
AH.n |0,0-10,0 Pid - 0,1 % neue Ansprechschwelle

1) Einsprung bei cPn nach der Adaption

*) Kennung Streckenordnung 1 bis 8

Tabelle 3-3  Adaptionsparameterliste im Parametriermodus AdAP
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Handbuch 3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

3.3.3  Strukturiermodus oFPA (Offline Parameter)

Im Strukturiermodus oFPA sind die Parameter angeordnet, bei deren Verstellung die Auswir-
kung auf den Prozess nicht beobachtet werden braucht. Die restlichen Parameter sind im Para-
metriermodus onPA und im Strukturiermodus CLPA angeordnet. Die Offline-Parameter sind in
Tabelle 3-4 aufgelistet. Die weif3 hinterlegten Parameter (Signalbereich bzw. Anzeigebereich
der Displays dA1 und dd1 bis dd3 sind immer zugriffsfahig).

Die grau hinterlegten Parameter sind die privaten Parameter der Komplexfunktionen und der
Signalbereich des Analogdisplays dA2 sowie die privaten Parameter der SES. Sie erscheinen
nur, wenn die Komplexfunktionen in FAEF definiert sind und in hdEF dA2 ausgewahlt bzw. die
SES mit YES ausgewiesen wurde.

dd1 tA1
Parameterwert L1 O Exittaste .7: Rucksprung in Strukturiervor-
- = wahlebene nach oF PA
L2 Q
— Exit LED: blinkt
L3 O
Streifenmuster ol L4 O tA2
Kennung offline
L5 O Verstellung Parameterwert mit Schnellgang
| | bei SEt ohne Funktion bei roLL
L6 O I
dA1 dA2/
4 70 tA3
tA4
j— L8 O Entertaste: ohne Funktion
[«
LL 1 |
dunkel bei verschalt- n Enter LED: aus
L100O
baren Parametern,
Ngme der Funktion bei L110
privaten Parametern dd2 tA5
Parametername
dA... Cbt L13
o) \ alle nicht bezeichneten Tasten ohne Funktion, alle
O A nicht bezeichneten LEDs und Anzeiger dunkel
tA7 dd3  Li2 6

Verstellung Parametername und Funktionsname;
Umschaltung: SEt <= roLL

Bild 3-8  Bedien- und Anzeigeelemente im Strukturiermodus oFPA
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3 Bedienung Handbuch
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.3 Strukturiermodus oFPA (Offline Parameter)
dd2 dd3 | dd1 Werks- | Auflo- Di- Parameterbedeutung
Einstellbereich | einstel- | sung men-
lung sion
dA1.1 [dA 0,0 Analogdisplay 1 Eingang 1 Anfangswert
dE . 100,0 o Endwert Signal-
dA1.2 [dA -199,9 bis 199,9 0,0 0.1 % Analogdisplay 1 Eingang 2 Anfangswert [ bereich
dE 100,0 Endwert
dA1.3 [dA 0,0 Analogdisplay 1 Eingang 3 Anfangswert
dE ) 100,0 o Endwert Signal-
dA1.4 [dA -199,9 bis 199,9 0,0 0.1 % Analogdisplay 1 Eingang 4 Anfangswert [ bereich
dE 100,0 Endwert
dd1i.1 (dP | _.-—bis____ |[___- |1digit - Dezimalpunkt
dA [ -1999 bis 19999 0,0 Digitaldisplay 1 Eingang 1 Anfangswert
dE | -1999 bis 19999 100,0 - Endwert }
dd1.2 [(dP |_.-—bis____ |[___- |1digit - Dezimalpunkt
dA | -1999 bis 19999 0,0 Digitaldisplay 1 Eingang 2 Anfangswert y Anzeige-
dE | -1999 bis 19999 100,0 B Endwert bereich
dd1.3 (dP |_.-———bis____ __— | 1digit - Dezimalpunkt
dA [ -1999 bis 19999 0,0 Digitaldisplay 1 Eingang 3 Anfangswert
dE [ -1999 bis 19999 100,0 - Endwert
dd1.4 (dP | _.-—bis____ __— | 1digit - Dezimalpunkt
dA [ -1999 bis 19999 0,0 Digitaldisplay 1 Eingang 4 Anfangswerty Anzeige-
dE | -1999 bis 19999 100,0 B Endwert bereich
dd2.1 (dP | _.-——bis____ __— | 1digit - Dezimalpunkt
dA [ -1999 bis 19999 0,0 Digitaldisplay 2 Eingang 1 Anfangswert
dE [ -1999 bis 19999 100,0 - Endwert
dd2.2 (dP |_.-——bis____ __— | 1digit - Dezimalpunkt
dA [ -1999 bis 19999 0,0 Digitaldisplay 2 Eingang 2 Anfangswerty Anzeige-
dE | -1999 bis 19999 100,0 B Endwert bereich
dd2.3 (dP |_.-———bis____ __— | 1digit - Dezimalpunkt
dA [ -1999 bis 19999 0,0 Digitaldisplay 2 Eingang 3 Anfangswert
dE | -1999 bis 19999 100,0 - Endwert
dd2.4 (dP | _.-———bis____ __— | 1digit - Dezimalpunkt
dA [ -1999 bis 19999 0,0 Digitaldisplay 2 Eingang 4 Anfangswerty anzeige-
dE | -1999 bis 19999 100,0 B Endwert bereich
dd3.1 [dP |__.-bis__ _ ___ | 1digit - Dezimalpunkt
dA | -199 bis 999 0 Digitaldisplay 3 Eingang 1 Anfangswert
dE | -199 bis 999 100 - Endwert
dd3.2 [dP |__.-bis__ _ ___ | 1digit - Dezimalpunkt
dA | -199 bis 999 0 Digitaldisplay 3 Eingang 2 Anfangswerty Anzeige-
dE | -199 bis 999 100 B Endwert bereich
dd3.3 |[dP |__.-bis__ _ ___ | 1digit - Dezimalpunkt
dA | -199 bis 999 0 Digitaldisplay 3 Eingang 3 Anfangswert
dE | -199 bis 999 100 - Endwert
dd3.4 [(dP |__.-bis__ _ ___ | 1digit - Dezimalpunkt
dA | -199 bis 999 0 Digitaldisplay 3 Eingang 4 Anfangswerty Anzeige-
dE | -199 bis 999 100 B Endwert bereich
Cnt1 StP 2 bis 4 4 1 - Demultiplexer max. Stellung
Druck-Temperatur Korrekturrechner
CPt 1 PA 0,010 bis 1,000 1.000 | 0,001 1 Korrekturquotient  Druck Anfang
| PE 1,000 bis 99,99 | 1.000 ?‘001/0'0 1 “ Ende
tA 0,010 bis 1,000 1.000 0.001 1 “ Temperatur ~ Anfang
cPtz [tE | 1000bis99,99 | 1000 |0OVO0 |y Ende
Schnellgangsspriinge
) entfallt, wenn in hdEF dA-L = L14 definiert ist.
2 entfallt, wenn in hdEF SES = no definiert ist
entfallt, wenn in FAEF nicht definiert
Tabelle 3-4  Offline-Parameterliste im Strukturiermodus oFPA
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Handbuch 3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
dd2 dd3 | dd1 Werks- | Auflé- Di- Parameterbedeutung
Einstellbereich | einstel- | sung men-
lung sion
dA2.1 dA 0,0 Analogdisplay 2 Eingang 1 Anfangswert
i) |dE -199.9 bis 199.9 100,0 01 % Endwert Signal-
dA2.2 dA ’ ’ 0,0 ’ ° Analogdisplay 2 Eingang 2 Anfangswert [ bereich
’ dE 100,0 Endwert
dA2.3 dA 0,0 Analogdisplay 2 Eingang 3 Anfangswert
iy |dE -199.9 bis 199.9 100,0 01 % Endwert Signal-
dA2.4 dA ’ ’ 0,0 ’ ° Analogdisplay 2 Eingang 4 Anfangswert [ bereich
’ dE 100,0 Endwert
FULA 0 0,0 Funktionsgeber 1 (Geraden), Stitzwertbei 0%
} 20 20,0 20 %
FUL2 40 R 156 40,0 a9 . Funktionsgeber 2 (Geraden) 40 %
l 6o | PSS 60,0 ’ ° 60 %
FUL3 80 80,0 Funktionsgeber 3 (Geraden) 80 %
100 100,0 100 %
-10 -10,0 Funktionsgeber 1 (Parabel), Stitzwert bei -10 %
FUP1 0 0,0 0%
| 10 10,0 10 %
20 20,0 20 %
FUP2 30 30,0 30 %
40 40,0 Funktionsgeber 2 (Parabel) 40 %
50 |-199,9 bis 199,9 50,0 0,1 % 50 %
60 60,0 60 %
70 70,0 70 %
80 80,0 80 %
90 90,0 90 %
100 100,0 100 %
110 110,0 110 %
MUP1 . Multiplexer 1
MUP2 StP 2 bis 8 8 1 - . Zahl der Schaltsteps
300
600
1200 Serielle Schnittstelle
2 _ i
SES? | bdr 2400 Ll Baudrate (Ubertragungsgeschwindigkeit)
4800
9600 9600
e norM norM } _ Langsparitybildung ETX normal
CMPL Komplement
nolL nolL Langsparitylage ohne Lrc
LEt Et-L - - mit Lrc nach ETX
L-Et mit LRC vor ETX
Prt EVEn EVEn ] _ Querparitybildung even
odd odd
Snr 0 bis 125 0 = = Stationsnummer
Cbt OFF oFF = = CB Zeitiberwachung auf SbE1
1 = s
2 = s
3 - s
4 - s
5 = s
7 - S
10 - s
15 = s
20 - s
30 - s
Schnellgangsspriinge; ) entfallt, wenn in hdEF dA-L = L14 definiert ist.
2) entfallt, wenn in hdEF SES = no definiert ist; entfallt, wenn in FAEF nicht definiert
Tabelle 3-4  Offline-Parameterliste im Strukturiermodus oFPA (Fortsetzung)
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3 Bedienung Handbuch
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.4 Strukturiermodus CLPA (Zeitplangeber (clock) Parameter)

3.3.4  Strukturiermodus CLPA (Zeitplangeber (clock) Parameter)

Im Strukturiermodus CLPA sind alle Parameter des Zeitplangebers angeordnet. Er ist nur
zuganglich, wenn in FAdEF die Komplexfunktion CLoc (Rechenblock d0*.F) definiert worden ist.

Die Zuweisung der Zahl der Intervalle pro Programm (Parameter CLPr) gibt den Umfang der
Parameterliste bei den Parametern CLti (Zeitdauer je Intervall im jeweiligen Programm) CLA 1/2
(Amplitude der Analogausgange am Intervall Anfang/Ende) und CLb1 bis 8 (Status der Bina-
rausgange im Intervall) vor.

dd1 tA1
Parameterwert L1 O Exittaste .7: Rucksprung in Strukturiervor-
H E wahlebene nach CLPA
L2 @
— Exit LED: blinkt
L3 O
L4 O f
— tA2
. Ls O — .
Streifenmuster Verstellung Parameterwert mit Schnellgang
Kennung offline | | 6 O bei SEt ohne Funktion bei roLL
dA1 dA2/
L4 170 ;tAS
tA4
| Ls O D Entertaste: ohne Funktion
<.
L9 Q
n [ Enter LED: aus
L100
Parametername
L110
dd2 tA5
Intervallnummer 113
blinkend . . .
(o) \ alle nicht bezeichneten Tasten ohne Funktion, alle
O A nicht bezeichneten LEDs und Anzeiger dunkel
A7 dd3 L2 6
Verstellung Parametername und
Funktionsname
Bild 3-9 Bedien- und Anzeigeelemente im Strukturiermodus CLPA
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Handbuch

3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

dd2 |dd3 |ddi Werks- | Auflé- Di- Parameterbedeutung
Einstellbe- einstel- | sung men-
reich lung sion
CLFo = h.,” oder h,’ h, min | Uhrformat Relativuhr
) min, s
CLCy = CYCL, 1 bis CYCL 1 1 Zahl der Programmzyklen
255
CLSb = 3 |3 1 Faktor fir Uhrschnellgang
6
12
24
60
120
158
360
CLPr | --.1 | no, 01 bis 40 no 1 = Zahl der Intervalle pro Programm (Summe max. 40 Inter-
| | valle fir max. 8 mégliche Programme)
--.8 no no = kein Intervall
CLti 01.1 00,01\
\ | bis le Zeitdauer je Intervall im 1. Programm
5959 mach | 00.01 1s min, s
xx.1 ! CLFo
1 oder % fiir
00,01 | alle 00.01 1min | h, min
01.8 R Pro-
bis
\" | 2359/ 9ram
XX.8 me Zeitdauer je Intervall im 8. Programm
CLA1 | 00.1 |-199,9 bis Analogausgang 1 Amplit. 1. Intervall Anfang | im 1.
01.1 | 199:9, nop 1.Intervall Ende | 71"
gramm
W 0,0 0,1 %
xX.1 Amplit. letztes Interv. Ende
! | ! ! ! !
00.8 Analogausgang 2 Amplit. 1. Intervall Anfang | im 8.
01.8 1. Intervall Ende o
gramm
I
CLA2 | xx.8 0,0 0,1 % Amplit. letztes Interv. Ende
CLb1 | 01.1 | Low oder High | Lo = Bindrausgang 1 Status im 1. Intervall im 1.
i Pro-
gramm
xX.1 Status im letzten Intervall
! ! ! ! ! !
01.8 | Low oder High | Lo = Bindrausgang 8  Status im 1. Intervall im 8.
i Pro-
gramm
CLb8 | xx.8 Status im letzten Intervall

T Anzeige entsprechend Vorgabe in CLPr, xx = letzte zugewiesene Intervallnummer im jeweiligen Programm

entfallt, wenn in FAEF nicht definiert
Schnellgangsspriinge

Der Strukturiermodus CLPA ist nur anwahlbar, wenn in FAEF die Komplexfunktion CLoc einem Rechenblock d1 bis d3
zugewiesen worden ist

Tabelle 3-5

SIPART DR24 6DR2410
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3 Bedienung Handbuch
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.5 Strukturiermodus hdEF (Hardware definieren)

3.3.5 Strukturiermodus hdEF (Hardware definieren)

Im Strukturiermodus hdEF sind alle Eigenschaften der Hardware und Eigenschaften der Ein-
und Ausgangsfunktionen in einem Frage- und Antwortzyklus zusammengefasst. Die Einstellung
erfolgt durch paariges Einstellen von Hardware Funktion (Frage) in dd2 und Hardware Auswahl
(Antwort) in dd1. Die Antworten fiir die Eigenschaften der Ein- und Ausgangsfunktionen geben
wie FAEF den Umfang der Listen in den Strukturiermodi oFPA und FCon vor.

Mit dem Weiterschalten zur nachsten Frage oder beim Ricksprung in die Strukturiervorwahle-
bene nach hdEF ist die Einstellung giltig.

dd1 tA1
Hardware Auswahl L1 O+ Exittaste .7: Rucksprung in Strukturiervor-
(Antwort) - E wahlebene nach CLPA
Ll 1 . .
130 Exit LED: blinkt
- L4 O it tA2
L5 © Verstellung Parameterwert mit Schnellgang
) || bei SEt ohne Funktion bei roLL
Streifenmuster L6 O I—
Kennung offline dA1 ﬁff/
- L7 O tA3
tA4
- L8 O =< Entertaste: ohne Funktion
L9 Q
—— Enter LED: aus
Hardware Funktion H L100
Frage
(Frage) L110
dd2 tA5
PS (Parametrieren/ |
Strukturieren) L1
(o) \ alle nicht bezeichneten Tasten ohne Funktion,
A7 () A6 alle nicht bezeichneten LEDs und Anzeiger dunkel
dd3 L12

Verstellung Hardware Funktion
mit Schnellgang

Bild 3-10 Bedien- und Anzeigeelemente im Strukturiermodus hdEF
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Handbuch 3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
Frage
dd2 Ar:;v:)rt Werksein- Bedeutung
Hardware- stellung
Funktion Hardware Auswahl
AA1
| 0 MA oder 4 MA 0 MA Signalbereich Analogausgange 0 mA/4 mA
AA9
AAU no oder YES no Analogausgangsumschaltung
AE1
| no, 0 MA oder 4 MA no Signalbereich Analogausgange 0 mA/4 mA
AE3
AE4, AE5 no, 0 MA, 4 MA no Signalbereich Analogeingdnge 0 mA/4 mA
Uni._ Uni-Modul: 0 bei Fihlerbruch
Uni._ Uni-Modul: 1 bei Fiihlerbruch
AE6
| no, 0 MA oder 4 MA no Signalbereich Analogeingdnge 0 mA/4 mA
AE11
AEFr 50 H oder 60 H 50 H Analogeingange Netzfrequenzunterdriickung
bAtt no oder YES YES Batteriestlitzung RAM (Wiederanlaufbedingungen)
bAU no oder YES no Bindrausgangsumschaltung
dA-L dA2 oder L14 dA2 Displayauswahl Analogdisplay oder LED
dPon no oder YES no Blinken von dd1 bis dd3 bei Power on
nAME o1) bis 254 0 Name (Kennzeichnung) des Anwenderprogrammspeichers)
Optionen in Steckplatz 5/6
no no keine
4 bA 4BA24V/2BE
oP5 5 bE 5BE
é . 2rEL 2BA Relais
° 1AA 1AA y-hold
3rE 3AE
3 AA
3AA/3BE
SES no oder YES
no = nur Lesen . .
YES = Lesen und YES Serielle Schnittstelle
Schreiben
tA1.U
| no, YES oder Four no Tastenumschaltung
tA7.U

T Stellung 0 kann nicht von Hand eingestellt werden. Sobald die Werkseinstellung geéndert wird (Parameter oder
Strukturieren), wird nAME automatisch auf 1 gesetzt. APst setzt nAME auf 0.

Schnellgangsspriinge

Tabelle 3-6

Hardware Funktions-Liste im Strukturiermodus hdEF
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3 Bedienung Handbuch
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.6 Strukturiermodus FAEF (Funktionen Definieren)

3.3.6  Strukturiermodus FdEF (Funktionen Definieren)

Im Strukturiermodus FAEF werden die fiir das Anwenderprogramm benétigten Funktionen fest-
gelegt (definiert). Die Funktionen (Antwort) werden den zunachst ,leeren” Rechenblécken
(Frage) zugewiesen. Die Zuweisung erfolgt durch paariges Einstellen von Frage (Rechenblock)
auf dd2 und Antwort (Funktion) auf dd1. Mit dem Weiterschalten zur nachsten Frage oder beim
Ricksprung in die Strukturiervorwahlebene nach FAEF ist die Definition erfolgt.

Jede Zuweisung von Funktionen zu den Rechenblécken kann im Strukturiermodus FAEF jeder-
zeit mit anderen Funktionen Uberschrieben oder mit der Zuweisung ndEF (nicht definiert) ge-
I6scht werden. Die Werkseinstellung beinhaltet ndEF fur alle Rechenblécke.

Die definierten Funktionen geben den Umfang der anderen Strukturiermodi AdAP, FCon, FPoS,
oFPA und CLPA sowie den Umfang des Parametriermodus onPA vor.

Bei der Definition wird unterschieden zwischen Grundfunktionen und Komplexfunktionen.

e Grundfunktionen

Fir die Belegung mit den 32 Grundfunktionen stehen 109 Rechenbldcke b01.F bis bh9.F mit
max. 3 Eingdngen und einem Ausgang zur Verfligung. Die Grundfunktionen kénnen beliebig
oft eingesetzt werden, und werden im Antwortzyklus nur bei diesen Rechenblécken angebo-
ten.

o Komplexfunktionen

Fir die Belegung mit den 20 Komplexfunktionen stehen 20 Rechenblécke mit unterschiedli-
chem Ein-/Ausgangsformat zur Verfiigung:

33 Rechenbldcke fur  AFi1/2, Ain1 bis 4, bin1 bis 6, CPt1/2,
c01.F bis ¢33.F mit dti1/2, FUL1 bis 3, FUP1/2
4 Eingangen PUM 1 bis 4, SPR1 bis 8
1 Ausgang

4 Rechenbldcke fur  CLoc, MUP1/2, Cnt1

dO1. F bis dO4. F mit
12 Eingangen
14 Ausgangen

4 Rechenblécke fiur  Ccn1 bis 4, CSE1 bis 4, CSit1 bis 4
hO1. F bis hO4.F mit
18 Eingangen
4 Ausgangen

Die Komplexfunktionen werden im Antwortzyklus passend zu den unterschiedlichen Rechen-
blécken angeboten und kénnen nur so oft eingesetzt werden, wie sie hinterlegt sind.
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Handbuch

3 Bedienung

3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

Exittaste .7: Rucksprung in Strukturiervor-
wahlebene nach FAEF

— Exit LED: blinkt

Verstellung Antwort mit Schnellgang bei SEt
ohne Funktion bei roLL

Entertaste .”: ohne Funktion

—— Enter LED: aus

alle nicht bezeichneten Tasten ohne Funktion,
alle nicht bezeichneten LEDs und Anzeiger
dunkel

Antwort Funktionen dd1 tA1
ndEF L1 OH
AbS...tiME bei b**.F
AFi1...dti2 bei c**.F - L2 Q E
ClLoc...Cnt1 bei dO*. F
Ccn1...CSi4 bei ho*. F L3O
LAY
L5 O [
Streifenmuster | L6 O
Kennung offline dA1 dA2/
L14 ; ;
- L7 O tA3
o tA4
L8
|| E
; L9 Q
Frage Rechenbldcke
b01.F...bh9.F - L100
c01.F...c33.F
dO1.F...d04.F L11O
hO1.F...h04.F dd2 tA5
PS (Parametrieren/ —
Strukturieren) L13
(0]
tA7 o tA6
dd3 L12
Verstellung Frage
mit Schnellgang
Bild 3-11 Bedien- und Anzeigeelemente im Strukturiermodus FAEF
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3 Bedienung

3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

3.3.6 Strukturiermodus FAEF (Funktionen Definieren)

Handbuch

Frage Antwort Frage Antwort
Rechenbldocke| Funktionen Rechenbldocke| Funktionen
dd2 dd1 dd2 dd1
b01.F ndEF c01.F ndEF
| AbS i AFi1
b09.F Add c09.F AFi2
b10.F AMEM c10.F Ain1
| AMPL i !
b19.F And c19.F Ain4
b20.F ASo c20.F bin1
| bSo i )
b29.F CoMP c29.F bin6
b30.F CoUn c30.F CPt1
| dEbA i CPt2
b39.F dFF c33.F dtid
b40.F diF dti2
| div FULA
b49.F Eor FUL2
b50.F Filt FUL3
| LG FUP1
b59.F LiMi FUP2
b60.F LinE SPr1
| _Ln !
b69.F MAME SPr8
b70.F MASE PUM1
) MIME !
b79.F MISE PUM4
| nAnd do1.F ndEF
b89.F nor do2.F ClLoc
b90.F or d03.F MUP1
| Pot do4.F MUP2
b99.F root =L
bh0.F SuUb ho1.F ndEF
| tFF ho2.F Cent
—_—————— ho4 F Cen3
Ccn4
CSEH1
CSE2
CSE3
CSE4
CSit
CSi2
CSi3
CSi4

——  Schnellgangsspriinge

Tabelle 3-7  Frage-/Antwortzyklus im Strukturiermodus FAdEF
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Handbuch 3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

3.3.7  Strukturiermodus FCon (Funktionen verschalten, connection)

Im Strukturiermodus FCon werden alle in FAEF definierten Funktionen untereinander und mit
den Ein- bzw. Ausgéngen der Ausgangs- bzw. Eingangsfunktionen verschaltet (softwaremaBig
verdrahtet). Eine Verbindung wird hergestellt, indem man eine Paarung Datenquelle
(Ausgéange)/Datensenke (Eingange) in dd1/dd2 einstellt. Dabei wird zun&chst die Datenquelle
(Frage) und dann die dazugehérige Datensenke (Antwort) eingestellt. Beim Weiterschalten zur
nachsten Frage oder beim Riicksprung in den Strukturvorwahimodus nach FCon ist die Verbin-
dung hergestellt.

Wenn in FAEF die Regler CSE* oder CSi* den Rechenblécken h01.F zugewiesen wurden,
sind den Fragepositionen bA05 und bA06 die Ausgange der S-Regler h1.2A (+Ay) bzw. h1.3A
(-Ay) fest zugewiesen, eine Verstellung ist nicht mdglich.

Wenn in FAEF die Regler CSE* oder CSi* den Rechenblécken h02.F zugewiesen wurden,
sind den Fragepositionen bA07 und bAO8 die Ausgange der S-Regler h2.2A (£ Ay) bzw. h2.3A
(-Ay) fest zugewiesen, eine Verstellung ist nicht mdglich.

Wenn in FAEF die Regler CSE* oder CSi den Rechenblécken h03.F zugewiesen wurden,
sind den Fragepositionen bA3.1/bA3.2 und bA4.1/bA4.2 die Ausgénge der S-Regler h3.2A
(+Ay) bzw. h3.3A (-Ay) festzugewiesen, eine Verstellung ist nicht mdglich.

Wenn in FAEF die Regler CSE* oder CSi* den Rechenbldcken h04.F zugewiesen wurden,
sind den Fragepositionen bA1.1/bA1.2 und bA2.1/bA2.2 die Ausgénge der S-Regler h4.2A
(£ Ay) bzw. h4.3A (-Ay) fest zugewiesen, eine Verstellung ist nicht mdglich.

Die Datensenken und -quellen der in FAEF nicht definierten Rechenblécke und der in hdEF mit
no ausgewiesenen Ein- und Ausgangsfunktionen und der SES werden im Frage-Antwortzyklus
ausgeblendet.

Da als Frage (Senke)-Antwort (Quelle)-Paarung nur Kombinationen von gleichartigen (nur ana-
logen oder nur binaren) Signalen erlaubt sind, sind beim Antwortzyklus nur die entsprechenden
Datenquellen auf dd1 einstellbar. Damit sind logisch nicht zulassige Verschaltungen unterbun-
den.

Jeder Datensenke kann nur eine Datenquelle zugewiesen werden, wahrend jede Quelle mit be-
liebig vielen Senken verbunden werden kann. Die Parallelschaltung von Eingédngen (Senken)
wird also durch Verbindung der jeweiligen Eingdnge mit demselben Ausgang (Quelle) erreicht.
Die bei der Beschreibung der verschiedenen Funktionen angegebenen Vorbelegungen der Ein-
gange (Hi, Lo, ncon oder Zahlenwerte) werden in den FCon-Modus Ubernommen und kénnen
dort gegebenenfalls geandert (Uberschrieben) werden.

® Reaktionen in FCon, wenn in FdEF oder hdEF geandert wird
- Loschen einer Funktion mit ndEF bzw. no:

Die vorhandene Verschaltung zu den Ein- und Ausgéangen des geldschten Funktionsblok-
kes wird entfernt und die von dem Ausgang oder den Ausgangen des geléschten Funkti-
onsblockes gespeisten Eingénge der anderen Funktionsbl6cke werden mit ncon ausge-

wiesen.
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3 Bedienung

3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.7 Strukturiermodus FCon (Funktionen verschalten, connection)

Handbuch

- Uberschreiben mit einer anderen Funktion (bzw. YES in hdEF):

Die vorhandene Verschaltung zu den Ein- und Ausgangen des geanderten Rechenblok-
kes wird entfernt. Die Eingdnge des umdefinierten Funktionsblockes werden mit der Vor-
belegung der neu definierten Funktion belegt. Die von den Ausgéangen dieses Funktions-
blockes vorher gespeisten Eingéange der anderen Funktionsblécke werden mit ncon

ausgewiesen.

o Fehlermeldung ncon Err

Es ist zulassig, das Verschalten auch der mit ncon ausgewiesenen Datensenken zu been-
den. Es ist aber ratsam, die fehlenden Verbindungen vorzunehmen, da die gewlnschten
Funktionen mit undefinierten Eingdngen nicht ablaufen kénnen.

Naheres siehe Kapitel 1.5.6, Seite 38 “Fehlermeldungen”!

ncon

b01.A dd1 tA1
Antwort . L1 O
(Datenquelle) | T L E
tA7.6 2@l |
tACt L3O
- L4 O it tA2
L5 O —
Streifenmuster | L6 O
Kennung offline dA1 dA2/
L14
- L7 O ;; tA3
o tA4
L8
|| E
L9 Q
b01.1 H L100
Frage "
. L110
tA7.U dd2 tA5
PS
(Parametrieren/ L13.\
Struktrieren) o 0]
tA6
A7 dd3  Li2

Verstellung Frage
mit Schnellgang

Exittaste .7: Rucksprung in Strukturiervor-
wahlebene nach FCon

Exit LED: blinkt

Verstellung Antwort mit Schnellgang bei SEt
ohne Funktion bei roLL

Entertaste .”: ohne Funktion

Enter LED: aus

alle nicht bezeichneten Tasten ohne Funktion, alle
nicht bezeichneten LEDs und Anzeiger dunkel

Bild 3-12 Bedien- und Anzeigeelemente im Strukturiermodus FCon
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Handbuch

3 Bedienung

3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

Frage Datensenken in dd2

Rechenblocke

Ausgangsbereich

b01.1
b01.2
b01.3
I
b09.1
b09.2
b09.3
b10.1
I
bh9.3
c01.1
c01.2
c01.3
c01.4
I
c09.1
c09.2
c09.3
c09.4
c10.1
c10.2
c10.3
c10.4
I
c33.1
c33.2
c33.3
c33.4
d1.01

!
d1.12
d2.01

Y
d2.12
d3.01

Y
d3.12
d4.01

!
d4.12

h1.01
I

h1.18

h2.01

I
h2.18

h3.01
I

h3.18

h4.01

!
h4.18

AA1.1
AA1.2
I
AA4 1
AA4.2
AAO05
I
AA09
AAU
bA1.1
bA1.2
I
bA4.1
bA4.2
bAOS5
bAO6
bAOQ7
bA08
bA09

!
bA16
bAU

bLb 1)

bLPS 1

bLS

dA1.1

dA1.2
dA1.3
dA1.4
dA1.M
dA1.U
dA2.1

dA2.2
dA2.3
dA2.4
dA2.M

dA2.U

dd1.1
dd1.2
dd1.3
dd1.4

dd1.M

dd1.U

!

dd3.1

dd3.2
dd3.3
dd3.4
dd3.M

dd3.U

LO1.1
L01.2
L01.3
LO1.4
LO1.M

LO1.U

!

L13.1

L13.2
L13.3
L13.4
L13.M

L13.U

L14.0
l

L14.9

SAA1
Y

SA16

SA(E)1.1
SAE)1.2

v
S(E)16.1

S(E)16.2

SbA1

!
Sb16

tATM

tA1U

Y
tA7U

——  Schnellgangsspriinge

entfallt, wenn in hdEF nicht zugewiesen
Frage- und Antwortpositionen der Rechenblécke erscheinen nur, wenn in FAEF den Rechenblécken Funktionen zugewie-

sen worden sind.

Zu analogen bzw. bindren Fragepositionen erscheinen nur analoge bzw. binare Antwortpositionen.

1) bLb, bLPS und bLS sind als Senken nur mit Lo, bEO1 bis bE14, den SES-Quellen SbE1bis SbE8 und ncon verschalt-
bar. Spricht die CB-Zeitliberwachung an, so werden die mit bLPS oder bLS verbundenen SES-Quellen auf Lo gesetzt,
damit die Parametrier- und Strukturierebenen weiterhin (auch bei nicht méglichem SES-Eingriff) zugriffsfahig bleiben.

Die gleiche Prozedur wird auch in der SES-Parametereinstellung Cbt = oFF durchgefiihrt.

Tabelle 3-8  Frage-/Antwortzyklus im Strukturiermodus FCon
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3 Bedienung

3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.7 Strukturiermodus FCon (Funktionen verschalten, connection)

Handbuch

Antwort Datenquellen in dd1

Rechenbldcke Ein- und Ausgangsbereich
analog/binar analog Bindr
b01.A AA1.3 AdAP
b02.A AA2.3 AE1h

I AA3.3 |
bh8.A __AA43 Al14
bh9.A AE1A bA1.3
c01.A A bA2.3
c02.A AE11 bA3.3

I PDO1 _bA43
c33.A J bEO1
d1.1A PD40 !

I PLO1 bE14
d1.14 J Hi
d2.1A PL40 Lo

I SA1.3 nAE"
d4.14 | nPar
h1.1A S16.3 nPon

I -1.000 nStr
h1.4A -0.500 oPEr
h2.1A -0.200 rES1

! -0.100 res2
h4.4A -0.050 SbE1

-0.020 A
-0.010 SbE9
-0.005 SbFO

-0.000 |
0.001 SbF6
0.002 tA1.1
0.005 tA1.2
0.010 tA1.3
0.020 tA1.4
0.050 tA1.5
0.100 tA1.A
0.200 tA1.b
0.500 tA1.C
1.000 tA1.d
1.050 tA1.E
1.100 tA1.F
1.050 tA2.1

1.100 |
2.718 tA7.F
tAC1
tAC2
tACt

—— Schnellgangsspriinge
Frage- und Antwortpositionen der Rechenblécke erscheinen nur, wenn in FAEF den Rechenblécken Funktionen zugewie-

sen worden sind.

Zu analogen bzw. bindren Fragepositionen erscheinen nur analoge bzw. binére Antwortpositionen.
entfallt, wenn in hdEF nicht zugewiesen

Tabelle 3-8  Frage-/Antwortzyklus im Strukturiermodus FCon (Fortsetzung)
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Handbuch 3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

3.3.8  Strukturiermodus FPoS (Funktionen positionieren)

Im FPoS-Modus wird die zeitliche Abarbeitung der in FAEF definierten Funktionen festgelegt.
Die zeitliche Abarbeitung der Funktionen fligt sich zeitrichtig zwischen die Eingangs- und Aus-
gangsfunktionen ein. Die Positionierung erfolgt durch Einstellen einer Paarung Positionierungs-
nummer (Frage) in dd2 und Rechenblock (Antwort) in dd1 und wird mit dem Weiterschalten zur
nachsten Frage oder beim Riicksprung in den Strukturiervorwahlmodus nach FPoS giiltig.

Es erscheinen nur definierte Funktionen im Antwortzyklus, bereits positionierte Funktionen wer-
den automatisch aus dem Antwortzyklus ausgeblendet.

Bei der Positionierung gilt die Richtlinie, dass die EingangsgréBen einer Funktion schon berech-
net sein mussen, bevor diese abgearbeitet wird. Bei Rlckkopplungen ist, da diese Forderung
nicht eingehalten werden kann, zu berlcksichtigen, dass dann mit Werten aus dem vorherigen
ZyKlus gearbeitet wird.

o Reaktionen in FPoS, wenn in FdEF geandert wird

- L&schen einer Funktion mit ndEF
Der Rechenblock wird aus der Positionierungsreihe gestrichen. Die Reihenfolge der Ab-
arbeitung der verbleibenden Rechenbldcke bleibt unverandert. Die Licke wird durch Zu-
sammenschieben automatisch geschlossen (auto-delete).

- Uberschreiben der Rechenbldcke mit einer anderen Funktion
Die zeitliche Positionierung bleibt unverandert

Mit inSt, dEIt und nPos (im Antwortzyklus) kénnen vorhandene Positionierungsreihen korri-
giert werden.

® Funktion inSt (insert, Einfagen)

Zum Einfugen einer noch nicht positionierten Funktion in eine vorhandene Positionierungs-
reihe.

Mit tA6/7 die Positionsnummer einstellen, an deren Stelle der noch nicht positionierte Funkti-
onsblock eingefigt werden soll. Mit tA2/3 inSt einstellen, die Enter-LED blinkt und zeigt die
Wirksamkeit der Entertaste an.

Mit Betétigen der Entertaste tA4 wird die eingestellte Positionsnummer nr** mit nPoS ausge-
wiesen, und die Enter-LED verlischt.

Die vorherige Positionierungsreihe ab nr** ist um eine Positionsnummer nach oben gescho-
ben, die nr** kann jetzt mit der noch freien Funktion Uberschrieben werden. Wird durch die
InSt-Funktion das Ende der Positionierungsreihe erreicht, ist die Funktion nicht ausfuhrbar
(Enter LED erlischt nicht).

o Funktion dELt (delete, Ausfiigen)

Zum SchlieBen von nPoS-Lucken innerhalb einer Positionierungsreihe. Mit tA6/7 die Positi-
onsnummer einstellen, die ausgeflgt werden soll. Mit tA2/3 dELt einstellen, die Enter LED
blinkt und zeigt die Wirksamkeit der Entertaste tA4 an. Mit Betétigen der Entertaste wird die
eingestellte Positionsnummer nr** mit der Funktion der folgenden Positionsnummer ausge-
wiesen. Die vorherige Positionierungsreihe wird ab nr** um eine Positionsnummer nach un-
ten geschoben. Sind alle definierten Funktionen positioniert, so wird die dELt-Funktion nur
noch auf Positionen mit zugewiesenem nPoS angeboten.
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3 Bedienung

3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.8 Strukturiermodus FPoS (Funktionen positionieren)

Handbuch

o Funktion nPoS (nicht positioniert)

Zum Austauschen von Funktionsbldcken innerhalb einer Positionierungsreihe. Mit tA6/7 die
zu tauschenden Positionsnummern anwahlen und mit tA2/3 jeweils nPoS zuweisen. Damit
stehen die mit nPoS Uberschriebenen Funktionen im Antwortzyklus wieder zur Verfligung.
Sie kdnnen den mit nPoS belegten Positionsnummern zugewiesen werden.

Fehlermeldungen

- -PoS Err

- nPoS Err
Fehlerbeschreibung und Korrektur siehe Kapitel 1.5.6, Seite 38.

Hinweis

Beide Fehlermeldungen haben nur hinweisenden Charakter. Wird der Fehler nicht korrigiert,
so wird das Anwenderprogramm nur bis zur ersten mit nPoS ausgewiesenen Positionsnum-
mer abgearbeitet. Es ist so mdglich, umfangreichere Anwenderprogramme abschnittsweise
zu testen. Displays und LEDs mussen gegebenenfalls mit den Ausgangen des letzten noch

abgearbeiteten Funktionsblocks verschaltet werden.

nPoS
b01.F
: dd1 tA1
FOH: L1 O Exittaste .7: Ricksprung in Strukturiervor-
Antwort  dOi.F - Lo E wahlebene nach FPoS
: N———1—— Exit LED: blinkt
hot1. F L3 O
: L4 O tA2
dELt -
Verstellung Antwort mit Schnellgang bei SEt
Streifenmuster | | L6 O ohne Funktion bei roLL
Kennung offline dA1 dA2/ V_
L14
- L7 O tA3
o tA4
L8 Entertaste 7: inSt bzw. dELt Funktion
||
n001 E ausfuhren
. L9 Q
Frage —— Enter LED: blinkt bei inSt und dELt
. - L100
n175
(Positionierungsnummer) L110
dd2 tA5
PS (Parametrieren/
Strukturieren) L13 \ alle nicht bezeichneten Tasten ohne Funktion,
o \ o alle nicht bezeichneten LEDs und Anzeiger
dunkel
tA6
A7 dd3  L12

Verstellung Frage mit Schnellgang

Bild 3-13 Bedien- und Anzeigeelemente im Strukturiermodus FPoS
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Handbuch 3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
Frage Antwort
Positionierungsnr. | Rechenblock
dd2 dd1
noo1 nPoS
} b01.F
n009 |
n010 b09.F
} b10.F
n019 }
n020 b19.F
1 !
n029 bh0.F
n030 }
} bh9.F
n099 c01.F
n100 }
} c09.F
n109 c10.F
! 1
n170 c33.F
} do1.F
n175 |
do4.F
ho1.F
1
__hO4F
_dELtY
inSt 2)
1) delete = ausfiigen nur mit Entertaste wirksam
2) insert = einfiigen nur mit Entertaste wirksam

Schnellgangsspriinge

Antwortzyklus: In FAEF mit ndEF ausgewiesene Rechenblécke erscheinen nicht

Tabelle 3-9  Frage-/Antwortzyklus im Strukturiermodus FPoS
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3 Bedienung Handbuch
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.9 Strukturiermodus APSt (All Preset, Werkseinstellung)

3.3.9  Strukturiermodus APSt (All Preset, Werkseinstellung)

Der Strukturiermodus APSt dient zum Ruicksetzen aller Ger'aitefunktionen"(Parameter und
Strukturen) in Werkseinstellung. Es wird empfohlen, bei umfangreichen Anderungen der Kon-
figurationen zuerst die APSt-Funktion auszuflhren.

dd1 tA1
no L1 O Exittaste .7: Riicksprung in Strukturiervor-
oder E wahlebene nach APSt
YES H L2 Q
Exit LED: blinkt
L3O
- L4 O ij tA2
L5 O Verstellung no oder YES, YES einstellen
||
Streifenmuster L6 O I
Kennung offline dA1 ﬁ1A2/
4
- L7 O tA3
o tA4
L8 Entertaste 7: bis Strukturiervorwahlebene
™ E hdEF erscheint
L9
A— | cterieD binkibei YES
H L100 APSt
APSt
L110
dd2 tA5
PS (Parametrieren/ — —\
Strukturieren) L1 alle nicht bezeichneten Tasten ohne Funktion, alle
<I (@) o nicht bezeichneten LEDs und Anzeiger dunkel
tA6
A7 dd3  L12

Bild 3-14 Bedien- und Anzeigeelemente im Strukturiermodus APSt

Nach Sprung in den Strukturiermodus APSt mit der Entertaste erscheint no APSt. Mit tA2 YES
einstellen und die Entertaste tA4 driicken, bis die Strukturiervorwahlebene mit hdEF erscheint.
Die Presetfunktion ist ausgefuhrt. Strukturiermodus hdEF durch Betatigung der Entertaste
anwahlen und Gerat neu strukturieren. Das Abspeichern des Anwendungsprogramms oder der
Werkseinstellung geschieht erst nach Erreichen der Prozessbedienebene.

o Fehlermeldung APSt MEM

Wird nach der APSt Funktion in die Prozessbedienebene geschaltet oder erfolgt ein Power
on bzw. Hardreset bei einem SIPART DR24 mit Werkseinstellung, erscheint die blinkende
Fehlermeldung APSt MEM in dd1 und dd2. Mit Taste tA5 ist ein Umschalten in die Parame-
trier-Vorwahlebene méglich.
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Handbuch 3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

3.3.10 Strukturiermodus CAE4/CAES5 - UNI-Modul(e) einstellen

In diesen Men(s lassen sich die Messbereiche fir die verschiedenen anwéahlbaren Signalgeber
fur Steckplatz 2 (AE4) bzw. Steckplatz 3 (AE5) festlegen und ein eventueller Feinabgleich vor-
nehmen. Das CAE4-Menu wird in der Auswahlebene nur angeboten, wenn in der Strukturiere-

bene hdEF AE4 auf uni._ oder uni. gesetzt ist. Das CAE5-Modul wird in der Auswahlebene
nur angeboten, wenn in der Strukturierebene hdEF AE5 auf uni._ oder uni. gesetzt ist. Bei

Auswahl uni._ wird bei Filhlerbruch das entsprechende Messsignal auf 0, bei uni. auf 1 ge-
setzt.

Fehlermeldung wenn UNI-Modul nicht vorhanden: OP.. / 2,3..

Folgende Parameter stehen in den CAE4/CAE5-Meniis zur Messbereichseinstellung und
zum Abgleich zur Verfiigung:

Anzeige | Parameter- Anzeige dd1 | Bedeutung Einstel- | Werks- Anzeigeeinheit | Anzeige/Funk-
dd2 Pa- | Bedeutung Einstell- lung ein- tion nur bei:
rameter bereich stellung
SEnS Fahlertyp Mv. Mv-Signal Mv.
tc.in Thermoelement interne
Vergleichsstelle
tc.EH Thermoelement externe
Vergleichsstelle
Pt.4L PT100 4-Leiter
Pt.3L PT100 3-Leiter
Pt.2L PT100 2-Leiter
r._ Widerstand < 600 Q
r.- Widerstand < 2,8 kQ2
unit Temperatureinheit | °C Grad Celsius °C
°F Grad Fahrenheit
°AbS Grad Kelvin
tc Typ Thermoele- L,J,H,S,b,r,E Typ LJ,KS,B,RENTU |L SEnS=tc.in,
ment n,t,U tc/EH
Lin Beliebiger Typ (ohne Li-
nearisierung
tb 1) Temperaturver- 0.0...400.0 50.0 °C, °F, °AbS SEnS=tc.EH
gleichsstelle
Mr Leitungswider- 0.00...100.00 10.00 Ohm SEnS=Pt.2L
stand
Cr Calibrierung Lei- Differenz zu Mr Ohm SEnS=Pt.2L
tungswiderstand
MP Dezimalpunkt _.——— bis -
Messbereich
MA 2) Messbereichsan- | -1999...19999 0.0 Mv, °GC, °F, °AbS
fang
ME 2) Messbereich- -1999...19999 100.0 je nach Einstellung
sende SEnS
CA3) Calibrierung akt. Messwert
Messbereichsanf. | +/- AA
CE?d) Calibrierung akt. Messwert
Messbereich- +/- AE
sende
PC4 Preset Calibrie- no,YES,no C SEnSE!=r._, 1.~
rung

) Ist mit tc=Lin kein vorgegebener Thermoelementtyp gewahlt, dann ist der Parameter tb wirkungslos.

2) Der eingestellte Messbereich normeirt den Messwert auf 0 bis 1 zur Ubergabe in den verschaltbaren Bereich. Soll die
Betriebsanzeige des Messwertes physikalisch erfolgen, so muss im zugewiesenen Display dd,dA,dE entsprechend
eingestellt werden.

3) Fir SEnS=r._/r. ist die Einheit der CA/CE-Anzeige in %.

4 Wirkung PC fir SEnS = Mv,, tc.in, tc.EH, Pt.2L, Pt.3L, Pt.4L.

Mit A=E=0 wird PC=no C angezeigt. Ein Umschalten mit tA2 auf “YES” ist nicht méglich.
Durch Verstellen von CA/CE (Feinkalibrierung) wird PC=no angezeigt. Ein Umschalten auf “YES” ist méglich.
Durch Betatigen der Entertaste (3s) wird die Feinkalibrierung riickgesetzt. (AA=AE=0, PC=no C).
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3 Bedienung Handbuch
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.10 Strukturiermodus  CAE4/CAES5 - UNI-Modul(e) einstellen

Im Folgenden werden zu den unterschiedlichen Signalgebern die entsprechenden Einstellungen
der CAE4(5)-Menus beschrieben.

Zum Ausgleich von Toleranzen der Geber oder zum Abgleich mit anderen Anzeigeinstrumenten
kann der Messbereich und damit der aktuelle Messwert mit den Parametern CA/CE korrigiert
werden.

3.3.10.1 Messbereich fiir mV (SEnS=Mv.)

e MA/ME-Messbereich

Parameter MA, ME aufrufen, Messbereichsanfang und -ende einstellen:
-175mV = MA < ME +175 °C
o CA/CE-Feinabgleich

Parameter CA aufrufen:
Signal am unteren Ende des Messbereichs einstellen, mit CA die Anzeige ggf. korrigieren.

Parameter CE aufrufen:
Signal am oberen Ende des Messbereichs einstellen, mit CE die Anzeige ggf. korrigieren.

3.3.10.2 Messbereich fiir U, | (SEnS=Mv.)

e MA/ME-Messbereich

Die Einstellung erfolgt in mV (-175 mV bis +175 mV);
Die Eingangssignalarten U oder | werden in dem Messbereichsstecker (6DR2805-8J) auf
dem Messbereich 0/20 bis 100 mV gebracht;

Beispiel: 0 bis 10 V oder 0 bis 20 mA: MA =0, ME = 100;
2 bis 10 V oder 4 bis 20 mA: MA =20, ME =100

Parameter MA, ME aufrufen, Messbereichsanfang und -ende einstellen.

o CA/CE-Feinabgleich

Parameter CA aufrufen:
Signal am unteren Ende des Messbereichs einstellen, mit CA die Anzeige ggf. korrigieren.

Parameter CE aufrufen:
Signal am oberen Ende des Messbereichs einstellen, mit CE die Anzeige ggf. korrigieren.
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Handbuch 3 Bedienung
3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)

3.3.10.3 Messbereich fiir Thermoelement mit interner Vergleichsstelle (SEnS=tc.in)

e tc-Thermoelementtyp einstellen

e MA/ME-Messbereich

Parameter MA, ME aufrufen, Messbereichsanfang und -ende entsprechend Temperaturein-
heit (Unit) einstellen.

o CA/CE-Feinabgleich

Parameter CA aufrufen:
Signal am unteren Ende des Messbereichs einstellen, mit CA die Anzeige ggf. korrigieren.

Parameter CE aufrufen:
Signal am oberen Ende des Messbereichs einstellen, mit CE die Anzeige ggf. korrigieren.

3.3.10.4 Messbereich fiir Thermoelement mit externer Vergleichsstelle (SEnS=tc.EH)

e tc-Thermoelementtyp einstellen

o tb-externe Vergleichsstellentemperatur
Mit tb die externe Vergleichsstellentemperatur einstellen. Temperatureinheit mit unit vorge-
ben.

Achtung: tb hat bei tc=Lin keine Wirkung

e MA/ME-Messbereich

Parameter MA, ME aufrufen, Messbereichsanfang und -ende entsprechend Temperaturein-
heit (tc) einstellen.

o CA/CE-Feinabgleich
Parameter CA aufrufen:
Signal am unteren Ende des Messbereichs einstellen, mit CA die Anzeige ggf. korrigieren.

Parameter CE aufrufen:
Signal am oberen Ende des Messbereichs einstellen, mit CE die Anzeige ggf. korrigieren.

3.3.10.5 Messbereich fiir PT100-4-Leiter- und PT100-3-Leiteranschluss
(SEnS=Pt.3L/PT.4L)

e MA/ME-Messbereich

Parameter MA, ME aufrufen, Messbereichsanfang und -ende einstellen:
-200 °C = MA < ME +850 °C
Temperatureinheit mit Unit vorgeben.

o CA/CE-Feinabgleich
Parameter CA aufrufen:
Signal am unteren Ende des Messbereichs einstellen, mit CA die Anzeige ggf. korrigieren.

Parameter CE aufrufen:
Signal am oberen Ende des Messbereichs einstellen, mit CE die Anzeige ggf. korrigieren.
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3 Bedienung Handbuch

3.3 Konfigurierebene (Parametrier- und Strukturiermodus)
3.3.10 Strukturiermodus  CAE4/CAES5 - UNI-Modul(e) einstellen

3.3.10.6 Messbereich fiir PT100-2-Leiteranschluss (SEnS=Pt.2L)

o MR/CR-Abgleich des Zuleitungswiderstandes

Weg 1: Der Zuleitungswiderstand ist bekannt.
- Mit Parameter MR den bekannten Widerstandswert eingeben.
- CR bleibt unbericksichtigt.

Weg 2: Der Zuleitungswiderstand ist nicht bekannt.
- PT100-Fuhler am Messort kurzschlieBen.
- Parameter CR aufrufen und Entertaste so lange driicken bis 0.00 Q
angezeigt wird.
- MR zeigt den gemessenen Widerstandswert an.

e MA/ME-Messbereich

Parameter MA, ME aufrufen, Messbereichsanfang und -ende einstellen:
-200 °C <= MA =< ME +850 °C
Temperatureinheit mit Unit vorgeben.

o CA/CE-Feinabgleich

Parameter CA aufrufen:
Signal am unteren Ende des Messbereichs einstellen, mit CA die Anzeige ggf. korrigieren.

Parameter CE aufrufen:
Signal am oberen Ende des Messbereichs einstellen, mit CE die Anzeige ggf. korrigieren.

3.3.10.7 Messbereich fiir Widerstandsgeber
(SEnS=r._ fiir R < 600 Q, SEnS=r. fiir R< 2,8 kQ)

Wegqg 1: Der Anfangs- und Endwert des R-Gebers sind bekannt.
- Parameter MA, ME aufrufen, Messbereichsanfang ud -ende einstellen:
0Q = MA = ME 600 €2/2,8 kQ2
- Parameter CA/CE zeigen bei R=MA 0 %, bei R=ME 100 % an.

Weg 2: Der Anfangs- und Endwert des R-Gebers sind nicht bekannt.

- Parameter CA aufrufen:
Stellglied in Position 0% bringen, Entertaste so lange driicken bis 0.0 %
angezeigt wird.

- Parameter CE aufrufen:
Stellglied in Position 100 % bringen, Entertaste so lange driicken bis
100.0 % angezeigt wird.

- Parameter MA/ME zeigen die entsprechenden Widerstandswerte an.

- MP muss so gesetzt sein, dass keine 'Bereichslberschreitung auftritt
(Anzeige: oFL)
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Handbuch 4 Inbetriebnahme
4.1 Allgemeine Hinweise

4 Inbetriebnahme

4.1 Allgemeine Hinweise

Die Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme und beim Test richtet sich nach der Funktion des
Anwenderprogramms *), deshalb sind hier nur allgemeine Hinweise mdglich.

Hinweise fur die Optimierung der Reglerfunktion finden Sie in Kapitel 1.5.7, Seite 42, Blécke h
(Regler).

4.2 Test

Es wird empfohlen, Handstellebenen zu strukturieren und die Anzeigeméglichkeiten voll auszu-
nutzen, die ggf. nur fur die Inbetriebnahme genutzt werden. Fur den Test eines strukturierten
Anwenderprogrammes wird empfohlen, abschnittsweise vorzugehen. Das kann durch nPoS-
Lucken in der Positionierungsreihe erreicht werden (siehe Kapitel 3.3.8). An dem jeweiligen Ab-
schnittsende miissen dann zwischenzeitlich ggf. Anzeiger oder Analogausgénge bzw. Leucht-
dioden oder Binarausgénge verschaltet werden. Man kann auch durch Verschalten von
Umschaltfunktionen der Anzeiger und Leuchtdioden, die nur wahrend der Testphase aktiviert
werden, die nétigen Messergebnisse erreichen.

Zum Testen der Hardware des SIPART DR24 wahlt man einfache Verschaltungen, indem man
z.B. Ein- und Ausgéange miteinander verbindet, und Anzeigen und LED’s zum Anzeigen bzw.
Signalisieren benutzt.

*) Bei Auslieferung (Werkseinstellung) ist kein Anwenderprogramm gespeichert!
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4 Inbetriebnahme Handbuch
4.2 Test
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Handbuch 5 Wartung
5.1 Allgemeine Hinweise und Handhabung

5 Wartung

5.1 Allgemeine Hinweise und Handhabung

Das Gerat ist wartungsfrei. Zur Reinigung der Frontfolie und ggf. des Kunststoffgehduses wird
Testbenzin oder Industriealkohol empfohlen.

Im Fehlerfall dirfen die Baugruppen

- Frontbaugruppe
- Hauptleiterplatte
- Optionsmodule

freizligig ohne Nachabgleich bei anliegender Hilfsenergie getauscht werden.

ACHTUNG

Alle Baugruppen enthalten elektrostatisch gefédhrdete Bauelemente.
VorsichtsmaBnahmen beachten!

Zur Aufrechterhaltung des Stromes fiir die ReglerstellgroBe des K-Reglers yhoq-Modul verwen-
den (siehe Kapitel 1.4.2, S. 12). S-Stellantriebe bleiben im nicht angesteuerten Zustand stehen.

A WARNUNG

Das Netzteil und das Koppelrelais dirfen nur bei sicher abgetrennter
Hilfsenergie ausgetauscht werden!

A WARNUNG

Die Reparatur der Baugruppen darf nur in einer autorisierten Werkstatt
erfolgen. Das gilt wegen der Sicherheitsfunktionen (sichere Trennung
und Funktionskleinspannungen) ganz besonders fir das Netzteil und
das Koppelrelais.
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5 Wartung Handbuch
5.1 Allgemeine Hinweise und Handhabung

1 Befestigungsschraube flr die Frontbaugruppe
2 Beschriftungsschild unter der Frontfolie

Bild 5-1  Frontbaugruppe mit herausgenommenem Messstellenschild und Messstellenschildklappe

2
3
4
1 Befestigungsschraube
2 Dichtring
6 3 Frontrahmen
4 Frontleiterplatte
5 Hauptleiterplatte
5 6 Stecker Bandkabel
7 Netztell
8 Verbindungsplatte
Bild 5-2  Regler mit ausgeklappter Frontbaugruppe
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Handbuch 5 Wartung

5.1 Allgemeine Hinweise und Handhabung

e Austausch der Frontbaugruppe

Messstellenschildabdeckung mit Schraubendreher oben an der Aussparung vorsichtig
heraushebeln, Messstellenschild herausnehmen und Abdeckung aus den unteren Schar-
nierpunkten durch leichtes Durchbiegen ausrasten.

Schraube l6sen (unverlierbar) (siehe (1) Bild 5-1, Seite 170).

Frontbaugruppe am Schraubenkopf oben ankippen und im leicht angewinkelten Zustand
nach vorne herausziehen, bis Stecker des Bandkabels zuganglich.

Stecker des Bandkabels abziehen (siehe (6) Bild 5-2, Seite 170).

Einbau erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. Dabei auf einwandfreie Lage des Dichtungs-
ringes achten!

o Austausch des Beschriftungsschildes

Das Schild ist mit einer Pinzette unter der Frontplatte nach unten herauszuziehen (ggf.
transparente Dichtfolie vorher entfernen). Es ist an den beschriftbaren Stellen wei3 hinter-
legt. Die Oberflache ist fir die Beschriftung mit einem Laserdrucker geeignet.

e Austausch der Hauptleiterplatte und Optionsmodule

Steckbare Anschlussklemme abziehen.

Verriegelung lI6sen und Baugruppe herausziehen.

Achtung:

Bei Hauptleiterplatte vorher Frontbaugruppe ausbauen (Verbindungskabell).

Neue Baugruppe bis zum Anschlag einschieben und verriegeln (die Baugruppen sind
steckplatzcodiert, aber auf richtige Baugruppe bei den fur verschiedene Optionen vorge-
sehenen Steckplétzen achten).

Anschlussklemme aufstecken (auf Steckplatzbezeichnung achten!).
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5 Wartung Handbuch
5.1 Allgemeine Hinweise und Handhabung

o Austausch des Netzteiles

- Netzstecker ziehen!

- Spannelemente l6sen, und Gerat aus der Tafel ausbauen.

- Die 4 Befestigungsschrauben des Netzteiles (siehe (2) Bild 5-3) I6sen (nicht die 3 ver-
lackten Kreuzschlitzschrauben (3) Bild 5-3 16sen) und Netzteil in Schraubenrichtung ab-
ziehen.

- Schutzleiterkontaktfeder leicht nach oben biegen und neues Netzteil in Schraubenrich-
tung auf die Steckzungen vorsichtig aufsetzen und durch leichte seitliche Bewegungen
auf das Einrasten der Flhrungszapfen achten (in eingerastetem Zustand ist keine seitli-
che Bewegung mehr méglich).

- Die 4 Befestigungsschrauben diagonal anziehen.

4
3
5
7 2 3 6 2
1 Schutzleiterkontakifeder 4 Netztell
2 Befestigungsschrauben fur das Netzteil 5 Blindklappe
3 verlackte Kreuzschlitzschrauben zum 6 Kunststoffgehduse
Befestigen der Netzteilleiterplatte im Gehause 7 Frontbaugruppe

Bild 5-3  Netzteilbefestigung

o LED-Test und Softwarestand, Zykluszeit

Wird die Umschalttaste (tA5) ca. 10 s gedriickt (nach ca. 5 s erscheint auf dd3 blinkend

"PS”), flhrt dies zur LED-Prifung. Alle Leuchtdioden gehen an, die Digitaldisplays zeigen
”18.8.8.8” bzw. "-8.8.8.” und auf den beiden Analogdisplays lauft eine 3 LED umfassende
Lichtmarke von 0 auf 100 % (sind 100 % erreicht, beginnt die Lichtmarke wieder bei 0 %).

Wird wahrend der Lampenprifung zuséatzlich die tA1 permanent gedriickt, erscheint auf dd1
”dr24” und auf dem dd2 erscheint der Softwarestand des Gerates, und auf dd3 die Zyklus-
zeit in ms.

Wahrend des LED-Testes und der Anzeige des Softwarestandes und der Zykluszeit arbeitet
der SIPART DR24 in ihrer letzten Betriebsart online weiter.
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Handbuch 5 Wartung
5.2 Ersatzteilliste
5.2 Ersatzteilliste

Pos. | Abbildung Bezeichnung Bemerkung Bestellnummer

1 Frontbaugruppe

1.1 (7) Bild 5-3 Frontbaugruppe komplett ohne Mess- C73451-A3001-D41

stellenschild

1.2 Frontrahmen mit Folie C73451-A3001-B40

1.3 — Frontleiterplatte -D31

1.4 (4) Bild 5-2 Schraube SN 62217-B2,6 x 6-St-A3G 5 St. bestellen H62217-B2506-Z1

1.5 (2) Bild 5-2 Dichtring C73451-A3000-C31

1.6 (1) Bild 5-1 Schaftschraube (M3) D7964-L9010-S3

1.7 — Messstellenschildklappe C73451-A3001-C5

1.8 — 10 Messstellenschilder -C16

1.9 — Kundenfolie -C44

2 Gehduse

21 (6) Bild 5-3 Kunststoffgehause C73451-A3001-C3

2.2 (5) Bild 5-3 Blindklappen flr nicht belegte Steckplatze -A3000-C11

23 (1) Bild 5-3 Schutzleiterkontaktfeder -A3001-C8

2.4 — Kontaktblech -A3001-C25

25 — Spannelemente 2 St. bestellen -A3000-B20

3 Netzteil

3.1 (4) Bild 5-3 Netzteil 24 V UC komplett ohne Netzstecker | C73451-A3001-B105

3.2 (4) Bild 5-3 Netzteil 115/230 V AC komplett und Befestigungs- -B104
Netzstecker schrauben

3.3 — 3pol. Kaltgeréatestecker fir 115/230 V AC C73334-2343-C3
IEC-320/V, DIN 49457A

3.4 2pol. Spezialstecker fiir 24 V UC C73334-2343-C6

35 (2) Bild 5-3 Schaftschraube (M4) D7964-P8016-R

4 Hauptleiterplatte

4.1 (5) Bild 5-2 Hauptleiterplatte*) komplett C73451-A3001-D32

4.2 — Anschlussstecker 14polig W73078-B1001-A714

4.3 — Anschlussstecker 10polig W73078-B1001-A710

5 — Optionen siehe Kapitel 6,

Seite 175,

5.1 — Anschlussklemme 4pol. fir Bestelldaten W73078-B1001-A904
6DR2800-8I/8R/8P

5.2 — Anschlussklemme 5pol. fiir W73078-B1001-A705
6DR2801-8A/8B/8C und 6DR2802-8A

5.3 — Anschlussklemme 6pol. flir 6DR2801-8D und W73078-B1001-A906
6DR2800-8A

5.4 — Anschlussklemme 3pol. fir 6DR2804-8A/8B W73078-B1001-A703
Anschlussklemme 6pol. fir 6DR2804-8A/8B -A706

5.6 — Rangierstecker fur 6DR2800-8J/8R und W73077-B2604-U2
Hauptleiterplatte C73451-A3001-D32

*  (Grundkarte)
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5 Wartung Handbuch
5.2 Ersatzteilliste

o Hinweise fiir die Bestellung

Die Bestellung muss enthalten:

- Stlckzahl
- Bestellnummer
- Bezeichnung

Zur Sicherheit ist zu empfehlen das Gerét, zu dem die Ersatzteile gehéren, mit anzugeben.

o Bestellbeispiel

2 Stick W73078-B1001-A714
Anschlussstecker 14pol. Hauptleiterplatte DR24
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Handbuch 6 Bestelldaten

6 Bestelldaten

SIPART DR24, Grundgerat mit

3 Analogeingangen 0/4 bis 20 mA oder 0/0,2 bis 1 V oder 0/2 bis 10 V
3 Analogausgangen 0/4 bis 20 mA

4 Binareingénge 24 V

8 Bindrausgange 24 V

fur Hilfsenergie UC 24 V . .. ... e 6DR2410-4
fur Hilfsenergie AC 115/230 V umschaltbar .......... ... .. ... .. . i it 6DR2410-5
Analogeingangsmodul mit 3AE fiir 0/4...20 mA oder 0/0,2...1 V oder 0/2...10 V .. 6DR2800-8A
Analogeingangsmodul mit 1AE fir 0/4...20 mA oder 0/0,2...1 V oder 0/2...10V ... 6DR2800-8J

Analogeingangsmodul mit 1 AE fur Widerstandsgeber ........................ 6DR2800-8R
UNI-MOUL . .. e 6DR2800-8V
Bindreingangsmodul mit 5 BE 24V ... ... ... 6DR2801-8C
Bindrausgangsmodul mit 2 BA Relais (UC35V) .......... ... 6DR2801-8D
Bindrausgangsmodul mit4 BA24Vund2BE ............ ... .. ool 6DR2801-8E
Analogausgangsmodul Mit 1 AA (YHOLD) -+« « v v eerrmnmmeeina e 6DR2802-8A
Analogausgangsmodul mit SAAund3BE ....... ... ... il 6DR2802-8B
Koppelrelais-Baugruppe mit 2 Relais (AC250V) ..., 6DR2804-8B
Koppelrelais-Baugruppe mit 4 Relais (AC250V) ..., 6DR2804-8A
Schnittstellenmodul fir V.28 End-End .......... ... . i 6DR2803-8C
Schnittstellenmodul PROFIBUS DP . ... it 6DR2803-8P

Stecker flr die Serielle Schnittstelle

9pol. Buchsenleiste fiir Rundkabel (Schraubanschluss) ............ C73451-A347-D39
Busanschlussstecker fur PROFIBUSDP ......................... siehe Katalog IK PI
Geratehandbuch SIPART DR24 deutsch .............. ... .. ... .. ... C79000-G7400-C153
Geratehandbuch SIPART DR24 englisch ............ .. ... . coo.... C79000-G7476-C153

Betriebsanleitung “Serielle SIPART DR24 V.28-Busschnittstelle”

deutsCh ... C73000-B7400-C135
engliSCh ... o C73000-B7476-C135
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Handbuch 7 Anwenderbeispiele
7.1 Maximumauswahl (Beispiel 1)

7 Anwenderbeispiele

71 Maximumauswahl (Beispiel 1)

e Aufgabenstellung

Maximumauswahl mit Umschaltmdglichkeit nach Festwert K
y = max (xq, Xg) VK

AET1 = 0 bis 100% = 0 bis 20 mA . r’:ggmt'er

- max. ——— y = 0 bis 100% = 4 bis 20 mA

-) . | C-—>
AE2 = 0 bis 100% = 0 bis 20 mA "=

Displa:
" ) play
Festwert = 80% T o
0 bis 100%
Schalter

- Schnittstellen des SIPART DR24 zum Prozess

2 Analogeingénge: AE1 = 0 bis 20 mA; AE2 = 0 bis 20 mA
1 Analogausgang AA: y = 4 bis 20 mA

- Erforderliche Gerateausfiihrung
Grundgerat SIPART DR24
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7 Anwenderbeispiele

7.1 Maximumauswahl (Beispiel 1)

Handbuch

e Frontbelegung L11 | Festwert
L1.2
tA1.1| Umsch. FW/Ausw.
tA1.2
dd1.1| Ausgangy
dd1.2 L2.1
dd1.3 2.2
dd1.4 L3.1
dA11 L3.2
dA1.2 tA2.1
dA1.3 tA2.2
dA1.4 a1
L1 O l L4.2
[L14.0] [ O '
— ] 2O / 51
[L14.1] ] Xe) L5.2
[L14.2] 1 4 O tA3.1
[L143] | L5 O & tA3.2
I L6.1
[L14.4] H 60 ,@ e 61
[L14.5] i 70 \ 1
/
[L14.6] 1 | L7.2
[L147] H = L8 O O 1 1A4.1
=1 | L9 O tA4.2
L14.8
| | ] L100 O ™ L8.1
[L14.0] ] 10 b 18.2
L9.1
dA2.1 o2
e ANRRES
dA2.3 Q ﬁg-;
dA2.4 \ \ \ :
L A\ 4 L10.1
dd2.1 102
dd2.2
dd2.3 L11.1
L11.2
dd2.4
tA6.1
tA7.1 tAB.2
tA7.2
A7 3 L12.1
A7 4 L12.2
——— dd3.1
dd3.2
L13.1
L13.2
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Handbuch

7 Anwenderbeispiele

71

Maximumauswahl (Beispiel 1)

o Verschaltungsplan

112
{" Ausgang y
AA1

Ay 122 ad1
—_— b0l.F MASE n__1 Nddl.1
AE2 n .1 ncon | nad1.2 || gn
10000,
—))—'AE 2a N— n .2 | max |— AN ncon [naa1.3 =y
1/20 n_.3 — neonjnadi. 4 j |
0.000 - Lo |#dd1i.u _l
Lo |#ddi.m [—
dr (onPA), dA,dE,dP (oFPA)
L [ boz.F ASo n_2
PLOL N n .1 NAAL.1
0.8 n_ .2 jj—\— AN 0.000 [ naal.2 }—
LA I i Hi | #an1.u
101
#L01.1
Lo|#ro1.2 | Py
[~ 7 T T|tal.l Lo | #1.01.3 —~l-|.l gn
Al | gy Lo|#w0o1.a [
e ) K o213 . i |
(o] T lo | #r01.u | 1
- Lo | #Lo1.M [—

hdEF

FAEF

FCon

FPoS

Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
AA1 4 MA
AE1 0 MA
AE2 0 MA
AEFr 50 H
nAME 1
Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
b01.F MASE
b02.F ASo
Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
b01.1 AE1A
b01.2 AE2A
b01.3 0,000
b02.1 b01.A
b02.2 PLO1
b02.3 tA1.3
AA1A b02.A
dd1.1 b02.A
LO1.1 tA1.3
Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
noo1 b01.F
n002 b02.F

SIPART DR24 6DR2410
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oFPA

On-line Parameter

Parametrier- und Strukturierlisten (Ubrige Gr6Ben in Werkseinstellung)

Fragezyklus Antwortzyklus
dd2 dd3 dd1
dd1.1 dP "
dA 0.0
dE 100,0
Fragezyklus Antwortzyklus
dd2 dd3 dd1
dd1.1 dr 1
PLO1 - 0,800

179



7 Anwenderbeispiele Handbuch
7.2 Mathematische Verknulpfung (Beispiel 2)

7.2 Mathematische Verkntipfung (Beispiel 2)

e Aufgabenstellung:

AusgangsgroBe A als Funktion zweier ProzessgréBen E1 und E2:
A=K1(E1-S1) + K2-82 - E2

E2 hat gegenliber E1 doppelt Wertigkeit

S1;S2 0,5 bis 1,5 (variable Parameter, an der Bedien- und Anzeigeeinheit einstellbar)
K1 0.2 } feste Konstanten

K2 -0,5

Das Rechenergebnis A soll tiber seinen vollen Laufbereich als Rechenwert angezeigt wer-
den. Aus der Gleichung ergibt sich hierfir:

-3,8=<A<-04
Eq=0bis 10V +
) — >—>_ + + A )
= 0 bis 1 Rechenwert A >< o - ——C 0 bis 20 mA
- "
S1 K1 K2 \
05<S<15 0,2 -05 -0,4 bis -3,8
0,5 bis 1,5
Ep =0bis 10V
—) -
= 0 bis 2 Rechenwert o ><
P |
S2 \
05=S=<15 0,5 bis 1,5

- Schnittstellen der Multifunktionseinheit zum Prozess
2 Analogeingédnge AE: E1 =0 bis 10 V; E2=0bis 10V
1 Analogausgang AA:y = 0 bis20mA = A A -0,4 bis -3,8 A 0 bis 100%

- Erforderliche Gerateausfiihrung
Grundgerat SIPART DR24
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Handbuch

7 Anwenderbeispiele
7.2 Mathematische Verknupfung (Beispiel 2)

o Frontbelegung

L1.1
L1.2
tA1.1
tA1.2
dd1.1| Ausgang A
dd1.2| GroBe S2 L2.1
dd1.3 2.2
ddi.4 L3.1
dA1.1 L3.2
dA1.2 tA2.1
dA1.3 tA2.2
dA1.4 a1
L10 L4.2
[L14.0] ] O :
]| 2O / 51
[L14.1] —H— 13O 5.2
[L142] ] L4 O tA3.1
[L143] ' 50 (D tA3.2
B L6.1
[L14.4] H 60 ,@ 1 61
|L14'5| I/ | [ | L7 O \ 171
/
[L14.6] 1 | L7.2
/
[L147] H L1 L8 O O 1 1A4.1
[Lrasg] A L Lo O a2
L14.8
L100 O ™ L8.1
[L14.0] ] 10 b 18.2
L9.1
dA2.1 0.2
L B
dA2.3 \| a tA5.1] dd1-Umschaltung
dA2.4 \ \ \ tA5.2
- / \ 4 L10.1| Display dd1=S1
dd2.1| GroBe S1 102
dd2.2
dd2.3 L11.1
L11.2
dd2.4
tA6.1
tA7.1 A6
tA7.2
A73 L12.1
A7 4 L12.2
— dd3.1| GréBe S2
dd3.2
L13.1
L13.2

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04
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Handbuch

7 Anwenderbeispiele

7.2 Mathematische Verknulpfung (Beispiel 2)

o Verschaltungsplan
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Handbuch

7 Anwenderbeispiele
7.2 Mathematische Verknupfung (Beispiel 2)

o Parametrier- und Strukturierlisten (librige Gr6Ben in Werkeinstellung)

hdEF | Fragezykius | Antwortzyklus
dd2 dd1
AA1 0MA
AEA1 0MA
AE2 0MA
AEFr 50 H
nAME 2
FdEF | Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
b01.F SUb
b02.F MULt
b03.F Add
b04.F SUb
b05.F MULt
b06.F LinE
cO01.F bin1
c02.F bin2
FCon | Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
b01.1 AE1A
b01.2 c01.A
b01.3 0,000
b02.1 b.01A
b02.2 0.200
b02.3 1.000
b03.1 b02.A
b03.2 -0.500
b03.3 0.000
b04.1 b03.A
b04.2 b05.A
b04.3 0.000
b05.1 c02.A
b05.2 AE2A
b05.3 PLO3
b06.1 PLO1
b06.2 b04.A
b06.3 PLO2
c01.1 tA2.1
c01.2 tA3.1
c02.1 tA6.1
c02.2 tA7.1
AA1.1 b06.A
dd1.1 b04.A
dd1.2 c02.A
dd1.U tA5.3
dd2.1 c01.A
dd3.1 c02.A
L10.1 tA5.3

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

FPoS

oFPA

Online Parameter

Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
noo1 c01.F
n002 c02.F
n003 b01.F
n004 b02.F
n005 b03.F
n006 b05.F
n007 b04.F
n008 b06.F

Fragezyklus Antwortzyklus
dd2 dd3 dd1
dd1.1 dP -
dA 0.00
dE 1.00
ddi1.2 dP -
dA 0.000
dE 1.000
dd2.1 dP -
dA 0.000
dE 1.000
dd3.1 dP -
dA 700
dE 1.0
Fragezyklus Antwortzyklus
dd2 dd3 dd1
ddi.1 dr 1
dd1.2 dr 1
dd2.1 dr 1
dd3.1 dr 1
PLO1 - -0,294
PLO2 - -0,118
PLO3 - 2,000
bin 1 tin ProG
tr oFF
LiA 50.0
LiE 150.0
bin 2 tin ProG
tr oFF
LiA 50.0
LiE 150.0
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7 Anwenderbeispiele Handbuch
7.3 Festwertregler K (Beispiel 3)

7.3 Festwertregler K (Beispiel 3)

e Aufgabenstellung: Festwertregler K mit Adaption

Anzeigeumschaltung wahrend der Adaption w — xd

angezeigt werden sollen
X, W 0 bis 100 %

y 0 bis 100 %
Xd -50 % bis +50 %
wl ™ | xg (wahrend der Adaption)
X
w ' Automatikbetrieb
—») > K y = 4 bis 20 mA
X = 4 bis 20 mA v I —(—»
I
X V\ |
y
H Hand- : y|
v betrieb |
I
J’ ___________ 1

Hand-/Automatikbetrieb

- Schnittstellen der Multifunktionseinheit zum Prozess:
1 Analogeingange AE: x= 4 bis 20 mA
1 Analogausgang AA: y = 4 bis 20 mA

- Erforderliche Gerateausfiihrung
Grundgerat SIPART DR24
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Handbuch 7 Anwenderbeispiele
7.3 Festwertregler K (Beispiel 3)

e Frontbelegung 111
L1.2
tA1.1
tA1.2
ddi.1| w
dd1.2| xd bei AdAP L2.1
dd1.3 L2.2
dd1.4 L3.1 | AdAP
L3.2
dA1.1
dA1.2 (" tA2.1 | +Aw
dA1.3 tA2.2
dA1.4 L4.1
11O L4.2
[L14.0] i\\\\\ 120 ) —
[L14.1] M [ 130 . L5.2
[L14.2] L L4 O f tA3.1] -Aw
[L14.3] | L5 O th32
| L L6.1
L14.4 1 |
[L144] = [ L6 O 'v] 62
[L14.5] miiEe 7O \ 71
// :
[L14.6] I L7.2
/
[a7] - LT L8 O O L L ———| tA4.1| Hand
// | ™ Lo O tA4.2
[L14.8] 1 ]
B L100O O L8.1 | Hand
[L14.0] ] 10 b 18.2
L9.1
dA2.1 w L9.2
T ©
dA2.3 \ e 1AS.1
dA2.4 \ \ \ "2
) . / \ L L10.1
dd2.1 X L10.2
dd2.2
023 L11.1
dd2.4 L2
tA6.1| +Ay
tA7.1 —Ay tA6.2
tA7.2
e L12.1
a7 a L12.2
——— dd3.1| y
dd3.2
L13.1
L13.2
SIPART DR24 6DR2410 185
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Handbuch

7.3 Festwertregler K (Beispiel 3)
o Verschaltungsplan

7 Anwenderbeispiele

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04
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Handbuch

7 Anwenderbeispiele
7.3 Festwertregler K (Beispiel 3)

o Parametrier- und Strukturierlisten (librige Gr6Ben in Werkeinstellung)

hdEF | Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
AA1 4 MA
AEA 4 MA
AEFr 50 H
nAME 3

FdEF | Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
b01.F AMPL
c01.F bin1
ho1.F Ccent

FCon | Fragezykius [ Antwortzyklus
dd2 dd1
b01.1 c01.A
b01.2 AE1A
b01.3 1,000
c01.1 tA2.1
c01.2 tA3.1
c01.3 0.000
c01.4 Lo
h1.01 Hi
h1.02 AE1A
h1.03 0.000
h1.04 b01.A
h1.05 b01.A
h1.06 b01.A
h1.07 Lo
h1.08 tA4.3
h1.09 tA6.1
h1.10 tA7.1
ht.11 Lo
ht.12 Lo
h1.13 1.000
h1.14 1.000
h1.15 1.000
h1.16 Lo
h1.17 0.000
AA1A1 h1.3A
dA1.1 AE1A
dA1.2 ncon
dA1.U Lo
dA2.1 c01.A
dA2.2 ncon
dA2.U Lo
dd1.1 c01.A
dd1.2 b01.A
dd1.U h1.1A
dd2.1 AE1A
ddz2.2 ncon
dd2.U Lo
dd3.1 h1.3A
dds.2 ncon
dd3.U Lo

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

FCon
(Fortsetzung)

FPoS

oFPA

Online Parameter

Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
L03.1 AdAP
L03.2 Lo
Lo3.U Lo
L08.1 tA4.3
L08.2 Lo
Lo8.U Lo
Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
n001 cO01.F
n002 b01.F
n003 hO1.F
Fragezyklus Antwortzyklus
dd2 dd3 dd1
dA1.1 dA 0,0
dE 100,0
dA2.1 dA 0,0
dE 100,0
dd1.1 dpP .-
dA 0,0
dE 100,0
dd1.2 dpP .-
dA 0,0
dE 100.0
dd2.1 dpP .-
dA 0,0
dE 100,0
dd3.1 dpP o
dA 0
dE 100
Fragezyklus Antwortzyklus
dd2 dd3 ddi
dd1.1 dr 1
dd1.2 dr 1
dd2.1 dr 1
dd3.1 dr 1
bin1 tin ProG")
tr oFF
LiA 0.0
LiIE 100.0
Cent CP
tn
tv Festlegung
bei Inbetrieb-
w name 1)
AH
yo
Ya -5.0
Ye 105.0
(ty) 60.00

1) Start mit Werkseinstellung, prozessabhangig
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7 Anwenderbeispiele
7.4 Zweipunktregler fur Heizen und Kihlen (Beispiel 4)

Handbuch

7.4 Zweipunktregler fur Heizen und Kiihlen (Beispiel 4)

e Aufgabenstellung

Einem kontinuierlichen PID-Regler (siehe Beispiel 3) werden fiir die Ausgange Heizen und
Kuahlen zwei Funktionsblocke “Splitrange” und zwei Funktionsblocke “Pulsweitenmodulation”
nachgeschaltet.

PID-Regler
SPR PU

| /—lar.
N SPR PUM

N —lar.

- Schnittstellen der Multifunktionseinheit zum Prozess:
siehe Beispiel 3 zusétzlich 2 Bindrausgénge BA

((==— Schaltausgang (Heizen)

(——- Schaltausgang (Kuhlen)

- Erforderliche Gerateausfiihrung
Grundgerat SIPART DR24
Frontbelegung siehe Beispiel 3

Kihlen: Heizen:

Komplexfunktionen: SPr2 und PUM2

Abschnitt y = SPE (0 %) bis SPA (Kuhlen), -Ay
Periodendauer: tM von 0,1 bis 1000 s
Mindestimpulslange: tAE

Komplexfunktionen: SPr1 und PUM1

Abschnitt y = SPA bis SPE (100 %, Heizen), +Ay
Periodendauer: tM von 0,1 bis 1000 s
Mindestimpulslange: tAE

Stell
grad A 5
14-| hO
Kuhlen -Ay
05+
|
| |
| Totzone: keine Stellimpulse |
|
' - ® e e >
0% | 359%! SPA spal 40% | 100 %Y
SPE | | I | SpE
| tAE | | I |
Ein 4~ - - 7— | | I
)
<= ! ! |
Aus L ‘ I e | |
|<— tM —>|<— tM —>| | | |
Kihlen, Beispiel mit ; o Ein
Stellgrad = 50 % .
L . Aus
|<— tM ;I: tM —»I

188

Heizen, Beispiel mit
Stellgrad = 50 %
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7 Anwenderbeispiele

7.4 Zweipunktregler fur Heizen und Kiihlen (Beispiel 4)

e Verschaltungsplan (Beispiel 4, Ergdnzung zum Verschaltungsplan von Beispiel 3)

— —
o g ;
— N
< = <
N el c ol
) 3 i3 3
I X
ol & ol &
1 g | =]
o o
o - a 2
<
<
= g
=] =]
Al oW [
=
[ - B [ - +
< N 0 <~
o ] =] ]
c c
0 3 0 3
C = C =
iol= 8 T g
i * 5] i * 5
= s = e
< <
w w
p p
Al W af W
1] 1]
] ]
@ @
B - o -
S g P b
o C 2] o C %]
o c|C
3 L4 gl <
> — (\l.m
a
2
< w
| >
< .
= 2<
T 2
§|< &3
g & g7
S |7
< |5 I
I g slz
|
| % ++5
= [ Es)
SI N (02 [0) Ir:
ul > n ZI>-
— o [ael 53 [Ts] O] ~
[HO o L=l bl Kl — —~
-
o
< 1| |l gl g 3] |3 CICIC] | ©
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Zweipunktregler

Durch y, = -1 % und yg = 101 % des PID-Reglers
kann der Schaltausgang auch Dauerkontakt liefern.
Mit kp, Tn, Ty wird der Regelkreis optimiert.

Mit den Parametern SPA, SPE wird der Regler an die
unterschiedliche Streckenverstarkung des Heiz- und
Kuhlkanals angepasst.

Mit den Parametern tAE, tM wird der Regler an die
Stellglieder angepasst.

Kompletter K-Regler siehe Beispiel 3.
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7 Anwenderbeispiele Handbuch
7.4 Zweipunktregler fir Heizen und Kihlen (Beispiel 4)
o Parametrier- und Strukturierlisten
hdEF | Fragezyklus | Antwortzyklus FPoS | Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 ddi dd2 dd1
nAME 4 n002 c02.F
FAEF [ Fragezyklus | Antwortzyklus n003 c03.F
dd2 dd1 n004 c04.F
CcO2.F SPri n005 c05.F
c03.F SPr2
c04.F PUM1 Online Parameter Fragezyklus Antwortzyklus
c05.F PUM2 dd2 dd3 dd1
FCon | Fragezyklus | Antwortzyklus PUM1 tAE 20
dd2 dd1 PUM1 tM 1
c02.1 h1.3A PUM2 tAE 400
c03.1 h1.3A PUM2 M 100
c04.1 c02.A SPr1 SPA 40
c05.1 cO3.A SPr1 SPE 100
bA1.1 cO04.A SPr2 SPA 35
bA2.1 c05.A SPr2 SPE 0
190 SIPART DR24 6DR2410

C79000-G7400-C153-04



Handbuch 7 Anwenderbeispiele
7.5 Umschaltung der Anzeigeebenen (Prozessbedienebene)

7.5 Umschaltung der Anzeigeebenen (Prozessbedienebene)
(Beispiel 5)

e Aufgabenstellung

Uber die Taste tA5 soll die Bedienfront in 4 Ebenen umgeschaltet werden. Die “aktive Bedie-
nebene” wird Uber die Dioden L4, L5, L6 und L7 angezeigt. Gleichzeitig wird die “aktive Be-
dienebene” auf dem Display dd3 angezeigt.

Folgende Bedien- und Anzeigeelemente sollen umgeschaltet werden:
Anzeiger:  dA1, dd1
Tasten: tA2, tA3

Uber die Tasten tA2, tA3 werden vier interne Sollwerte eingestellt, die auf dA1, dd1 ange-
zeigt werden.

SIPART DR24 6DR2410 191
C79000-G7400-C153-04



7 Anwenderbeispiele

7.5 Umschaltung der Anzeigeebenen (Prozessbedienebene)

Handbuch

e Frontbelegung

L1.1
L1.2
tA1.1
tA1.2
dd1.1| Sollwert w1
dd1.2| Sollwert w2 L2.1
dd1.3| Sollwert w3 L2.2
dd1.4| Sollwert w4 31
dA1.1| Sollwert w1 L3.2
dA1.2| Sollwert w2 (" } tA2.1| Sollwert +Aw1
dA1.3| Sollwert w3 / tA2.2 | Sollwert +Aw2
dA1.4| Sollwert w4 tA2.3 | Sollwert +Aw3
L10O @ tA2.4 | Sollwert +Aw4
L14.0 L
| | ~ ] 20 L4.1 | Ebene 1 aktiv
[L14.1] ] 50 / e
| L14.2| |—_‘__ 40 / L5.1 | Ebene 2 aktiv
] L5.2
[L14.3] L5 O
I I - / tA3.1| Sollwert -Aw1
[L144] - L6 O tA3.2| Sollwert -Aw2
[L14.5] HT 1] 70 tA3.3| Sollwert ~Aw3
|
|L14 6| I//// tA3.4 | Sollwert -Aw4
) [
L T\
[L14.7] I/// | L8 O ™ L6.1 | Ebene 3 aktiv
: 1] L6.2
B L100 O L7.1 | Ebene 4 aktiv
[L14.0] F 10 L7.2
tA4.1
dA2.1 tAd.2
dA2.2 \ Y
dA2.3 Q L8-2
dA2.4 \ \ \ '
/. \ \ J/ L9.1
dd2.1 9o
dd2.2
Umschaltung Ebene 1/2/3/4
dd2.3 ﬁg-; g 213/
dd2.4 .
L10.1
tA7.1 L10.2
tA7.2
tA7.3 L11.1
- L11.2
tA7.4
tA6.1
tAB.2
L12.1
L12.2
dd3.1| Anzeige Ebene 1/2/3/4 aktiv
dd3.2
L13.1
L13.2
192 SIPART DR24 6DR2410
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7 Anwenderbeispiele

193

Umschaltung der Anzeigeebenen (Prozessbedienebene)

7.5

o Verschaltungsplan

Handbuch
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7 Anwenderbeispiele
7.5 Umschaltung der Anzeigeebenen (Prozessbedienebene)

Handbuch

o Parametrier- und Strukturierlisten (librige GréBen in Werkseinstellung)

Dieses Beispiel kann in Verbindung mit Anwenderbeispiel 3 als Basis fir den Aufbau eines
Mehrfachreglers herangezogen werden.

hdEF

FAEF

FCon

194

Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
nAME 4
tA2.U Four
tA3.U Four
Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
b01.F Eor
b02.F And
c01.F bin.1
c02.F bin.2
c03.F bin.3
c04.F bin.4
do1.F Cnt1
Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
b01.1 b02.A
b01.2 tA5.3
b02.1 tA5.3
b02.2 tA5.3
b02.3 tA5.3
c01.1 tA2.1
c01.2 tA3.1
c02.1 tA2.2
c02.2 tA3.2
c03.1 tA2.A
c03.2 tA3.A
c04.1 tA2.b
c04.2 tA3.b
d1.01 b01.A
L04.1 di.1A
L05.1 d1.2A
L06.1 d1.3A
L07.1 d1.4A
dA2.1 c01.A
dA2.2 c02.A
dA2,3 c03.A
dA2.4 c04.A
dA2.M d1.6A
dA2.U d1.5A
dd1.1 c01.A
ddi1.2 c02.A
dd1.3 c03.A
dd1.4 c04.A
ddi1.M d1.6A
dd1.U d1.5A
dd3.1 d1.7A

FCon

FPoS

Offline Parameter

Hinweis:

Fragezyklus

Antwortzyklus

dd2 dd1
tA2.M d1.6A
tA2.U d1.5A
tA3.M d1.6A
tA3.U d1.5A

Fragezyklus | Antwortzyklus
dd2 dd1
noo1 b01.F *)
n002 b02.F *)
n003 do1.F
n004 c01.F
n005 c02.F
n006 c03.F
no07 c04.F

Fragezyklus Antwortzyklus

dd2 dd3 ddi1
dA2.1 dA 0.0
dA2.1 dE 100
dA2.2 dA 0.0
dA2.2 dE 100
dA2.3 dA 0.0
dA2.3 dE 100
dA2.4 dA 0.0
dA2.4 dE 100
dd1.1 dP .-
dd1.1 dA 0.0
dd1.1 dE 100.0
dd1.2 dP .-
dd1.2 dA 0.0
dd1.2 dE 100.0
dd1.3 dP .-
dd1.3 dA 0.0
dd1.3 dE 100.0
dd1.4 dpP .-
dd1.4 dA 0.0
dd1.4 dE 100.0
dd3.1 dpP o
dd3.1 dA 0
dd3.1 dE 100
Cnt1 StP 4

Die Reihenfolge b01.F vor b02.F

(Bearbeitung Eor vor And) ist fur diese
Funktion zwingend notwendig.
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Handbuch 8 Programmierhilfsmittel

8 Programmierhilfsmittel

Leitfaden zum Erstellen eines Anwendungsprogrammes fiir den Regler SIPART DR24

e Aufgabenstellung eindeutig beschreiben

- AnlagenflieBbild, Blockdarstellung

- mathematische Zusammenhange/Gleichungen

- besondere Bedingungen, z. B. Grenzdaten, Sicherheitswerte einschalten, Betriebsarten
signalisieren, Start-Stop-Kriterien, Verriegelungen, Verhalten bei Erreichen oder Uber-
schreiten von Grenzdaten, Wiederanlaufbedingungen, usw.

o Schnittstellen der SIPART DR24 zum Prozess klaren und definieren

- Anzahl und Art der Eingangs- und AusgangsgrdBen (analog, binar, SES)

- Messbereiche, Signalbereiche, Wertigkeit

- anzuzeigende GroBen

- manuelle Eingriffsmdglichkeiten Uber Fronttasten, GréBen einstellen, GréBen/Ablaufe
schalten

o SIPART DR24, Ausfiihrung, Anschllisse

- Ausflhrung/Bestlickung mit Signalumformern festlegen
Zubehor wie Relais-Baugruppe, SES-Baustein notieren

- Anschlussbelegung festlegen

- Position der Briicken auf Hauptleiterplatte und Signalumformern festlegen,
z. B. 0/4-20 mA

- Ermitteln der externen Belastung des SIPART DR24 durch BA und durch Uber L+
gespeiste Gerate, falls gréBer als zuldssig, externe Hilfsenergie versehen oder die Zu-
satzgeréate fremd speisen

o Belegung der Front festlegen

Display dA2 als Analoganzeiger oder L14.0 bis 14.9

- Displays: GréBen, Messbereiche, Signalbereiche, Anzeigenbereiche, Hi/Lo-Bedeutung
- geschaltete Gr6Be, Tast-Schaltung: zugeordnete LED: Hi/Lo-Bedeutung

- Beschriftung der Frontschilder festlegen (Beschriftungsschild und Messstellenschild)

o Verschaltungsplan des SIPART DR24 zeichnen

- Blockdarstellung des Funktionsablaufes entwerfen, Zusammenhange von Eingangsbe-
reich, Funktionsbereich, Ausgangsbereich; ggf. Verknlpfungen z. B. flr stoBfreies Um-
schalten, Nachflihren, Blockieren, externe Ruckfihrung festlegen.

Parameter bestimmen (Nummer und Wert)

- Blockdarstellung in Grundfunktionsbl6cke aus Rechenblocknummern und Grundfunktion
umsetzen. Grund- und Komplexfunktionsblécke untereinander und mit den Ein- und Aus-
gangsfunktionen verschalten. Jeweils die Datensenken an die Datenquelle anschlieBen

- Funktionsblécke positionieren
Bearbeitungsfolge so wahlen, dass die einzelnen Rechenoperationen in direkter Aufein-
anderfolge ablaufen und stets zyklusaktuelle Werte zur Verarbeitung kommen

SIPART DR24 6DR2410 195
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8 Programmierhilfsmittel Handbuch

o Tabellarische Zusammensetzung

- Programme festlegen
- Strukturierlisten schreiben fur hdEF, FAEF, FCon FPoS, oFPA, CLPA, CAE4/5
- Parametrierlisten (onPA) schreiben

e SIPART DR24 Strukturieren und Parametrieren

- Bricken auf Hauptleiterplatte und Signalumformern positionieren.

- Anwenderprogrammspeicher in Werkseinstellung riicksetzen (APSt)

- Strukturieren und parametrieren

- Strukturierte und parametrierte Funktionen gemafB Aufgabenstellung prifen

® Programmdokumentation zusammenfassen ggf. korrigieren

- Programme, ggf. Messstellennummer des Anwenders

- Aufgabenbeschreibung

- SIPART-DR24-Ausfiihrung, Bestellnummer, Zusatzmodule

- Anschlussschaltbild

- Frontbelegung und -Beschriftung

- Verschaltungsplan

- Strukturierlisten

- Parametrierlisten einschlieBlich der betriebsublichen Werte, z. B. Regelparameter.

196 SIPART DR24 6DR2410
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8 Programmierhilfsmittel Handbuch

e Frontbelegung L1.1
L1.2
tA1.1
tA1.2
dd1.1
dd1.2 L2.1
dd1.3 L22
dd1.4 L3.1
dA1.1 132
dA1.2 4 tA2.1
dA1.3 tA2.2
dA1.4 L4.1
L10 L4.2
| L14'0| i\\\\\ L2 O L5.1
[L14.1] ] 3O . L L5.2
[L14.2] 1 L4 O f tA3.1
[L14.3] | Ls O —
. L6.1
[L14.4] = | L6 O VI il L6.2
[L14.5] T L L70 \ L7.1
—— :- -:
[L14.6] HT L Lol L7.2
| - L8 O I E—
[L14.7] 1 /// O tA4.1
= T Lo O — tA4.2
L14.8 Y
[L1438] o {151
[L14.0] d - L8.2
L9.1
dA2.1 L9.2
dA2.2
dA2.3 ﬁg';
dA2.4 :
L10.1
dd2.1 L10.2
dd2.2
oy L11.1
L11.2
dd2.4
tA.1
tA7.1 tA6.2
tA7.2
v L12.1
L12.2
tA7.4
——— dda.1
dd3.2
L13.1
L13.2
198 SIPART DR24 6DR2410
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e Frontbelegung (Fortsetzung)

L1.3
L1.4
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Handbuch

8 Programmierhilfsmittel

e Verschaltungsplanvorlagen Eingangsfunktionen

tA L1# tA L1#
tA5.3# tA .3# tA .3#
- -

“E “E ww] | (W S
T th .2# T ta .2#

an | an | an |
| L tA5.4f A .4f tA .4ff
Ly L Lpges
| tA .A# | tA .A#
l | tA5.C# l l tA .C# l l tA .C#
| | tA5.Eff | | tA .E# | | tA .E#
| | | | tA .b# | l tA .b#
#ems o |— — | | as.ah | |#eam - —— ta .a# | | #ta.M I ) tA .a#
#tas.yf— — — — — | ﬂ eas.oh | | #eaw - —— — ta .F#| | #ta.U |- — — — | tA .F#
Lt .1# tA . 1#
i g tA5.3# i E/ tA .3# H,jf/ tA .3#
ta5. 54 ' ta .5# ' t 1.54
Lt .2# tA .2#
tA5. 64 ta .6# tA .6#
| ta .a# tA .A#
Hi gy ta5.CcH " jf/ tA .c# H'jf/ ta .c#
tAS5.E# I tA .E# : tA .E#
| tA .b# tA .b#
#tA5.M i Ziy tA5.d#| |#tA .M " jf/ ta La#| |#ta .M Hijf/ tA .a#
#tA5.U tA5.F#| | #ta .U tA .F#| [#ta .U tA .F#

nsa .1 gy v nsa .1 gy v nsa .1 gy v
SES SA .30 SES SA .30 SES SA .3N

#sa 2| N __ 4 #sp 2| N __ 4 #sp 2| N __#
[En] [2en ] [26en ] [aen | [an ] [ n ] [2en ] [26en ]| [aen | [an ]
[ce# ] [bE# | [bE# | [bE# | [pE# | [ce# ] [bE# | [bE# | [bE# | [pE# |
[see# | [soe# | [spe# | [spe# | [soe# | [see# | [soe# | [spe# | [spe# | [soe# |

rd N rd N rd N rd N rd N rd N rd N rd N rd N rd N
PL N PL N PL N PL N PL N PL N PL N PL N PL N PL N
[2e% #] [tact#| [adap#| [npac#]| [zEsi# ]| [y #] [tact#| [adap# | [npac#]| [opEr# |
[2e% #] [tact#| [adap#| [npac#]| [zEsi# ]| [y #] [tact#| [adap# | [npac#]| [opEr# |
[2eN #] [taci#]| [adap#| [npac#]| [zEs2# | [y #] [taci#]| [adap# | [neac#]| [opEr# |
[2eN #] [taci#]| [adap# | [npac#]| [zEs2# | [y #] [taci#]| [adap# | [npac#]| [opEr# |
[ae% #] [tacz2#| [adap#]| [near#| [zEs3#] [aed # | [tac2#| [adap#| [near#]| [oPEr# |
[aeb #] [tac2#| [adap#]| [near#| [zEs3#] [aed # | [tac2#| [adap#| [near#]| [oPEr# |
SIPART DR24 6DR2410 201
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o Verschaltungsplanvorlagen Ausgangsbereich

#bA #bA — ; - #bA — ; .
#bA #bA —— - ” #bA —— - g
#bA.U #bA.U I | #bA.U I
— bA # — bA #

#bA #bA — ] . #bA — ] .
#bA #bA —— - 7 #bA —— - i
#bA.U #bA.U I #bA.U I
NaA .1 Naa .1}- Naa .1}
NAA .2 NaA . NaA .
#AA.U P #AA.U P #AA.U P
Nan4.1 |- V . Nan4.1 |- V N Nan4.1 |- VV .
NAR4.2 |—-— A A i NAR4.2 == A A Y NAR4.2 == A i
#AA.U I | #AA.U I | #AA.U I

——| AA4.3N ——| AA4.3N ——| AA4.3N

dd1 dd2 dd3
Ndd1.1 | Ndd2.1 | Ndd3.1 |
Ndd1.2 |~ Ndd2.2 = nads.2 |
Nddl.3 —=+1 o Ndd2.3 @ i Ndd3.3 L0200, [ge
Ndd1.4 [—* Ndd2.4 | Ndas.4 [
#dd1.U ] I #dd2.U - I #dd3.U | I
#dd1.M  [— —I #dd2.M  |— — #dd3.M_|— —I

dal da2
Ndal.1 Nda2.1
Ndal.2 %_/ " Nda2.2 jTIT_/ an
Nda1.3 w.“ Nda2.3 w.“

- -

Ndal.4 Y | Nda2.4 Y |
#dA1.U |- ] #da2.U |- ]
#dA1.M_ [— #da2.M  —
L .1 L .1 L .1 L .1 L .1
T 2 1] < | e ™ < | v ™ a2 T 2 1] v T 2 1] v
L .3 —4.|| L .3 1|| L .3 —.:.|| L .3 —4.|| L .3 1||
L .4 — | L .4 — | L .4 — | L .4 — | L .4 — |
L .U —J_I L .U _J_| L .U —J_I L .U —J_I L .U —J_I
LM — LM LM LM L .M —
L .1 L .1 L .1 L .1 L .1
PENTI < | e ™ < | v ™ v T 2 1] v T 2 1] v
L .3 —=n.|| L .3 —=n.|| L .3 —=.|| L .3 —=n.|| L .3 —=n.||
L .4 — | L .4 — | L .4 — | L .4 — | L .4 — |
L .U _J_| L .U —J_I L .U _J_| L .U _J_| L .U —J_I
LM — LM LM LM L .M —

v v a2 v v
L14 L — L14 — — P L14 — — | L14 L L14 — — —Pj

[# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# |
[# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# | [# |
[nsaan | [nsaa | [nsaa | [nsaa | [nsan | [nsaa | [nsaa | [nsan | [nsaa | [nsan | [nsaa | [nsaa |
[#spa | [#spa | [#spa | [#sba | [#sba | [#sba | [#sba | [#spa | [#sba | [#spa | [#spba | [#spa |
[P2a | [naa | [naa | [naa [ [naa | [naa | [naa | [naa | [naa | [naa | [naa | [02; |
[#oa | [#oa ] [#oa ] [#oa | [#oa | [#oa ]| [#oa | [#oa | [#oa | [#oa | [#oa ] [#oa |
[#oa | [#oa ] [#oa ] [#oa | [#oa | [#oa ] [#oa | [#oa | [#oa | [#oa | [#oa ] [#oa |
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
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8 Programmierhilfsmittel

Handbuch

e Verschaltungsplanvorlagen Rechenblécke

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F

b__.F
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8 Programmierhilfsmittel

e Grundfunktionen des SIPART DR24

C79000-G7400-C153-04

b__.F AbS o b__.F Add n___ b__.F AMEM o
n .1 —cA n .1 + n .1
¥,— .AN n__ .2 + .AN #__ .2 [ .AN
E n .3 +
b__.F AMPL I b__.F And n___ b__.F ASo L
n .1 # .1 f—— n .1
n .2 AN # 2 —-| & — — X n .2 1T 1 AN
n .3 # .3 |-—— ¥ 3 ——
b__.F bSso o b__.F CoMP n___ b__.F CoUn o
# .1 n .1 P -rT # .1 =9 Jm
m
¢ .2 —— — — A# n_.2 - BY 4 .2 ——p | °T AN
¥ 3 —— n_ .3 H 4 .3 | R
b__.F dEbA . b__.F dFF n___ b__.F diF L
n .1 # 1 - — n .1
D Q X
N .2 —l 2a — .AN ¢ 2 ———Pc 4 L A# N .2 AN
[) ¢ .3 ——FR~ n .3
b__.F div o b__.F Eor n___ b__.F FiLt ___
n .1 # 1 —— n .1
n .2 1 %— .AN 4 .2 F—— =1 }— — CA# n .2 Xk LAN
n L3 1S n .3 ¥
b__.F LG I b__.F LiMi n___ b__.F LinE S
a1 3 n .1 - n .1 — A
Ig AN N .2 M AN Al .2 E1 AN
n .3 N .3
b__.F Ln . b__.F MAME n___ b__.F MASE n___
n .1 _I n .1 m n .1
In .AN # .2 R .AN n .2 max. AN
L = n_.3
b__.F ___ b__.F MiSE no___ b__.F MuLt ___
n .1 n .1 n .1
# .2 .AN n .2 min. AN n_ .2 X AN
n .3 n_.3
b__.F nAnd S b__.F nor n___ b__.F or n___
% .1 - —— # .1 f-—— # .1 = —
# .2 —— & p—— A% # 2 F——=1 p—— .a# # 2 —— =1} .D#
# .3 |-—— # .3 f=—— # .3 |— —
b__.F Pot —— b__.F root n___ b__.F SUb n___
n .1 n .1 P _ n .1 ry
n .2 E1-E288 L AN n .2 |‘ VE1 AN N .2 - AN
n .3 |_| n__.3 =
b__.F tFF o b__.F tiME n.___
# .1 JT | t 4 .1 1——Pc
& T Q =
s .2 - = — — . A# # .2 ——R ‘It-l‘—— . A#
# .3 [ n .3 ¥
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o Komplexfunktionen ¢ und d des SIPART DR24

C__.F n___ C__.F FUL_ n___
£ A A
"1 AN no.1 .AN
E
b__.F Ain_ n___ C__.F FUP_ n___
tin, tr _ LALE
1 E [ A an E A A
. 0 '/ . al .1 AN
.2 N t E
N |
— =1
c__.F bin_ n___ c__.F SPr n___
tin, tr LiA, LIE
o, LA,
A E A
w1 A P AN no.1 -AN
# .2 LA t E
Un
n 3 =&
N 1
¢ 4 m———
C__.F CPt n___ C__.F PUM_ n___
A
E
L & x| A n_.1 a A
1 /AP .AN :
E2
.2
S E3 [{E2-E3) 1
c__.F dti_ n.___
E a4
1 A
= = AN
E2
E3
4 .3 [———
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d .F Cnt n___ do_.F CLoc n___
Zeit ab Start
£_.01 ’_:Zi___ & Z::tiamlntaervan 12 N
StP1 #_.02 ’_Fles_Zt___o Intervall 24 N
— T_.1a# #_.03 '_ScEeH___ Uhr Halt =38 0
_ 2] # o4 pomel 4 NS P Lan#
- 2A# Vorwahl ii. SES &
10 3 3n# # .05 = o
e i Pr.2 Al
# .1 __>_'/6 — 1 4] # .06 '—————l > .5A N
O_T .4D# 3
- 40 | | # .07 '————4—[ 2
A s | #.08 = ——— 1 (— t .62 N
Resetl I | #_.09 ____2_[ b1
¥ .2 I L 4 10 pb———— T r=———— .1A#
I T T_-6a# F il — R T
D § o 1g |owan Pr8_ | %2____ on  #
W .7AN “]M -0 (@)
— e — — 1L
o — — 127
o ————13.@F
g I VN 7Y
do_.F MUP n___
N .01‘—\
N .02 |
n .03r————° 1A N
N 04— I
0_.05 5= ! StP1
n.o6—— | ——l.2a #
n_.o7—| —?.31-\#
N .08 4'—/’ —l.4n #
| f——? .58 #
1 —— .62 #
6
4 09— —/:-— ———{a#
I 8o | | —— .8A #
T StP — .92 #
L[
7o |-Feset] P eto@n
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o Komplexfunktionen h (Regler) des SIPART DR24

ho_.F

n___

#

.01

)

.02

Yz

Adaption

ko, Tn, Tv,AH g WATE

AL

.1a#

XdP
XdD
xdl

D222

S-Regler
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Strukturliste FAEF

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Grundfunktionen
Frage Antwort Frage Antwort Frage Antwort Antwortzyklus
dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1 dd1
Rechenblock Grundfunktion | Rechenblock Grundfunktion | Rechenblock Grundfunktion
b01.F b34.F b67.F ndEF
b02.F b35.F b68.F AbS
b03.F b36.F b69.F ﬁ‘:ﬂdEM
b04.F b37.F b70.F AMPL
b05.F b38.F b71.F And
b06.F b39.F b72.F ASo
b07.F b40.F b73.F bSO
bo8.F ba1.F b74.F got":
b09.F b42.F b75.F déb "
b10.F b43.F b76.F dFF
b11.F b44.F b77.F diF
bi12.F b45.F b78.F div
b13.F b46.F b79.F Eor
b14.F b47.F b80.F FiLt
LG
b15.F b48.F b81.F LiMi
b16.F b49.F b82.F LinE
b17.F b50.F b83.F Ln
b18.F b51.F b84.F MAME
b19.F b52.F b85.F MASE
MiMe

b20.F b53.F b86.F MiSe
b21.F b54.F b87.F MULt
b22.F b55.F b88.F nAnd
b23.F b56.F b89.F g‘r’r
b24.F b57.F b90.F Pot
b25.F b58.F bo1.F root
b26.F b59.F b92.F Sub
b27.F b60.F b93.F tFF
b28.F b61.F b94.F tME
b29.F b62.F b95.F
b30.F b63.F b96.F
b31.F b64.F b97.F
b32.F b65.F b98.F
b33.F b66.F b99.F
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8 Programmierhilfsmittel

Strukturliste FAEF

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Grundfunktionen
Frage Antwort Frage Antwort Frage Antwort Antwortzyklus
dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1 dd1
Rechenblock Grundfunktion | Rechenblock Grundfunktion | Rechenblock Grundfunktion
bh0.F ndEF
bh1.F AbS
bh2.F Add
AMEM
bh3.F AMPL
bh4.F And
bh5.F ASo
bh6é.F bSO
bh7.F gOMP
oUn
bh8.F dEbA
diF
div
Eor
FilLt
LG
LiMi
LinE
Ln
MAME
MASE
MiMe
MiSe
MULt
nAnd
nor
or
Pot
root
Sub
tFF
tiME
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Strukturliste FAEF

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
FdEF, Komplexfunktionen
Frage Antwort Antwortyzklus Frage Antwort Antwortzyklus
dd2 dd1 dd1 dd2 dd1 dd1
Rechenblock Komplexfunktion Rechenblock Komplexfunktion
cO01.F ndEF do1.F ndEF
c02.F AFi1 do2.F CLoc
c03.F AFi2 do3.F Cnt1
c04.F Anit do4.F MUP1
c05.F Ani2 MUP2
c06.F Ani3
c07.F Ani4
c08.F bin1 hot.F ndEF
C09.F bin2 h02.F Cent
Cl0F bin3 h03.F Cen2
bin4
ci1.F ) ho4.F Cen3
C12F bin5 Cen4
C13F g;‘; CSE1
cl4.F cPi2 CSE2
c15.F it CSE3
c16.F dti2 CSF4
CSit
C17.F FUL1 -
c18.F FUL2 CS!2
C19.F FUP1 CS!S
C20.F FUP2 CSi4
C21.F PUM1
C22.F PUM2
C23.F PUM3
C24.F PUM4
C25.F SPr1
C26.F SPr2
C27.F SPr3
C28.F SPr4
C29.F SPr5
C30.F SPr6
C31.F SPr7
C32.F SPr8
C33.F
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Strukturliste hdEF

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:

hdEF

Frage Antwort Antwortyzklus Frage Antwort Antwortzyklus

dd2 dd1 dd1 dd2 dd1 dd1

AA1 dA-L dA2, L14

AA2 dPon no, YES

AA3 nAME 0 bis 254

AA4 OP5 no, 4bA, 5bE,

2rEL, 1AA, 3AE,

AAS OMA, 4MA 3AA

AAG OP6 no, 4bA, 5bE,

AA7 2rEL, 1AA,

AAS 3AE, 3AA

AA9 SES no, YES

AAU no, YES tA1.U

AE1 tA2.U

AE2 no, OMA, 4MA tA3.U

AE3 tA4.U

AE4 no, OMA, 4MA | tA5.U no, YES, Four

AE5 Uni_, Uni — tA6.U

AE6 tA7.U

AE7

AES8

OMA, 4MA

AE9

AE10

AE11

AEFr

50Hz, 60Hz,
bAH YES, no
bAU

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04
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Strukturliste FCon

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Frage Antwort || Frage Antwort || Frage Antwort || Antwortzyklus

dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1

Daten- |Daten- | Daten- |Daten- [ Daten- [ Daten- Datenquelle

senken |quelle | senken |quelle | senken |quelle

b01.1 b14.1 b27.1 ncon V)

b01.2 b14.2 b27.2

b01.3 b14.3 b27.3 b01.A c01.A di.1A h1.1A
b02.1 b15.1 b28.1 ! ! il il
b02.2 b15.2 b28.2 bh9.A c33.A d4.14 h4.4A
b02.3 b15.3 b28.3

b03.1 b16.1 b29.1 analog/binar je nach Zuweisung in FAdEF

b03.2 b16.2 b29.2 analog binéar

b03.3 b16.3 b29.3 AA1.3 AdAP tA5.5
b04.1 b17.1 b30.1 AA2.3 AET tA5.6
b04.2 b17.2 b30.2 AA3.3 Lo, A5G
b04.3 b17.3 630.3 Yy VIS A
b05.1 b18.1 b31.1 ! ! tA5.F
b05.2 b18.2 b31.2 AE11 bA4.3 !
b05.3 b18.3 b31.3 Pdo01 bEO1 tA7.1
b06.1 b19.1 b32.1 1 1 tA7.2
b06.2 b19.2 b32.2 Pd40 bE14 tA7.3
b06.3 b19.3 b32.3 T"m E‘) . x:g
b07.1 b20.1 b33.1 PL40 nAE tA7.6
b07.2 b20.2 b33.2 SA1.3 nPAr tA7.A
b07.3 b20.3 b33.3 1 nPon tA7.C
b08.1 b21.1 b34.1 811 g(-)% ngtEr %-E
b08.2 b21.2 b34.2 - 200 Bt tard
b08.3 b21.3 b34.3 -,200 rES2 tA7.F
b09.1 b22.1 b35.1 -100 SbE1 tACt
b09.2 b22.2 b35.2 -‘020 é - mg
b09.3 b22.3 b35.3 o5 oore 2
b10.1 b23.1 b36.1 0,000 tA1.2

b10.2 b23.2 b36.2 0,001 $1.3

b10.3 b23.3 b36.3 8:882 VI

b11.1 b24.1 b37.1 0,010 tA1.6

b11.2 b24.2 b37.2 0,020 tA1.A

b11.3 b24.3 b37.3 8:?88 ﬁ]:g

b12.1 b25.1 b38.1 0,200 tA1.b

b12.2 b25.2 b38.2 0,500 tA1.d

b12.3 b25.3 b38.3 1,000 tA1LF

b13.1 b26.1 b39.1 1"1)38 tJ;AS .

b13.2 b26.2 b39.2 2718 tAB.4

b13.3 b26.3 b39.3

1) hat fiir Anzeiger die Bedeutung dunkel
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Strukturliste FCon

Programmname: Bearbeiter: Datum:

Kunde/Anlage: Blatt:
Frage Antwort || Frage Antwort || Frage Antwort || Antwortzyklus
dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1
Daten- | Daten- | Daten- |Daten- | Daten- [ Daten- Datenquelle
quelle | senken | quelle |senken [ senken [quelle
b40.1 b53.1 b66.1 ncon 1)
b40.2 b53.2 b66.2
b40.3 b53.3 b66.3 b01.A c01.A di.1A h1.1A
b41.1 b54.1 b67.1 ! ! ! !
b41.2 b54.2 b67.2 bh9.A c33.A d4.14 h4.4A
b41.3 b54.3 b67.3
b42.1 b55.1 b68.1 analog/binar je nach Zuweisung in FAdEF
b42.2 b55.2 b68.2 analog binéar
b42.3 b55.3 b68.3 AA1.3 AdAP tA5.5
b43.1 b56.1 b69.1 AA2.3 AET" tA5.6
b43.2 b56.2 b69.2 AA3.3 Lo WASC
b43.3 b56.3 b69.3 e ﬁ;} 3 ﬁg:g
b44.1 b57.1 b70.1 1 1 tA5.F
b44.2 b57.2 b70.2 AE11 bA4.3 1
b44.3 b57.3 b70.3 PdoO1 bEO1 tA7.1
b45.1 b58.1 b71.1 1 1 tA7.2
b45.2 b58.2 b71.2 ﬁﬁg? E'i514 ﬁ;-i
b45.3 b58.3 b71.3 ! Lo L tA75
b46.1 b59.1 b72.1 PL40 nAE A7.6
b46.2 b59.2 b72.2 SA1.3 nPAr tA7.A
b46.3 b59.3 b72.3 1 nPon tA7.C
b47.1 b60.1 b73.1 S16.3 nStr tA7.E
ba7.2 b60.2 b73.2 :‘15880 ‘r’gg %:2
b47.3 b60.3 b73.3 -,200 rES2 tA7.F
b48.1 b61.1 b74.1 -,100 SbE1 tACt
b48.2 b61.2 b74.2 "ggg é - ﬁg;
b48.3 b61.3 b74.3 _:010 tA1.1
b49.1 b62.1 b75.1 0,000 tA1.2
b49.2 b62.2 b75.2 0,00; ﬁ]-i
b49.3 b62.3 b75.3 8:885 VI
b50.1 b63.1 b76.1 0,010 tA1.6
b50.2 b63.2 b76.2 0,020 tA1.A
b50.3 b63.3 b76.3 8:‘1)88 ﬁ]:g
b51.1 b64.1 b77.1 0,200 tA1.b
b51.2 b64.2 b77.2 0,500 tA1.d
b51.3 b64.3 b77.3 1‘828 tA1LF
b52.1 b65.1 b78.1 300 tlA& s
b52.2 b65.2 b78.2 2718 tA5.4
b52.3 b65.3 b78.3

1) hat fiir Anzeiger die Bedeutung dunkel
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8 Programmierhilfsmittel

Strukturliste FCon

Programmname: Bearbeiter: Datum:

Kunde/Anlage: Blatt:
Frage Antwort || Frage Antwort || Frage Antwort || Antwortzyklus
dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1

Daten- | Daten- | Daten- |Daten- | Daten- [ Daten- Datenquelle
quelle | senken | quelle |senken [ senken [quelle
b79.1 b92.1 bhs.1 ncon 1)
b79.2 b92.2 bh5.2
b79.3 b92.3 bh5.3 b01.A c01.A di.1A h1.1A
b80.1 b93.1 bh6.1 ! ! ! il
b80.2 b93.2 bh6.2 bh9.A Cc33.A d4.14 h4.4A
b80.3 b93.3 bh6.3
b81.1 b94.1 bh7.1 analog/binar je nach Zuweisung in FAdEF
b81.2 b94.2 bh7.2 analog binéar
b81.3 b94.3 bh7.3 AA1.3 AdAP tA5.5
b82.1 b95.1 bh8.1 AA2.3 AET tAS.6
b82.2 b95.2 bhg.2 AA3.3 Lo, 1sC
b82.3 6953 bhe.3 Yy VIS A
b83.1 b96.1 bhg.1 ! i tAB.F
b83.2 b96.2 bh9.2 AE11 bA4.3 !
b83.3 b96.3 bh9.3 Pdo1 bEO1 tA7.1
b84.1 b97.1 i ! tA7.2
i e
b84.3 b97.3 ! Lo " tA7.5
b8S. 1 b98. 1 PL40 nAE  1A7.6
b85.2 b98.2 SA1.3 nPAr tA7.A
b85.3 b98.3 1 nPon tA7.C
b86.1 b99.1 S16.3 nStr tA7.E
i ore
b86.3 b99.3 -,200 rES2 tA7.F
b87.1 bh0.1 -,100 SbE1 tACt
o872 oho 2 -'ggg ébF ﬁg;
b87.3 bh0.3 010 oore
b88.1 bh1.1 0,000 tA1.2
b88s.2 bh1.2 0,00; w 3
0%% R
b89.1 bh2.1 0,010 tA1.6
b89.2 bh2.2 0,020 tA1.A
0% e
b90.1 bh3.1 0,200 tA1.b
b90.2 bh3.2 0,500 tA1.d
b90.3 bh3.3 1‘828 ALF
b91.1 bh4.1 1500 tJ;AS.S
b91.2 bh4.2 2718 tA5.4
b91.3 bh4.3

1) hat fiir Anzeiger die Bedeutung dunkel

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

227



8 Programmierhilfsmittel Handbuch

228 SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04



Handbuch
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Strukturliste FCon

Programmname: Bearbeiter: Datum:

Kunde/Anlage: Blatt:
Frage Antwort || Frage Antwort || Frage Antwort || Antwortzyklus
dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1

Daten- | Daten- | Daten- |Daten- | Daten- [ Daten- Datenquelle
quelle | senken | quelle |senken | senken |quelle
c01.1 c10.4 c20.3 ncon 1)
c01.2 ci11 c20.4
c01.3 c11.2 c21.1 b01.A c01.A di.1A h1.1A
c01.4 c11.3 c21.2 ! ! ! !
c02.1 c11.4 c21.3 bh9.A c33.A d4.14 h4.4A
c02.2 cl12.1 c21.4
c02.3 cl2.2 c22.1 analog/binar je nach Zuweisung in FAdEF
c02.4 c12.3 c22.2 analog binéar
c03.1 cl2.4 c22.3 AA1.3 AdAP tA5.5
c03.2 c13.1 c22.4 AA2.3 AET" tA5.6
033 c13.2 c23.1 AA3.3 Lo WASC
c03.4 c133 c23.2 ﬁé‘fﬁ Qll.s ﬁg:g
c04.1 c13.4 c23.3 1 1 tA5.F
c04.2 cl4.1 c23.4 AE11 bA4.3 1
c04.3 cl4.2 c24.1 PdoO1 bEO1 tA7.1
c04.4 c14.3 c24.2 1 1 tA7.2
05.1 cla.4 c24.3 Pd40 bE14 tA7.3
c05.2 c15.1 c24.4 TLm E') . %:g
c05.3 c15.2 c25.1 PL40 nAE A7.6
c05.4 c15.3 c25.2 SA1.3 nPAr tA7.A
c06.1 c15.4 c25.3 1 nPon tA7.C
c06.2 c16.1 c25.4 S16.3 nStr tA7.E
c06.3 c16.2 c26.1 0] S AN
c06.4 c16.3 c26.2 -,200 rES2 tA7.F
c07.1 c16.4 c26.3 -100 SbE1 tACt
c07.2 c17.1 c26.4 -,050 ! tAC1
c07.3 7.2 271 o5 SoFs MAC2
c07.4 c17.3 c27.2 0,000 tA1.2
c08.1 c17.4 c27.3 0,00; $1-3
c08.2 c18.1 274 8:885 VI
c08.3 c18.2 c28.1 0,010 tA1.6
c08.4 c18.3 c28.2 0,020 tA1.A
c09.1 c18.4 c28.3 8:?88 me
c09.2 c19.1 c28.4 0,200 tA1b
c09.3 c19.2 c29.1 0,500 tA1.d
c09.4 c19.3 c29.2 1'828 tA1LF
c10.1 c19.4 293 1500 tlA5.3
c10.2 c20.1 c29.4 2,718 tA5.4
c10.3 c20.2 ¢30.1

1) hat fiir Anzeiger die Bedeutung dunkel
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8 Programmierhilfsmittel

Strukturliste FCon

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Frage Antwort || Frage Antwort || Frage Antwort || Antwortzyklus
dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1
Daten- | Daten- Daten- | Daten- Daten- | Daten- Datenquelle
quelle | senken | quelle |senken [ senken [quelle
€30.2 d3.01 ncon V)
c30.3 d3.02
c30.4 d3.03 b01.A c01.A di.1A h1.1A
c31.1 d3.04 ! ! il il
c31.2 d3.05 bh9.A c33.A d4.14 h4.4A
c31.3 d3.06
c31.4 d3.07 analog/binar je nach Zuweisung in FAdEF
c32.1 d3.08 analog binéar
c32.2 d3.09 AA1.3 AdAP tA5.5
c32.3 d3.10 AA2.3 AE1- tA5.6
c33.1 d3.12 AE1A bA13  tA5d
c33.2 d4.01 1 ! tA5.F
333 d4.02 AET bA43 |
c33.4 d4.03 Pdo1 bEO1 tA7.1
d1.01 d4.04 ! i tA7.2
d1.02 d4.05 Eﬁg? E‘?M %-2
1 .
d1.03 d4.06 ! Lo " tA75
d1.04 dd4.07 PL40 nAE tA7.6
d1.05 d4.08 SA1.3 nPAr tA7.A
d1.06 d4.09 1 nPon tA7.C
d1.07 da.10 S16.3 nStr tA7.E
-1,000 oPEr tA7.b
d1.08 da.11 -500 rEST tA7.d
d1.09 d4.12 -,200 rES2 tA7.F
d1.10 -,100 SbE1 tACt
di1.11 -,050 1 tAC1
-,020 SbF6 tAC2
d1.12 -010 tA1.1
d2.01 0,000 tA1.2
d2.02 0,001 tA1.3
0,002 tA1.4
d2.03 0,005 tA1.5
d2.04 0,010 tA1.6
d2.05 0,020 tA1.A
0,050 tA1.C
d2.06 0.100 tA1LE
d2.07 0,200 tAl.b
d2.08 0,500 tA1.d
@209 100 v
d2.10 1,100 tA5.3
d2.1 2,718 tA5.4
d2.12

1) hat fiir Anzeiger die Bedeutung dunkel
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8 Programmierhilfsmittel

Strukturliste FCon

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Frage Antwort || Frage Antwort || Frage Antwort || Antwortzyklus
dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1

Daten- | Daten- Daten- | Daten- Daten- | Daten- Datenquelle
quelle | senken | quelle |senken | senken |quelle

h1.01 h3.05 AA4.2 ncon 1)

h1.02 h3.06 AA5.1

h1.03 h3.07 AA5.2 b01.A c01.A di.1A h1.1A
h1.04 h3.08 AA6.1 ! il il il
h1.05 h3.09 AAB.2 bh9.A c33.A d4.14 h4.4A
h1.06 h3.10 AA7 1

h1.07 h3.11 AA7.2 analog/binar je nach Zuweisung in FAdEF

h1.08 h3.12 AA8.1 analog binar

h1.09 h3.13 AA8.2 AA1.3 AdAP tA5.5
h1.10 h3.14 AA9.1 AA2.3 AET" tA5.6
h1.11 h3.15 AA9.2 xig ,%\11 . mg-g
hi.12 h3.16 AAY AE1A bA13 A5
h1.13 h3.17 bA1.1 ! ! tAB.F
h1.14 h3.18 bA1.2 AE11 bA4.3 1
h1.15 h4.01 bA2.1 PdoO1 bEO1 tA7.1
h1.16 h4.02 bA2.2 1 1 tA7.2
h1.17 h4.03 bA3.1 ﬁﬁg? E'i514 %-2
h1.18 h4.04 bA3.2 ! Lo 4L tA75
h2.01 h4.05 bA4.1 PL40 nAE tA7.6
h2.02 h4.06 bA4.2 SA1.3 nPAr tA7.A
h2.03 h4.07 bA05 1 nPon tA7.C
h2.04 h4.08 bAO6 S16.3 nStr tA7.E
h2.05 ha.09 bAO7 0] S AN
h2.06 h4.10 bA08 -,200 rES2 tA7.F
h2.07 h4.11 bA09 -100 SbE1 tACt
h2.08 ha.12 bA10 "ggg é - ﬁg;
h2.09 h4.13 bA11 _:010 tA1.1

h2.11 h4.14 bA12 0,000 tA1.2

h2.12 h4.15 bA13 0‘00; ﬁ]-i

h2.13 h4.16 bA14 8:885 '

h2.14 h4.17 bA15 0,010 tA1.6

h2.15 h4.18 bA16 0,020 tA1.A

h2.16 AA1 1 bAU 8:‘1)88 me

h2.17 AA1.2 bSPS 0,200 tA1.b

h2.18 AA2.1 bLS 0,500 tA1.d

h3.01 AA2.2 bLb 1,000 tA1LF

h3.02 AA31 dAT A 1"1’88 tJ;L\S s

h3.03 AA3.2 dA1.2 2718 tA5.4

h3.04 AA4 A dA1.3

1) hat fiir Anzeiger die Bedeutung dunkel
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Strukturliste FCon

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Frage Antwort || Frage Antwort || Frage Antwort || Antwortzyklus
dd2 dd1 dd2 dd1 dd2 dd1
Daten- | Daten- | Daten- |Daten- | Daten- [ Daten- Datenquelle
quelle | senken | quelle |senken [ senken [quelle
dA1.4 L01.1 L07.4 ncon 1)
dA1.M Lo1.2 LO7.M
dA1.U L01.3 Lo7.U b01.A c01.A di.1A h1.1A
dA2.1 LO1.4 L08.1 ! ! ! !
dA2.2 LO1.M L08.2 bh9.A c33.A d4.14 h4.4A
dA2.3 Lo1.U L08.3
dA2.4 L02.1 L08.4 analog/binar je nach Zuweisung in FAdEF
dA2.M L02.2 L08.M analog binéar
dA2.U L02.3 L08.U AA1.3 AdAP tA5.5
dd1.1 L02.4 L09.1 AA2.3 AET" tA5.6
dd1.2 Lo2.M L09.2 AA3.3 Lo WASC
dd1 3 L02.U 093 e VIS A
dd1.4 L03.1 L09.4 ! ! tAB.F
dd1.M L03.2 LO9.M AE11 bA4.3 !
dd1.U L03.3 L09.U Pdo1 bEO1 tA7.1
dd2.1 L03.4 L10.1 ! ! tA7.2
dd2.2 LO3.M L10.2 Pd40 bE14 tA7.3
dd2.3 L03.U 103 PLO1 Hi - tA74
1 Lo tA7.5
dd2.4 L04.1 L10.4 PL40 nAE A7.6
dd2.M L04.2 L10.M SA1.3 nPAr tA7.A
dd2.U L04.3 L10.U 1 nPon tA7.C
dd3.1 L04.4 L11.1 311 g(-)% ngtEr %-E
dd3.2 L04.M 112 - 200 Bt tard
dd3.3 L04.U L11.3 -,200 rES2 tA7.F
dd3.4 L05.1 L11.4 -,100 SbE1 tACt
dd3.M L05.2 L11.M "ggg é - mg;
dd3.u L05.3 L11.U 2010 AT 1
L05.4 L12.1 0,000 tA1.2
LO5.M L12.2 8,00; ﬁ]-i
LOS.U L12.3 01885 tA15
L06.1 L12.4 0,010 tA1.6
L06.2 L12.M 0,020 tA1.A
0% e
L06.4 L13.1 0,200 tA1.b
L06.M L13.2 0,500 tA1.d
L06.U L13.3 1‘828 tA1LF
L07.1 L13.4 300 tJ;AS.S
L07.2 L13.M 2718 tA5.4
L07.3 L13.U

1) hat fiir Anzeiger die Bedeutung dunkel
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Strukturliste FCon

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Antwort | Frage Antwort | Frage Frage Antwort | Antwortzyklus
dd1 dd2 dd1 dd2 dd2 dd1
Daten- | Daten- Daten- | Daten- Daten- | Daten- Datenquelle
quelle | senken | quelle |senken [ senken [quelle
L14.0 SAA1 ncon 1)
L14.1 SAA2
L14.2 SAA3 b01.A c01.A di.1A h1.1A
L14.3 SAA4 ! ! ! !
L14.4 SAA5 bh9.A c33.A d4.14 h4.4A
L14.5 SAA6
L14.6 SAA7 analog/binér je nach Zuweisung in FAEF
L14.7 SAA8 analog binéar
L14.8 SA1.1 AA1.3 AdAP tA5.5
L14.9 SA1.2 AA2.3 AE1h tA5.6
SA21 xig ;J&ﬂ " ﬁg'g
SA2.2 AE1A bA13  tA5.d
SA3.1 ! ! tA5.F
SA3.2 AE11 bA4.3 !
SA4.1 Pdo1 bEO1 tA7.1
SA4.2 ! i tA7.2
it owe W
1 .
SAS.2 ! Lo "  tA75
SAG.1 PL40 nAE tA7.6
SA6.2 SA1.3 nPAr tA7.A
SA7.1 1 nPon tA7.C
SA7.2 $16.3 nStr tA7.E
-1,000 oPEr tA7.b
SA8.1 -,500 rEST tA7.d
SA8.2 -,200 rES2 tA7.F
SbA1 -,100 SbE1 tACt
SbA2 -,050 1 tAC1
-,020 SbF6 tAC2
SbA3 -,010 tA1.1
SbA4 0,000 tA1.2
SbA5 0,001 tA1.3
0,002 tA1.4
SHAG 0,005 tA15
SbA7 0,010 tA1.6
SbA8 0,020 tA1.A
0,050 tA1.C
tATY 0,100 tA1.E
tA2U 0,200 tA1.b
tA3U 0,500 tA1.d
1A4U e Ve
tASU 1,100 tA5.3
tA6U 2,718 tA5.4
tA7U

1) hat fiir Anzeiger die Bedeutung dunkel
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Strukturliste FPoS

Programmname: Bearbeiter: Datum:

Kunde/Anlage: Blatt:
Frage Antwort dd1 Frage Antwort dd1 Frage dd2 | Antwort dd1 Antwortzyklus
dd2 Funktionsblock dd2 Funktionsblock Pos. Nr. Funktionsblock d1
Pos. Nr. Pos. Nr.
n001 n042 n083 nPos
n002 n043 n0s4 b01.F
noo3 no44 noss }
n004 n045 n086 gg?ﬁ
n005 n046 n087 !
n006 n047 n088 C33.F
n007 n048 n089 do1.F
n008 n049 n090 i
n009 n050 n091 do4.F
no1o no51 n092 ho1.F
n011 n052 n093 ho4.F
no12 n053 n094 dELt Y
no13 n054 n095 inSt 2
no14 n055 n096 1) delete =
no15 n056 no97 2 ﬁussgﬂgfn
n016 n057 n098 O

einflgen

no17 n058 n099 1)+2) nur mit Enter-
n018 n059 n100 taste wirksam
n019 n060 n101
n020 n061 n102
n021 n062 n103
n022 n063 n104
n023 n064 n105
n024 n065 n106
n025 n066 n107
n026 n067 n108
n027 n068 n109
n028 n069 n110
n029 n070 n111
n030 n071 ni12
n031 n072 n113
n032 n073 n114
n033 n074 n115
n034 n075 n116
n035 n076 n117
n036 n07 n118
n037 n078 n119
n038 n079 n120
n039 n080 n121
n040 n081 ni122
n041 n082 n123

- In FdEF mit ndEF ausgewiesene Rechenblécke erscheinen nicht im Antwortzyklus
- bereits positionierte Blécke erscheinen nicht im Antwortzyklus
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Strukturliste FPoS

Programmname:

Bearbeiter:

Datum:

Kunde/Anlage:

Blatt:

Frage Antwort dd1
dd2 Funktionsblock
Pos. Nr.

Frage
dd2
Pos. Nr.

Antwort dd1

Funktionsblock

Frage dd2
Pos. Nr.

Antwort dd1
Funktionsblock

Antwortzyklus
d1

n124

n165

n125

n166

n126

n167

n127

n168

n128

n169

n129

n170

n130

n171

ni31

n172

n132

n173

n133

n174

n134

n175

n135

n136

n137

n138

n139

n140

n141

n142

n143

n144

n145

n146

n147

n148

n149

n150

n151

n152

n153

n154

ni155

n156

n157

n158

n159

n160

n161

n162

n163

n164

- In FdEF mit ndEF ausgewiesene Rechenblécke erscheinen nicht im Antwortzyklus
- bereits positionierte Blécke erscheinen nicht im Antwortzyklus

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

nPos
b01.F

1
bho.F
cO01.F

!
Cc33.F
do1.F

il
do4.F
ho1.F

h04.F

dELt Y

inSt 2

1) delete =
ausfugen

2) Insert =
einflgen

1)+2) nur mit Enter-
taste wirksam
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Strukturliste oFPA

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Parameter Parameter
Name Wert dd1 Dimen- | Name Wert dd1 Dimen-
dd2 dd3 Werksein- Kundenein- sion dd2 dd3 Werksein- Kundenein- sion
stellung stellung stellung stellung
dA1.1 dA 0.0 % dd3.2 dP o -
dE 100.0 % dA 0.0 -
dA1.2 dA 0.0 % dE 100.0 -
dE 100.0 % dd3.3 dP o -
dA1.3 dA 0.0 % dA 0.0 -
dE 100.0 % dE 100.0 -
dA1.4 dA 0.0 % dd3.4 dP o -
dE 100.0 % dA 0.0 -
dA2.1 dA 0.0 % dE 100.0 -
dE 100.0 % Cnt1 StP 4 -
dA2.2 dA 0.0 % CPt1 PA 1.000 1
dE 100.0 % PE 1.000 1
dA2.3 dA 0.0 % tA 1.000 1
dE 100.0 % tE 1.000 1
dA2.4 dA 0.0 % CPt2 PA 1.000 1
dE 100.0 - PE 1.000 1
ddi.1 | dP .- - tA 1.000 1
dA 0.0 - tE 1.000 1
dE 100.0 -
dd1.2 dP .- -
dA 0.0 -
dE 100.0 -
dd1.3 dP .- -
dA 0.0 -
dE 100.0 -
dd1.4 dP .- -
dA 0.0 -
dE 100.0 -
dd2.1 | dP .- - tA 1.000 1
dA 0.0 - tE 1.000 1
dE 100.0 -
dd2.2 dP .- -
dA 0.0 -
dE 100.0 -
dd2.3 dP .- -
dA 0.0 -
dE 100.0 -
dd2.4 dP .- -
dA 0.0 -
dE 100.0 -
dd3.1 dP L -
dA 0.0 -
dE 100.0 -
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Strukturliste oFPA

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Parameter Parameter
Name Wert dd1 Dimen- | Name Wert dd1 Dimen-
dd2 | dd3 | Werksein- | Kundenein- | S°" | dd2 | dd3 | Werksein- | Kundenein- | S°"
stellung stellung stellung stellung
FULA 0 0,0 % FUP2 | -10 -10,0 %
20 20,0 % 0 0,0 %
40 40,0 % 10 10,0 %
60 60,0 % 20 20,0 %
80 80,0 % 30 30,0 %
100 100,0 % 40 40,0 %
FUL2 0 0,0 % 50 50,0 %
20 20,0 % 60 60,0 %
40 40,0 % 70 70,0 %
60 60,0 % 80 80,0 %
80 80,0 % 90 90,0 %
100 100,0 % 100 100,0 %
FUL3 0 0,0 % 110 110,0 %
20 20,0 %
40 40,0 % MUP1 StP 8 -
60 60,0 % MUP2 | StP 8 -
80 80,0 % SES bdr 9600 baud
100 100,0 % Lrc norM -
FUP1 -10 -10,0 % LET noL -
0 0,0 % Prt EVEn -
10 10,0 % Snr 0 -
20 20,0 % Cbt OFF -
30 30,0 %
40 40,0 %
50 50,0 %
60 60,0 %
70 70,0 %
80 80,0 %
90 90,0 %
100 100,0 %
110 110,0 %
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Strukturliste CLPA

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:

CLFo: CLCy: CLSb: CLPr:
Intervall/ CLTi CLA1 CLA2 | Cib1 Clb2 Clb3 Clb4 Clb5 Clb6 Clb7 Clb8

Programm

SIPART DR24 6DR2410
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Strukturliste onPA

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Parameter Parameter
Name Wert dd1 Dimen- | Name Wert dd1 Dimen-

dd2 | dd3 | Werksein- | Kundenein- | S°" | dd2 | dd3 | Werksein- | Kundenein- | S©"

stellung stellung stellung stellung
dd.1.1 dr 1 ) Pd21 - 10,00 1
dd.1.2 | dr 1 ) Pd22 - 10,00 1
dd1.3 | dr 1 ) Pd23 - 10,00 1
dd.1.4 | dr 1 ) Pd24 - 10,00 1
dd.2.1 dr 1 ) Pd25 - 10,00 1
dd.22 | dr 1 ) Pd26 - 10,00 1
dd.2.3 | dr 1 ) Pd27 - 10,00 1
dd.2.4 | dr 1 ) Pd28 - 10,00 1
dd.3.1 dr 1 ) Pd29 - 10,00 1
dd.32 | dr 1 ) Pd30 - 10,00 1
dd.3.3 | dr 1 ) Pd31 - 10,00 1
dd.3.4 | dr 1 ) Pd32 - 10,00 1
Pdo1 - 10,00 1 Pd33 - 10,00 1
Pd02 - 10,00 1 Pd34 - 10,00 1
Pdo3 - 10,00 1 Pd35 - 10,00 1
Pdo4 - 10,00 1 Pd36 - 10,00 1
Pdo5 - 10,00 1 Pd37 - 10,00 1
Pdo6 - 10,00 1 Pd38 - 10,00 1
Pdo7 - 10,00 1 Pd39 - 10,00 1
Pdo8 - 10,00 1 Pd40 - 10,00 1
Pd09 - 10,00 1 PLO1 - 0,000 1
Pd10 - 10,00 1 PLO2 - 0,000 1
Pd11 - 10,00 1 PLO3 - 0,000 1
Pd12 - 10,00 1 PLO4 - 0,000 1
Pd13 - 10,00 1 PLO5 - 0,000 1
Pd14 - 10,00 1 PLO6 - 0,000 1
Pd15 - 10,00 1 PLO7 - 0,000 1
Pd16 - 10,00 1 PLO8 - 0,000 1
Pd17 - 10,00 1 PLO9 - 0,000 1
Pd18 - 10,00 1 PL10 - 0,000 1
Pd19 - 10,00 1 PL11 - 0,000 1
Pd20 - 10,00 1 PL12 - 0,000 1
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Strukturliste onPA

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Parameter Parameter
Name Wert dd1 Dimen- | Name Wert dd1 Dimen-
dd2 | dd3 | Werksein- | Kundenein- | SO | dd2 | dd3 Werksein- | Kundenein- | S©"
stellung stellung stellung stellung
PL13 - 0,000 1 tr oFF (s)
PL14 - 0,000 1 LiA -5,0 %
PL15 - 0,000 1 LiE 105,0 %
PL16 - 0,000 1 Ain2 tin 10,00 ()
PL17 - 0,000 1 tr oFF ()
PL18 - 0,000 1 LiA -5,0 %
PL19 - 0,000 1 LiE 105,0 %
PL20 - 0,000 1 bin1 tin ProG (s)
PL21 - 0,000 1 tr oFF ()
PL22 - 0,000 1 LiA -5,0 %
PL23 - 0,000 1 LiE 105,0 %
PL24 - 0,000 1 bin2 tin ProG (s)
PL25 - 0,000 1 tr oFF (s)
PL26 - 0,000 1 LiA -5,0 %
PL27 - 0,000 1 LIE 105,0 %
PL28 - 0,000 1 bin3 tin ProG (s)
PL29 - 0,000 1 tr oFF (s)
PL30 - 0,000 1 LiA -5,0 %
PL31 - 0,000 1 LiE 105,0 %
PL32 - 0,000 1 bin4 tin ProG (s)
PL33 - 0,000 1 tr oFF (s)
PL34 - 0,000 1 LiA -5,0 %
PL35 - 0,000 1 LiE 105,0 %
PL36 - 0,000 1 bin5 tin ProG (s)
PL37 - 0,000 1 tr oFF (s)
PL38 - 0,000 1 LiA -5,0 %
PL39 - 0,000 1 LiE 105,0 %
PL40 - 0,000 1 bin6 tin ProG (s)
AFi1 tF 1,000 s tr oFF (s)
AFi2 tF 1,000 s LiA -5,0 %
Ain1 tin 10,00 s LIE 105,0 %
SIPART DR24 6DR2410 251

C79000-G7400-C153-04




8 Programmierhilfsmittel Handbuch

252 SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04



Handbuch

8 Programmierhilfsmittel

Strukturliste onPA

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Parameter Parameter
Name Wert dd1 Dimen- | Name Wert dd1 Dimen-
dd2 | dd3 | Werksein- | Kundenein- | S°" | dd2 | dd3 | Werksein- | Kundenein- | S°"
stellung stellung stellung stellung
Cent cP 0,100 1 Yo AUto (%)
tn 9984 S YA -5,0 %
tv oFF (s) YE 105,0 %
w 5,0 1 tY 60 s
AH 0,0 % CSEH1 cP 0,100 1
Yo AUto (%) tn 9984 s
YA -5,0 % tv oFF (s)
YE 105,0 % vV 50 1
tY 60 S AH 0,0 %
Ccn2 cP 0,100 1 Yo AUto (%)
tn 9984 S YA -5,0 %
tv oFF (s) YE 105,0 %
WY 5,0 1 ty 60 S
AH 0,0 % tA 180 ms
Yo AUto (%) tE 180 ms
YA -5,0 % CSE2 CP 0,100 1
YE 105,0 % tn 9984 S
tY 60 S tv oFF (s)
Ccn3 cP 0,100 1 Y 5,0 1
tn 9984 S AH 0,0 %
tv oFF (s) Yo AUto (%)
v 5,0 1 YA -5,0 %
AH 0,0 % YE 105,0 %
Yo AUto (%) ty 60 S
YA -5,0 % tA 180 ms
YE 105,0 % tE 180 ms
tY 60 S
Ccn4 cP 0,100 1
tn 9984 S
tv oFF (s)
vV 5,0 1
AH 0,0 %
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Strukturliste onPA

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Parameter Parameter
Name Wert dd1 Dimen- | Name Wert dd1 Dimen-
dd2 | dd3 | Werksein- | Kundenein- | SO | dd2 | dd3 Werksein- | Kundenein- | S©"
stellung stellung stellung stellung
CSE3 | cP 0,100 1 tv oFF (s)
tn 9984 S vV 50 1
tv OFF (s) AH 0,0 %
vV 5,0 1 ty 60 S
AH 0,0 % tA 180 ms
Yo AUto (%) tE 180 ms
YA -5,0 % CSi3 cP 0,100 1
YE 105,0 % tn 9984 S
ty 60 S tv oFF (s)
tA 180 ms vV 50 1
tE 180 ms AH 0,0 %
CSE4 cP 0,100 1 ty 60 S
tn 9984 S tA 180 ms
tv OFF (s) tE 180 ms
vV 50 1 CSi4 cP 0,100 1
AH 0,0 % tn 9984 S
Yo AUto (%) tv oFF (s)
YA -5,0 % vV 50 1
YE 105,0 % AH 0,0 %
ty 60 S ty 60 S
tA 180 ms tA 180 ms
tE 180 ms tE 180 ms
CSit cP 0,100 1 dtit td 1 S
tn 9984 S dti2 td 1 S
tv oFF (s)
vV 5,0 1
AH 0,0 %
ty 60 S
tA 180 ms
tE 180 ms
CSi2 cP 0,100 1
tn 9984 S
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Strukturliste onPA

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Parameter Parameter
Name Wert dd1 Dimen- | Name Wert dd1 Dimen-
dd2 | dd3 Werksein- | Kundenein- | S°" | dd2 | dd3 Werksein- | Kundenein- | S°"
stellung stellung stellung stellung
SPr1 SPA 0,0 %
SPE 100,0 %
SPr2 SPA 0,0 %
SPE 100,0 %
SPr3 SPA 0,0 %
SPE 100,0 %
SPr4 SPA 0,0 %
SPE 100,0 %
SPr5 SPA 0,0 %
SPE 100,0 %
SPré SPA 0,0 %
SPE 100,0 %
SPr7 SPA 0,0 %
SPE 100,0 %
SPr8 SPA 0,0 %
SPE 100,0 %
PUM1 tAE 20 ms
t™M 0,1 S
PUM2 | tAE 20 ms
t™M 0,1 s
PUM3 | tAE 20 ms
t™M 0,1 S
PUM4 | tAE 20 ms
t™M 0,1 S
tAC1 PEr
tA5
tAC2 PEr
tA5
SIPART DR24 6DR2410 257

C79000-G7400-C153-04



8 Programmierhilfsmittel Handbuch

258 SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04



Handbuch
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CAE4/5 Parameter

Programmname: Bearbeiter: Datum:
Kunde/Anlage: Blatt:
Parameter Wert Dimension CAE4
Name Werks- Kunden- CAES
einstellung einstellung
dd2 dd1 dd1 dd3
SenS Mv.
unit °C
tc L
tg 50.0
Mr 10.00
Cr -
Mp .-
Ma 0.0
Mg 100.0
Ca
Ce
PC

SIPART DR24 6DR2410
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9 Kurzzeichenerklarung

AA* Analogausgange 1 bis 4

AA* 1, AA*.2 Analogausgange (Senken)

AA*.3 Analogausgange (Quellen)

AAU Analogausgangs-Umschalter

AbS Absolutwert (b)

AdAP Parametriermodus Adaptieren

AdAP Datenquelle Adaptionsstatus

Add Addierer (b)

AE* Analogeingange 1 bis 8

AEFr Netzfrequenzunterdriickung der AE

AE*A Analogeingange 1 bis 8 (Quellen)

AE*h Stérmeldungsquelle der AE1 bis 8

AFi* Adaptives Filter 1 bis 8 (c)

AH Ansprechschwelle (Totzone)

Ain Integrator mit Analogeingang 1, 2 (c)

AL ~Adaption lauft” (Quelle)

AMEM Analogwertspeicher (analog memory) (b)

AMPL Verstarker (amplifier) (b)

And UND-Funktion (b)

APSt Strukturiermodus (all preset) Werkseinstellung
APST MEM Fehlermeldung Werkseinstellung

ASo AnaloggréBenumschalter (analog switch over) (b)
AUto automatisch

AV Vorwahleingang Adaption

b**.A Rechenblock b01 bis b85, Ausgang (Quelle)
b**.F Rechenblock b01 bis b85, Funktionszuweisung
p** * Rechenblock b01 bis b85, Eingang 1 bis 3 (Senke)
bAtt Batteriestltzung

bAU Binarausgangs-Umschalter

bA* * Binarausgang 1 bis 4 (Senke 1, 2)

bA*.3 Bindrausgang 1 bis 4 (Quelle)

bA** Binarausgang 05 bis 16 (Senke)

bdr SES: Baudrate

bE** Binareingang 01 bis 14 (Quelle)

bin* Integrator mit Binareingang 1, 2 (c)

bLb Binareingang; blockieren der Bedienung

bLPS Binareingang; blockieren des Parametrierens, Strukturierens
bLS Binareingang; blockieren des Strukturierens

bSo BinargréBenumschalter (binary switch over) (b)
c*™*.A Rechenblock c01 bis ¢15, Ausgang (Quelle)
c*.F Rechenblock c01 bis ¢15 Funktionszuweisung
c*** Rechenblock c01 bis ¢15 Eingang 1 bis 4 (Senke)
CAEX Parameter fur UNI-Modul

Cbt Parameter: Zeitiberwachung SES

Ccen* K-Regler 1, 2 (h)
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CLA*
CLb*
CLCY
CLFo
ClLoc
CLPA
CLPr
CLSb
CLti
CMPL
CMPt - Err
Cnt
CoMP
CoUn
CP

Cht*
CPU.-Err
CPU-Err
CSE*
CSi*
CYCL

do*.F
a*.**
d**A
a*. >,
dA
dA-L
dA*
dA* *
dA*.U
dd*
dd*.*
dd*.U
dE
dEbA
dEF
dELt
dFF
diF
div
dP
dPon
dPv
dr
dti*
dy

Eor
Err

262

Analogausgang 1, 2 des Zeitplangebers (Cloc)
Binarausgang 1 bis 8 des Zeitplangebers (Cloc)
Parameter: Zykluszahl der Programme (Cloc)
Parameter: Uhrformat (Cloc)

Zeitplangeber (d)

Strukturvorwahlebene: Cloc-Parameter
Parameter: Intervallzahl (Cloc)

Parameter: Uhrschnellgang (Cloc)

Parameter: Intervallzeit (Cloc)
Langsparitybildung Lrc Komplement
Kompatibilitats-Fehler zwischen Kundenprogramm und Betriebssoftware
Demultiplexer

Komparator (b)

Zéhler (b)

Kp, Proportionalitatsbeiwert (Regler)
Korrekturrechenr 1, 2 (c)

Fehlermeldung CPU (Slave Prozessor)
Fehlermeldung CPU

S-Regler 1, 2; externe Stellungsriickmeldung (h)
S-Regler 1, 2; interne Stellungsrickmeldung (h)
zyklisch

Rechenblock dO1 bis d03, Funktionszuweisung
Rechenblock d1 bis d3, Eingang 01 bis 12 (Senke)
Rechenblock d1 bis d3, Ausgang 1 bis 9 (Quelle)
Rechenblock d1 bis d3, Ausgang 10 bis 14 (Quelle)
Parameter, Anfang (Anzeigebereich)
Displayauswahl, Analogdosplay-Leuchtdioden (hdEF)
Analogdisplay 1, 2

Analogdisplay 1, 2; Eingang 1, 2 (Senke)
Analogdisplay 1, 2; Umschaltung (Senke)
Digitaldisplay 1, 2, 3

Digitldisplay 1 bis 3; Eingang 1, 2 (Senke)
Digitaldisplay 1 bis 3, Umschaltung (Senke)
Parameter, Ende ( Anzeigebereich)
Ansprechschwelle (dead band) (b)

definieren

I6schen (delete)

D-Flipflop (b)

Differenzierer (b)

Dividierer (b)

Dezimalpunkt (Display dd1 bis dd3)

Blinken von dd1 bis dd3 nach Pon (hdEF)
Parameter: Adaption Sprungrichtung
Wiederholrate (Displays)

Totzeitglied 1, 2 (dead-time) (c)

Parameter: Adaption Sprunghdhe

Exor (b)
Fehler

SIPART DR24 6DR2410
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Et-L Langsparitylage mit Lrc nach ETX

EuEn Querparitybildung even (gerade)

FASt Schnell

FCon Strukturiermodus: Funktion Verschalten

FdEF Strukturiermodus: Funktion Definieren

Filt Filter (Tiefpass) (b)

FPoS Strukturiermodus: Funktion Positionieren

FUL* Funktionsgeber 1 bis 3 (c)

FUP* Funktionsgeber 1,2 mit Verrundung (c)

h Stunde

H Handbetrieb

hO*.F Rechenblock h01, h02, Funktionszuweisung

h* ** Rechenblock h1, 2 Eingange 01 bis 18 (Senken)
h**A Rechenblock h1, 2, Ausgang 1 bis 4 (Quelle)
hdEF Strukturvorwahlebene (hardware definieren)

Hi High, logisch 1

inSt insert, Einfigen in Pos. Reihe

Kp Proportionalbeiwert

L** * Leuchtdiode LO1 bis L13, Eingange 1, 2 (Senke)
L**.U Leuchtdioden LO1 bis L13, Eingangsumschaltung
L14.* Leuchtdioden L14.0 bis L14.9 (Senke)

LED Leuchtdiode (light emitting diode)

LEt Langsparitylage SES

L-Et Langsparitylage vor ETX

LG dekadischer Logarithmierer

LiA Parameter: Begrenzung Anfang

LiE Parameter: Begrenzung Ende

LiMi Begrenzer (b)

LinE Geradengleichung (b)

Ln naturlicher Lagarithmierer (b)

Lo Low, Logisch O

Lrc Langsparitybildung SES

MAME Maximum-Memory (b)

MASE Maximum-Auswahl (max. selection) (b)

MEM Memory, Speicher (b)

MIME Minimum-Memory (b)

MISE Minimum-Auswahl (min. selection) (b)

ModE Betriebsart

MULt Multiplizierer (b)
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MUP*

N
n***
nAE &
nAME
nAnd
ncon
ndEF
no
nolL
noP
nor
norM
not
nPAr
nPon
nPoS
nStr

odd

oFF

oFL

oFL, -oFL
oFPA
onPA
oP**

or

ovEr Shot

P

PA
Pd**
PE

Pi

Pid
PL**
PoFF MEM
-PoS
Pot
ProG
Prt

PS

Pv oFL
PUM

264

Messstellenumschalter (multiplexer) analog (d)

Nachfuhren, Binarsignal
Nummer der Positionierung Nr. 001 bis 129

Meldesignal: keine MU-St6rung
Name (Kennz. des Anwenderprogrammspeichers)
NAND (b)

nicht verschaltet

nicht definiert

nein

Langsparitylage SES ohne Lrc
no operation

NOR (b)

Langsparitybildung Lrc normal
kein

kein Parametrieren

kein Power on

nicht positioniert

kein Strukturieren

Querparitybildung odd (ungerade)

aus

Uberlauf positiv

Uberlauf negativ

Offline-Parameter

Online-Parameter

Fehlermeldung: Option 5, 6

ODER (b)

Fehlermeldung: overshoot (Uberschwingen)

P-Betrieb

Parameter: Anfangswert
logarithmische Parameter 01 bis 16
Parameter: Endwert
Pl-Reglerstruktur

PID-Reglerstruktur

Lineare Parameter 01 bis 29
Fehlermeldung Kundenspeicherinhalt
Positionierungsfehler
Exponentialfunktion (b)

Progressiv

Querparity
Parametrieren/Strukturieren
Fehlermeldung: Bereichstberschreitung
Pulsweitenmodulator

SIPART DR24 6DR2410
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root Radizierer (b)

SA* 1 SES: Analogeingang 1 bis 8, UN (Senke, analog)
SA*.2 SES: Analogeingang 1 bis 8, N (Senke, binar)
SA*3 SES: Analogeingang 1 bis 8 (Quelle)

SAA* SES: Analogausgang 1 bis 8 (Senke)
SbA* SES: Binarausgang 1 bis 8 (Senke)

SbE* SES: Binareingang 1 bis 8 (Quelle)

SES Serielle Schnittstelle

SG* Steuernde GréBe 1 bis 3

SMAL Fehlermeldung: smal, klein

Snr SES-Stationsnummer

StAt statisch

StP Schaltsteps

SuUb Subtrahierer (b)

tA Parameter: Anfangswert

tA* * Taste tA1 bis tA7, Ausgang 1 bis 6 (Quelle)
tA*.U Taste tA1 bis tA7, Umschaltung (Senke, binér)
tAE minimale Einschaltzeit

tACt Takt-Signal (Quelle)

td Parameter Totzeit

tE Parameter: Endwert

tESt Test

tF Filterzeitkonstante

tFF T-Flip-Flop (b)

TG Verzugszeit der der Regelstrecke

tiME Timer, Monoflop (b)

tin Integrationszeit

tM Periodendauer

tn Nachstellzeit

tS Parameter Sollwertrampe

too zu

tr Nachfiihrzeit, Rampe

tU Uberwachungszeit

tv Vorhaltzeit

tY Stellzeit

W Vorhaltverstarkung

X RegelgréBe

xdD Regeldifferenz D-Glied

xdl Regeldifferenz I-Glied

xdP Regeldifferenz P-Glied

xdS Regeldifferenz Stellungsregler

y StellgréBe
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yA
ya
ya
+YBL

YES

yI(t)
yl|i=o

266

Stellgr6Be Anfang

Automatik-StellgroBe

Stellgr6Be im Nicht-Automatikbetrieb
Blockiersignal fur StellgroBe

StellgréBe Endwert

ja

I-Anteil der StellgréBe zum Zeitpunkt t
Arbeitspunkt des I-Anteiles zum Zeitpunktt = 0
Arbeitspunkt P-Regler (StellgréBe)
HandstellgréBe

letzte Stellgr6Be vor Spannungsausfall
NachfihrgréBe

P-Anteil der StellgréBe
StellungsriickmeldegroBe

StorgréBe auf den Ausgang (StellgréBe)

inkrementelle w-Verstellung
inkrementelle y-Verstellung

0 mA, Konstantstrom

4 mA, Konstantstrom

50 Hz Frequenzunterdriickung
60 Hz Frequenzunterdriickung
Optionsmodul 5 Binareingange
Optionsmodul 4 Binareingange
Optionsmodul 2 Relais
Optionsmodul 3 Analogeingange
Optionsmodul 1 Analogausgang (yHold)
neuer Parameter

alter Parameter

Stérung

SIPART DR24 6DR2410
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Index

3 AE Modul, 13

6DR2800-8A 3 AE Modul, 13
6DR2800-8A I/U-Eingang, 99, 115
6DR2800-8J 1/U-Modul, 13, 99, 116
6DR2800-8R R-Modul, 13, 99, 117
6DR2800-8V UNI-Modul, 14, 100, 118
6DR2801-8C 5 BE, 15, 102, 120, 121
6DR2801-8D 2 BA Relais, 14, 101
6DR2801-8E 2 BE und 4 BA, 15, 101, 121

6DR2802-8A Analogausgangsmodul, 15,
102, 122

6DR2802-8B Modul mit 3AA und 3BE, 16,
103, 122

6DR2803-8C SES, 17, 104
6DR2803-8P PROFIBUS-DP, 16
6DR2803-8P PROFIBUS-DP, 103
6DR2804-8A 4 BA Relais, 18, 105, 123
6DR2804-8B 2 BA Relais, 18, 105, 123
6DR2805-8A Vergleichsstelle, 14

6DR2805-8J Messbereichsstecker, 14, 101,
118

A

AdAP, 84, 87, 88, 138
Adaption, 84

Autom. Einstellen der Regelparameter, 87
Adaptives Filter, 54
AFi, 54
AH, 78
Analogausgénge, AA1 bis AA9, 29
Analogausgangsmodul, 15
Analogdisplays, 32
Analogeingange, 9, 21, 24, 55, 95
Analogeingangsmodul, 95

Anschluss
der seriellen Schnittstelle, 110
Elektrischer, 107
Hilfsenergie, 108
Mess- und Signalleitungen, 108
Null-Volt-System, 110
Schlutzleiter, 107

SIPART DR24 6DR2410
C79000-G7400-C153-04

Anschlussbelegung
fur mV-Geber, 118
fur Pt100-Fuhler RTD, 119
fir Widerstandsgeber (R), 120
Thermoelement (TC), 119
Ansprechschwelle AH, 78
Anwenderbeispiele, 177
Festwertregler K, 184
Mathem. Verknufpung, 180
Maximumauswabhl, 177
Umschaltung der Anzeigeebenen, 191
Zweipunktregler, 188
Anwenderprogrammspeicher, 11, 20, 22
Anwendungsbereich, 8
Anzeigeebene, Umschaltung, 191
APSt, 12, 162
Arbeitspunkt Yo bei P-Regler, 78
Arithmetik, 91
Aufbau
Hardware, 8
Software, 8
Ausgéange d*.1A bis d*.14.(A), 73
Ausgangsbereich, Verschaltungsplanvorla-
gen, 203
Ausgangsfunktionen, 21, 29
Analogausgéange AA1 bis AA9, 29
Analogdisplays, 32
Leuchtdioden, 33
Austausch
der Frontbaugruppe, 171
der Hauptleiterplatte, 171
der Optionsmodule, 171
des Beschriftungsschildes, 171
des Netzteiles, 172
Auswahlebene, 131

Automatischer Arbeitspunkt (Yo = Auto), 78

Bedienung, 131

Beispiel 1 Maximumauswabhl, 177
Beispiel 2 Mathem. Verknupfung, 180
Beispiel 3 Festwertregler K, 184

Beispiel 4 Umschaltung der Anzeigeebene,
188

Beispiel 5 Umschaltung der Anzeigeebene,
191
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Beschaltung
6DR2803-8C SES, 128
Bustreiber, 128
Grundgerat, 112
Optionsmodule, 115
PROFIBUS-DP, 130

Beschriftungsschild, Austausch, 171
Bestelldaten, 175

Bestlckung
Bindrausgange, 9
Binareingange, 9

Bindrausgéange, 9, 14, 16
BA1 bis BA16, 30

Bindreingange, 9, 15, 16, 21, 26
bLB, 27
Blockdarstellung, 22

Blockschaltbild , Serielle Schnittstelle
bei RS232/SIPART Bus, 18
bei RS485, 18

bLPS, 27
bLS, 27

c

c01.F bis c33.F, 53
C73000-B7400-C135, 34
CLA, 71

CLb, 71
CAE4/CAES5, 163
Ccen, 76, 81

CLCY, 69

CLFo, 69

ClLoc, 68

CLPA, 148

CLPr, 70

CLSb, 69

CLti, 71

Cnt, 67

Cnt1, 67

CPt, 57

CSE, 76, 83

CSi, 76, 82
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C79000-G7400-C153-04

D
D-Anteil, 88

d*.01 bis d*.12, 72
d*.1A bis d*.14.(A), 73
d01.F bis d04.F, 66

Datenquellen, 34, 36
mit Meldefunktion, 36
Stérmeldungen, 37

Datensenken, 27, 34
Datenspeicherung, 20
dELt, 159
Demultiplexer, 67
Digitaldisplays, 32
dPv, 88

dti, 61

dy, 88

E

Einbau
Tafeleinbau, 107
Wahl des Einbauortes, 107

Eingang, fur Widerstands- oder Stromgeber,

13
Eingénge d*.01 bis d*.12, 72
Eingangsbirdenwiderstand, 13

Eingangsfunktionen, 21, 24
Analogeingdnge AE1 bis AE11, 24
Binareingénge BE1 bis BE14, 26
Datensenken bLS, bLPS, bLB, 27
Digitaldisplays, 32
Tasten tA1 bis tA7, 27
Verschaltungsplanvorlagen, 201

Elektrischer Anschluss, 107

Ersatzteilliste, 173

F

FCon, 155, 223
FdEF, 152, 215
Fehlermeldungen, 38

beim Konfigurieren, 39

der Adaption, 41

der CPU, 41

des Adaptionsverfahrens, 143

fur den Anzeigebereich der Displays, 40

Hinweise zu den, 40
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Fester Arbeitspunkt (Yo = 0 bis 100 %), 78
Festwertregler K, 184

Festwertspeicher, 12

FPoS, 159, 239

Frontansicht, 10

Frontbaugruppe, 11
Anzeigeelemente, 11
Austausch, 171
Bedienelemente, 11

FUL, 62
Funktionsbeschreibung, 21

Funktionserklarung der binaren Steuersi-
gnale und -eingange, 77

Funktionsgeber, 62
Funktionsibersicht, 23
FUP, 63

G

Gerate-Stamm-Datei (GSD), 17

Grundfunktionen, 21, 42
Logikfunktionen, 46
Mathematische Funktionen, 44
Schaltfunktionen, 50
SIPART DR24, 207
Vergleichsfunktionen, 50
Zeitfunktionen, 49

Grundgerat, 11, 95
Beschaltung, 112
Hilfsenergie, 95

Grundstruktur des SIPART DR24, 21
GSD-Datei, 17

H

hO1.F bis h04.F, 75

Hauptleiterplatte, 11
Austausch, 171

hdEF, 150, 221
Hilfsenergie, Grundgeréat, 95
Hilfsenergieanschluss, 108

I/U-Modul 6DR2800-8J, 13
Inbetriebnahme, 167

SIPART DR24 6DR2410
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inSt, 159

Integrator, 55, 56
mit Analogeingang Ain1 bis Ain4, 55
mit Binareingang bin1 bis bin6, 56

K
K-Regler, 76, 81
Komplexfunktionen, ¢ und d, 209, 213

Komplexfunktionen, 21, 52
Rechenbldcke
c01.F bis c33.F, 53
dO1.F bis dO4.F, 66
hO1.F bis h04.F, 75

Konfigurierebene, 135

Korrekturrechner fir ideale Gase, 57
Anwendungsbereich, 57
Massenstromrechner (qm), 60
Physikalische Hinweise, 58
Volumenstromrechner, 60

kp Variation, 88
Kurzzeichenerklarung, 261

L

LED-Test, 172
Leuchtdioden, 33
Lieferumfang, 7
Logikfunktionen, 46

M

Manuelles Einstellen der Regelparameter,
89, 90

Massenstromrechner (gm), 60
Mathematische Funktionen, 44
Mathematische Verknipfung, 180
Maximumauswabhl, 177
Mechanischer Einbau, 107
Messbereichsstecker, 14, 101, 118
MeBstellenumschalter, 74
Montage, 107

MUP, 74

N
ncon Err, 40
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Netzteil, 11
Austausch, 172

nPoS, 160
nPoS Err, 40, 160
Null-Volt-System, Anschluss, 110

o)

oFPA, 145, 243, 247
onPA, 136, 249

Optionsmodule, 12
Austausch, 171
Beschaltung, 115
Beschreibung, 12
Technische Daten, 99

P

-PoS Err, 160
P-PI-Umschaltung, 79
P-Regler, 89, 90
Parametersteuerung, 79

Parametrier- und Strukturierlisten
Beispiel 1, 179
Beispiel 2, 183
Beispiel 3, 187
Beispiel 4, 190
Beispiel 5, 194

Parametriermodus, 135
AdAP, 138
onPA, 136

PD-Regler, 89

PI-Regler, 89, 90

PID-Regler, 89, 90

-PoS Err, 40

Power-On-Reset, 19

Private Parameter, 69
PROFIBUS-DP, Beschaltung, 130
PROFIBUS-DP 6DR2803-8P, 16
Programmierhilfsmittel, 195
Prozessbedienebene, 131

Pt100-Widerstandsthermometer, 14
Anschlussbelegung, 119

Pulsweitenmodulator, 64
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R

R-Modul 6DR2800-8R, 13
Rechenblécke
c01.F bis c33.F, 53
dO1.F bis dO4.F, 66
hO1.F bis hO4.F, 75
Verschaltungsplanvorlagen, 205
Regelalgorithmus, 77
Reglerentwurf, 85
RS232, 128
RS232, 104
Serielle Schnittstelle, 17
RS485, 16, 103, 104, 129
Serielle Schnittstelle, 17
Ruckansicht , 10

S
S-Regler
Anpassung an den Stellantrieb, 86
extern, 76
intern, 76
mit externer Stellungsrickfihrung, 83
mit interner Stellungsrickfihrung, 82
Stellantrieb
Anpassung des S-Reglers an den, 86
externe Stellungsriickmeldung, 87
interne Stellungsrickmeldung, 86
Schaltfunktionen, 50
Schreibzeit, 20
Schutzleiteranschluss, 107
Selbstuberwachung der CPU, 19
Serielle Schnittstelle, 17, 34
Anschluss, 110
Sicherheitstechnische Hinweise, 7
SIPART DR24
Blockdarstellung, 22
Frontansicht, 10
Funktionstbersicht, 23
Ruckansicht, 10
Splitrange, 64
SPr, 64
StellgroBenbegrenzung yA, yE, 79
Stérmeldeausgang St, 16
Stérmeldungen, Datenquellen, 37

StoBfreie Umschaltung in den Automatikbe-
trieb, 79
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Streckenidentifizierung, 84
Stromversorgung, 9
Strukturiermodus, 135

APSt, 162

CAE4/CAES5, 163

CLPA, 148

FCon, 155

FdEF, 152

FPoS, 159

hdEF, 150

oFPA, 145
Strukturliste

CLPA, 247

FCon, 223

FdEF, 215

FPoS, 239

hdEF, 221

oFPA, 243

onPA, 249

T
Tafelausschnitt, 93, 107
Tafeleinbau, 107

Tasten tA1 bis tA7, 27
Technische Beschreibung, 7
Test, 167

Thermoelement (TC), Anschlussbelegung,
119

Thermoelemente (TC), 14
Totzeitglied, 61

tU, 88

Typdatei, 17

U
UNI-Modul 6DR2800-8V, 14

SIPART DR24 6DR2410
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unlineare Regelstrecken, 88

\'

Vergleichsfunktionen, 50
Vergleichsstelle 6DR2805-8A, 14

Verschaltungsplanvorlagen
Ausgangsbereich, 203
Eingangsfunktionen, 201
Rechenblécke, 205

Volumenstromrechner, 60

w

Wartung, 169
Watch-Dog-Reset, 19
Werkseinstellung, 12, 162

Widerstandsgeber (R), 14
Anschlussbelegung, 120

Widerstandsthermometer Pt100 (RTD),

Wiederanlaufbedingungen, 80, 91
WirkdruckmeBverfahren, 57

Y

yA, 79

yE, 79
yhold-Funktion, 16
Yo, 78

z

Zeitfunktionen, 49
Zeitplangeber, 68
Zweipunktregler, 188

14
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