Elektrische Daten der Sigma Intruments-Schrittmotoren, Baureihe 22... und 34...
Serie 17,20 und 21

Umgebungstemperatur (im Betrieb)
Isolierstoftklasse (NEMA Class)
(VDE 0530)
Lagerung der Motorwelle
Isolationswiderstand
Spannungsprifung Wicklung/Gehause
Wicklung/Wicklung

O bis +50°C
B
B

Kugellager (doppelt staubgeschitzt)
1000 M£2 (gemessen bei 500 V, 25° C)

1 kveff /60 Hz
400 Veff /60 Hz

Der Schrittwinkel betragt bei diesen Schrittmotoren 1,8° (200 Schritte/Umdrehung).
Der Schrittfehler liegt bei unbelasteter Welle des Motors innerhalb + 3 %o eines Schrittwinkels.

Dieser Fehler ist rein systematisch und fihrt nicht zu Summenfehlern. Er istim wesentlichen durchhdie

Fertigungstoleranzen des Motors bedingt.
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1| 20-2215D200-B075 — | 020 | 026 — 22 | 075| 125 1
2 | 20-2215D200-E04 016 | — | 019 30 | — | 04 | 033 3
3| 20-2215D200-E1.5 016 | — | 019 001 | 15 | — 15 | 125|0006| 036 | 2
4 20-2215D200-F1.5 016 | 02 | 026 15 | 22| 15 | 1.25 2
5 20-2215D200-B39 — | 018 | 022 = 03 | 39,0 | 700 4
6 | 17-2220D200-B016 — | 04 | 046 = 53 | 017| 038 6
7 | 17-22200200-E033 | 03 | — | 036 | 2°'7[ 37 [ = | 033| 038|006 | 05 5
8 | 20-2220D200-B055 — | 048 | 059 = 29 | 055| 2,00 8
9 | 20-2220D200-E033 034 | — | 042 37 | — | 033 044 7
10 | 20-2220D200-F033 034 | — | 042 37 | — | 033| 044 7
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17 | 20-2235D200-F1.7 092 | — | 1,13 23 | = | 1,7 | 42 =
18 | 20-2235D200-E3.7 085 | — | 104 | 004 | 15 = 32 | 8o | 0026 104 43
19 | 20-2235D200-F3.7 085 | 092 | 1,13 15 | 23| 32 | 80 13
20 | 17-3424D200-B025 — 102 12 [001 | = 45 | 023] 15 |0037| 1.77 | 14
21 | 20-3424D200-E05 081 | — | 10 33 | — | 046| 065 17
22 | 20-3424D200-B09 — 102 126 | 004 | — 24 | 085| 28 |0053| 1,86 [15,16
23 | 20-3424D200-E1.8 081 | — | 10 | = 17 | 28 =
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30 20-3437D200-E05 16 — | 23 49 | = [ 05 | 11 |011 =
31| 21-3437D200-B009 — [ 297 | 364 — | 115 ] 009] 09 236 57
32 | 21-3437D200-B038 = | 286 | 353 | 004 | — 56 | 036] 38 | 0,119 21
33 21-3437D200-F075 2,08 2,86 3,53 4.0 56 0,72 3,8 21
34 | 20-3450D200-B06 — | 353 | 434 — 50 | 055| 40 =
35 | 20-3450D200-E1.2 25 — |38 | %08 T35 | = 117 | 40 | 918 =
36 21-3450D200-B015 — | 424 | 521 — 100 | 013 16 327 [ 24
37 | 21-3450D200-F03 318 | 424 521 | (. | 70 [ 100 [ 026 16 | 24
38 | 21-3450D200-F1.2 31 | 35352 | 35 | 50| 17| 66 | 2185 23
39 21-3450D200-E03L 318 | — | 391 70 | — | 026 16 [ 405 | —




Mechanische und elektrische Daten der Sigma Instruments-Schrittmotoren
Baureihe 22 . . und Baureihe 34 .. ; Serie 17, 20 und 21
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