Pneumatischer Kompaktschlitten

Serie MX

Die Baureihe MXU wurde durch die Baureihe MXH ersetzt.




Pneumatische Kompaktschlitten
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Pneumatische Kompaktschlitten

1.

Allgemeine Hinweise

Um zu verhindern, dass Schmutz und Spéne in den Zylinder gelangen, sollten
die Schlduche vor deren Montage grundlich mit Pressluft ausgeblasen werden.

. Es ist zu vermeiden, dass die Fiihrungsbahnen und Kolbenstangen zerkratzt werden,
da sich dies auf dieLebensdauer der Fuhrung und Abstreifer negativ auswirkt und zu
starken Lebensdauereinbussen oder Fehlfunktionen fihren kann.

. Der Schlitten wird durch eine Prazisionsfilhrung gefiihrt. Beim Belasten des Schlittens
sind starke Schlédge und tbermé&ssige Momente zu vermeiden.

. Der Zylinder kann mit 6lfreier Luft betrieben werden. Sollte trotzdem gedlte Luft
benutzt werden, so muss Turbinendl Typ 1 (ISO VG 32) benutzt werden.
Maschinen- oder Spindel6l darf nicht verwendet werden.

. Wird der Zylinder Spéanen, starkem Staub, Flussigkeiten wie Schneidedl, Kerosin,
Petroleum, Wasser usw. ausgesetzt, so muss zu seinem Schutz eine Abdeckung
verwendet werden.
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Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Hubbegrenzungseinheit

Einstellbereich: 5 mm pro Seite

Stossdampfer im
Schlitten integriert

seitlicher Druckanschluss

axialer
}Druck-
anschluss

Signalgeber beidseitig
versenkt montierbar

Befestigungsbohrungen mit
Stahlgewindeeinsatz und
Positionierbohrung

Doppelkolbenstangen-

fuhrung

Doppelkolben-Antrieb ermdglicht
doppelte Kolbenkraft bei schmalem
Profil.

MXW8:  @8x2

MXW12: @12x2

MXW16: @16x2

EMXW20: @20x2

EMXW25: @25x2

Schlitten-Befestigung

Ansicht von unten

Zentrierbohrung

/
L
B Ty S E— —

Gewinde fur die Befestigung

Befestigung von unten

Befestigung von oben
(durch Durchgangsbohrung)

Lieferprogramm

Typ Kolben- |Hub [mm]
@ 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300
MXW8 |8 @
MXW12 |12 e S e
MXW16 |16 o o o o o oo
EMXW20 |20 o o o o o o o
EMXW25 |25 * 00 b0 0 b8 —

e Schlittensteifigkeit ist
Uber den gesamten Hub-
bereich konstant

Anwendungsbeispiele
Fur prazises Pick + Place kombiniert
mit MXS-Schlitten

Fir den Einsatz mit einfachen Press-
maschinen geeignet.
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Auswahlkriterien, Einsatzfalle

Zuléassiges Moment und max. zulésssige Last

Pneumatischer Kompaktschlitten

Der Grenzwert des zuldassigen Momentes und der zuldssigen Last héngt von der
Einbaulage des Zylinders, dem Angriffspunkt der Belastung (Gewichtskraft,

Beschleunigungskraft, Verzégerungskraft, externe Belastungen) und der Kolben-
geschwindigkeit ab.

Fur die Auswahl des geeigneten Zylinders miissen die Diagramme 1 bis 3 fir Moment
und Last benutzt werden.

2a,

_ bewegte Last W

statisches Moment M

dynamisches Moment Me

Baureihe MXW

<1

max. zulassige Last W_
ax

max. zulassiges Moment M__

X

Max. zuldssiges Drehmoment und max. zuléssige Last

max. zulassiges dynamisches Moment Me,__

Typ Kolben-@ zulassiges Moment [Nm] Zulassige Last [N]
[mm] Mp/Mep My/Mey Mr W
MXW 8 ° 5 3 18 Die max. zuléssige Last W, die statischen
12 10 10 6 40 Momente M und die dynamischen
16 20 20 12 70 Momente die wahrend dem Stoppvor-
20 40 40 25 110 gang auftreten, missen fir die richtige
25 110 110 65 170 Auswahl berlcksichtigt werden.
Tabellenwerte nur gliltig bis 300 mm/s
MpeMep Kippmoment
MyeMey Quermoment Mr Rollmoment W Last
100 ~a, i St o
i S %”{% 5 N 18 \@%
0 ™ 30 & 188 Xz,
40 &7, AI’TM/ \\h,o
_ 30 X) 2 _ 2 2 7 14*\\‘
s o ) E Y = s g
£ 15 Qs £ 15 e £ ™
3 10 - & 7 —— 2] o Ly,
§ O § 5 L S 3
= 5 M, | = f\l A \ 2
: NG 25 Lo 14 e,
2 I ™ l.é \ i i‘
50 100 200 300 500 700 50 100 200 300 500 50 100 200 300 500
Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]

Diagramm 1 Diagramm 2 Diagramm 3

Statische Momente (im Ruhezustand durch die Last verursachte Momente)

Rollmoment Mr
Mr=W (L,+C)

Kippmoment Mp
Mp=W (L,+A)
Li At

Quermoment My
My=W (L,+B)




Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Auswahlkriterien

Dynamische Momente (am Hubende durch die bewegte Last verursachte Momente)

Kippmoment Mep
Mep=1/3 - We (L,+C)

Quermoment Mey
Mey=1/3 - We (L,*+B)

Mey
A~

Korrekturfaktoren fur Lastabstand [mm]

A, A, B, B, = Korrekturfaktoren fiir

c.C,C,B den Lastabstand
in mm

We = 0eWeV

We = Aquivalente Last bei
Anhalten [N]

o = Déampfer Koeffizient
Stossdéampfer 0.01

w = Last[N]

\" = Aufprallgeschw. [mm/s]
V=14eV,

Vv, = Durchschnittsgeschw.
[mm/s]

Typ statische Momente dynamische Momente
Mp My Mr Mep Mey
A, A, B, B, C, C, C B
MXW8 39 10 23 39 10 23 10 23
MXW12 48 10 29 48 10 29 10 29
MXW16 58 14 37 58 14 37 14 37
EMXW20 | 75 20 49 75 20 49 20 49
EMXW25 | 97 28 63 97 28 63 28 63
Abweichungen am Punkt A, wenn die Last bei F angesetzt wird.
Langsbelastung Querbelastung Seitenbelastung
- F
L=200mm
_ e F L=200mm —
. 4
o] i )
|
A L=200mm
MXW8, MXW12, MXW16
0.03 ‘ ‘ i 0.03 0.10
MXW8 MXW12 MXW16
0.08 MXW8 MXW12 MXW16
€ 0.02 = MXW8  MXW12 MXW16 T /
£ / / // = £ 0.06
= 2 = / d
= / = / 2 iy
© / / ] c 0.04
3 0.01 g 0.01 @ /
RV =/ L4
< W/ < < 0.02 W/
g 25 50 75 100 0 25 50 75 100 0 20 20 50
Last [N] Last [N] Last [N]
EMXW20, EMXW25
0.03 i ‘ 0.03 0.10 i i
EMXW20 i/lxwzs 0.08 EMXW20 EMXW25
— — 3 /
= Z ol EMXW20 EMXW25 =
E 002 / // £ 002 / E 0.06 / /
2 _ /] g L P z / v
s [ | 5 yd 5 0.04 /
2 0.0l ” 2 0.0l A o /
s/ 5 -~ : |/
< b < e < 002 =
0™ 700 200 300 400 500 600 0™ 700 200 300 400 500 600 g 100 200 300 400
Last [N] Last [N] Last [N]
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Auswahl / Beispiel

Treten mehr als nur ein Moment gleich-
zeitig auf, muss die Summe der Be-
lastungsgrade o< 1 sein.

a = o +ta,+a,<1

Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXW

Belastungsart Lastfaktor o Bemerkung
Max. Belastungsgrad der Last a, = \\llvvi Prufe W. W __ ist die max. erlaubte Last bei V,
Belastungsgrad der statischen Momente a, = M Prife Mp, My und Mr. M__ ist das max. erlaubte
M Moment bei V,
Belastungsgrad der dynamischen Momente a, = Me Prufe Mep und Mey. Me__ ist das max. erlaubte
Me, ., Moment bei V
Einsatzbedingungen
Zylinder: MXW16 Last: W =10 [N]
Dampfung: Stossdampfer L, =50 [mm]
Befestigung: Horizontal L, =50 [mm]
(Wandbefestigung)
Hubgeschwindigkeit: Vv, = 300 [mm/s]
Werkstlick Lastfaktor o Bemerkungen
Max. Belastungs- - q =W Prufe W:
grad der Last 3 w W__ beiV_ =300 [nm/s] aus
o _ 10 Diagramm 3 ablesen = 70 [N]
70
b =0.143
C L3
Belastungsgrad Mr=W (L, + C)) - Mr Prife Mr:
der statischen =10 (0.05 + 0.014) 2 Mr (My, Mp-Werte sind hier nicht zu
Momente =0.64 [Nm] _ 0.64 beriicksichtigen)
12 Mr . beiV, =300 [mm/s] aus
=0.053 Diagramm 2 ablesen = 12 [Nm]
Belastungsgrad der dynamischen Mey = 1/3 - We (L, + B) — Mey Prife Mey:
Momente V=14Va ® Mey, | Zzur Uberpriifung von Mey,

Mey We=%-W-V - 122 We berechnen.
=1/100-10-1.4- 300 14 Stossdampfer Koeffizient 8 = 1/100
=42 N] =0.087

Mey = 1/3 - 42 (0.05 + 0.037) Mey, .. beiV=1.4V =420 [mm/s] aus
=1.22 [Nm] Diagram 1 ablesen = 14 [Nm]
Mep=1/3-We (L, + C) o= Mep Prufe Mep:
=1/3 - 42 (0.05 + 0.014) ¥ Mep,, | We=42
= 0.9 [Nm] _ 09 Mep, ., beiV=1.4V =420 [mm/s] aus
14 Diagram 1 ablesen = 14 [Nm]
=0.06
Uberpriifung der Belastungsgrade
2O, =0, +o,+a,+a, Resultat: a <1 OK!
= 0.143 + 0.053 + 0.087 + 0.06
= 0.34
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Pneumatischer Kompaktschlitten

Baurethe MXW

Technische Daten

Kolbendurchmesser [mm]

@8x2 | @12x2 | @16x2

@20x2 | B25x2

Anschluss M5 G1/8

Medium Druckluft, gefiltert 5 um, geolt* oder ungedlt
Funktion doppeltwirkend

Betriebsdruckbereich [MPa] 0.15-0.7

Prifdruck [MPa] 1.05

Medium/Umgebungstemperatur [°C] -10 bis 60

Kolbengeschwindigkeit [mm/s] 50 - 500

Endlagendampfung

beidseitig Stossdampfer** (siehe Seite 8)

AL T=——x—

Hubbegrenzungseinheit

Begrenzung des Hubes um 5 mm pro Seite Funktionsrichtung:

* Empfohlene Olqualitat: 1ISO VG32 Klasse 1
** Im Lieferumfang enthalten

L= Zylinder eingefahren
R= Zylinder ausgefahren

Theoretische Schlittenkraft (in N) Signalgeber
Kolben- | Kolben- Arbeits- Wirksamﬂe Betriebsdruck [MPa] Detaillierte Information siehe Seite 43,44
@ [mm] | stangen- | richtung | Kolbenflaiche | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7
@ [mm] [mm?] Reed-Schalter
g . R 101 20 |30 |40 |51 |61 |71 LED| Spannung | Strom
L 5 15 |23 |30 |38 |45 |53 D-A90L| - | 24,48, 110 | 50/40/18 mA
1 6 R 226 45 |68 | 90 | 113|136 | 158 V AC/DC
L 170 34 |51 |68 |85 | 102119 DAGIL| ® | 24vDC | 5-40mA
R 402 80 121 | 161 | 201 | 241 | 281
16 8 110VAC | 5-18mA
L 302 60 91 121 | 151 | 181 | 211
20 10 R 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440 Elektronische Schalt
L 471 94 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330 ektromische Schafter
X 1 R 982 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687 LED| Spannung | Strom
> L 756 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529 D-F9BL | e | 24VDC <40mA
Theoretische Schiittenkraft [N] = (2 Draht)
Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?] D-FOPL | ® | 24VDC <80 mA
(PNP)

Gewichtstabelle [g]

Typ Standard Hub [mm]

25 |50 75 100 | 125 | 150 | 175 200 225 250 275 300
MXW8 550 | 610 | 700 | 790 [880 | 980 |- - - - - -
MXW12 - 930 | 1010 | 1140 | 1270 | 1400 | - - - - - -
MXW16 - - 1850 | 1970 | 2150 | 2350 | 2540 2740 | - - - -
EMXW20 - - - 4440 | 4640 | 5000 | 5360 | 5710 | 6070 |6430 - -
EMXW25 - - - 9300 | 9620 | 9970 | 10500 | 11100 | 11700 | 12200 | 12800 | 13400

Bestellschliissel

Pneumatischer Kompaktschlitten E
mit integrierten Stossdampfern

nur bei @20 und @25 8

MXW 12 —100 B

Kolben-@ / Hub [mm]

25, 50, 75, 100, 125, 150

12 50, 75, 100, 125, 150

16 75,100, 125,

150, 175, 200

20 100, 125, 150

, 175, 200, 225, 250

25 100, 125, 150, 175, 200, 225, 250, 275, 300




Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Stossdampfer

Technische Daten / Bestellangaben

Stossdampfer Bestellangaben RB0805 |RB0806 |[RB1007 |RB1412|RB2015

fir Schlitten MXW8 |MXW12 |MXW16 | EMXW20| EMXW25

Hub [mm] 5 6 7 12 15
Zul. Energieaufnahme W 0.98 2.94 5.88 19.6 58.8
pro Hub [Nm = J]

Max. Belastung [N] 147 245 422 814 1961
Max. Aufprallgeschwindigkeit v [m/s] 0.05-5

Umgebungstemperatur [°C] -10 bis +80

YAnzahl erlaubte Doppelhiibe 80 80 70 45 25
pro Minute [n/min]

Federkraft gespannt [N] 3.83 4.22 6.86 15.98 [20.5
Federkraft entspannt [N] 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34
Masse [g] 15 15 25 65 150

1) Bei max. Energieaufnahme.
Die Anzahl Doppelhiibe pro Min. kdnnen bei kleinerer
Energieaufnahme pro Hub erhéht werden.

Ersetzen der Stossdampfer

Demontage

Hubbegrenzung*

1. Entfernen der Stossdampfer

1. Befestigungsschrauben
l16sen

* Beim MXW8-25 muss vor der Demontage des Stossdampfers die
Hubbegrenzung entfernt werden.
Das Drehmoment der Befestigungsschrauben fur die Hubbegrenzung
betragt 0.3 Nm.

Montage

2. Anziehen der Befestigungsschrauben
mit dem empfohlenen Drehmonent
(siehe Tabelle)

Anzugsmoment
Typ Gewindegrdosse | Anzugsmoment [Nm] | Grosse Innensechskant
MXW8 M3 0.6 15
MXW12 | M3 0.6 15
MXW16 |M3 0.6 15
EMXW20 |M4 0.8 2
EMXW25 | M5 1 25

Nur fir Baureihe EMXW20 / EMXW25

Tisch Stossdampfer

Kante

Befestigungsschraube

Richtig

Falsch

Darauf achten, dass der Sitz der
Befestigungsschraube nicht auf der
Kante, zwischen Anfrasung und
Durchmesser, aufliegt.
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Aufbau MXW

Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Stuckliste
Pos.| Bezeichnung Material Bemerkungen
1 Gehéuse Al. Legierung Hart Alumite
2 Tisch Al. Legierung Hart Alumite
3 Endstiick Al. Legierung Hart Alumite
4 Stopper Block Al. Legierung Hart Alumite
5 Schiene Rostfreier Stahl
6 Fuhrungsblock Rostfreier Stahl
7 Kolbenstange Rostfreier Stahl
8 Kolben mit Magnet
9 Kolbendeckel Al. Legierung
10 | Deckel Kunststoff
11 | Deckel Kunststoff
12 | Ausgleichselement A | Rostfreier Stahl
13 | Ausgleichselement B | Rostfreier Stahl
14 | Stopper Rostfreier Stahl
15 | Stopperbolzen Stahl vernickelt
16 | Anschlusséffnung | Messing vernickelt
17 | Stossdampfer Al. Legierung
18 | Dampfereinstellung | Polyurethan
19 | Kolbendichtung NBR
20 | Stangendichtung | NBR
21 | O-Ring NBR

Service-Set

Dichtungsséatze bestehend

aus Pos. 19, 20, 21

Typ Bestellnummer
MXW8 MXW8-PS
MXW12 MXW12-PS
MXW16 MXW16-PS
EMXW20 MXW20-PS
EMXW25 MXW25-PS




Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Befestigungsarten

Schlittenbefestigung

Zwei verschiedene Montagemdéglichkeiten
sind vorgesehen.

1) Befestigung von unten (mit Gewinden)

2) Befestigung von oben (Durchgangsbohrungen)

| h '
E ,.-S‘u‘§| -
| V22207
2D
Typ Gewinde | Max. An- Max. Ein- Zentrier- Typ Gewinde | Max. An- Max. Ein- Zentrier-
zugsmo- schraub- bohrung zugsmo- schraub- bohrung
ment [Nm] | tiefe £ [mm] | @DxH [mm] ment [Nm] | tiefe ¢ [mm] | @DxH [mm]
MXW8 M4 2.1 8 5H9x4.5 MXW8 M3 1.2 14.8 5H9x4.5
MXW12 M5 4.4 10 5H9x4.5 MXW12 M4 21 19.2 5H9x4.5
MXW16 M6 7.4 12 6H9x5.5 MXW16 M5 4.4 21.5 6H9x5.5
EMXW20 M6 7.4 12 6H9x5.5 EMXW20 M5 4.4 30.5 6H9x5.5
EMXW20 M8 18 16 6H9x9 EMXW20 M6 7.4 36 6H9x9
Lastanbau Zentrierbohrungen

2) Schlittentisch-Anbau

Typ Gewinde | Max. An- Max. Ein- Zentrier-
zugsmo- schraub- bohrung
ment [Nm] | tiefe ¢ [mm] | @DxH [mm]
MXW8 M4 21 6 5H9x4.5
MXW12 M4 21 6 5H9x4.5
MXW16 M5 4.4 9 6H9x5.5
EMXW20 M5 4.4 13 6H9x5.5
EMXW20 M6 7.4 18.5 6H9x9

Die Schrauben miissen mindestens

0.5 mm kiirzer als ( sein.

Die Zentrierbohrungen sind geeignet zur genauen Montage und
Demontage der Last bzw. der gesamten Schlitteneinheit.

10
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Baureihe MXW

Abmessungen

MXW8
Hub: 25, 50 mm

Schnitt A-A 10 13 13 1V
27
265 ~—A
e — = -
) ¥ =—°
~ ~f — =
© z -
Sp P 2

A-——»B
Bewegungsrichtung

@5H9, Tiefe 4.5 6 AxM4 Tiefe 6

Anschluss A = M5

49
46
38
@
?F |
) 5H9, Tiefe 4.5

: o ! @I“‘ﬁi
. ot ey
@ 6© 1 060
_E .
Nt = ~
55 25 40 —
Anschluss B = M5 84 o4 |
Anschluss 2xM5
J 10
$B AL
L
= = Lo
(N-1) XH G
H w
NxM4, Tiefe 8 6, <
D
3.3 % ;“:_’
K B
N . |
OO0 0TED
7 *
Ty / (e
Q5H9, Tiefe 4.5
F E

[mm]

Typ E F G H
MXW8-25B | 55 48 47 32 64 157
MXW8-50B | 53 76 46 30 4 71 182

=z
(&
N

w

11



Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXW

Abmessungen

MXWwW8

Hub: 75, 100, 125, 150 mm

A
si=1 _ =3 o
N e = — — — ®
l— A E
Z
g- 4xM4, Tiefe 6
@5H9, Tiefe 4.5 £
[ =4 )
<))
T
[Te)
= il'*—t:tr ]
s |
I =D e B ®
[ - % 1
o o
25 40
84 L |
Anschluss 2xM5
J 10
- @ o5
; 1)
s = LO)|
= !
NNxM4, Tiefe 8
Sk /o33
NxM4, Tiefe 8 H g HH GG
23.3 6 - |e
T |.©
l—’ rol
-+
¢ }L

©5H9, Tiefe 4.5 F

[mm]
Typ E F G |GG |H HH |J K L N NN | Z
MXW8-75B |71 |106 |64 |19 |30 |- 92 |31 |45 |5 1 228
MXW8-100B | 106 | 112 |98 |34 |32 |- 115 |56 |70 |5 1 278
MXW8-125B | 129 | 144 | 121 |25 |32 |32 |138 |81 |95 |6 2 328
MXW8-150B | 149 | 176 |141 |45 |32 |32 |168 |106 (120 |7 2 378

12
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Abmessungen

MXW12
Hub: 50, 75 mm

Schnitt A-A

Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

[To)
&
A-a——B
Bewegungsrichtung
Lg. 6xM4, Tiefe 6
Anschluss A = M5 @
iG:).
(2}
5
Q 38
= \ Anschluss B = M5
Anschluss 2xM5
J 12
/ -
©
e R
= ==
4xM5, Tiefe 10 3 XH G
4.2 H
6 i
()
28
i
- —o—@ e ——f
.
F E
@BH9, Tiefe 4.5
[mm]
Typ E F G H J z
MXW12-50B |58 88 50 35 84 205
MXW12-75B | 63 103 |55 40 89 230

13



Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXW

Abmessungen

MXW12
Hub: 100, 125, 150 mm

T

26.5

35

46

[to)
‘Gg 6xM4, Tiefe 6
°
=B,
(o2}
T
- [Ye)
7 =
, € n ¢
O 9 G——@ o - N B
| 7 i
29 26 26
103 L
@5H9, Tiefe 4.5
Anschluss 2xM5

NxM5, Tiefe 10

(N-1)XH

M5, Tiefe 10

@5H9, Tiefe 4.5
[mm]
Typ E F G GG |H |[J K |L N |z
MXW12-100B | 91 123 825 |30 35 |114 |35 51 5 1280
MXW12-125B| 111 158 1025 |325 |35 |137 |60 76 6 | 330
MXW12-150B | 136 182 1275 (475 |40 |164 |85 101 |6 | 380

@4.2

14
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SVC Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Abmessungen

MXW16
Hub: 75, 100 mm

2105 20,18
10 20 A
H . e
‘19; Schnitt A-A
R P @
f - s} ™ . 0
. i =]
k B ] | A
4 ; S
. B Aa—>»8B
Bewegungsrichtung
6xM5, Tiefe 9

Anschluss A = M5

| Tiefe 5.5

LO)|

Anschluss B = M5

@6H9, Tiefe 5.5/

Anschluss 2xM5

| 116 14

4xM6, Tiefe 12 3 XH

@6H9, Tiefe 5.5

[mm]
Typ E F G H z
MXW16-75B | 83 112|715 | 45 270
MXW16-100B | 86 126 |74 50 295

15



Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXW

Abmessungen

MXW16

Hub: 125, 150, 175, 200 mm

10 20 20
- A
T = s
— - Q
™ &
- A
Z
6xM5, Tiefe 9
©
7 °
= 7
¢ o |¢
3 - B & O—4- GO0 - gl X
@& & @
34 33 33
125 L
@6H9, Tiefe 5.5
Anschluss 2xM5
J 14
i i i i # _ 2
NxM86, Tiefe 12 (N-1) XH G NNxMB, Tiefe 12
@5.1 g HH GG @5.1
(]
2
F
@6H9, Tiefe 5.5
[mm]
Typ E F G GG |H HH |J K L N NN | Z
MXW16-125B | 110 |157 |99 |31.5/45 |- 141 (43 |64 |5 1 345
MXW16-150B | 136 |176 | 124 |24 |50 |- 166 (68 |89 |5 1 395
MXW16-175B| 163 | 202 | 151.5(39 |45 |45 |[191 (93 |114 |6 2 445
MXW16-200B| 186 |226 | 174 |24 |50 |50 |[216 [118 |139 |6 2 495
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten

O

SMC

Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Abmessungen
EMXW20
Hub: 100, 125 mm
2105
24 16
Schnitt A-A 295 11 24
|<—A
g i =
oF 3 '_J of 3
= = K
o ~—A
] Z
) A-——»B
Bewegungsrichtung
8xM5, Tiefe 13
Anschluss A =G1/8 ©
P 7
-
@ ; i s
7 o HE-e—e ¢ oot T 2
@ 5 __1 / & & $ 0 -
QO
Anschluss B = G1/8 25| 40 40 40
10 | 160 41
@6H9, Tiefe 5.5
Anschluss 2xG1/8
X 144 20
=
4 XH G
5xMB, Tiefe 12 H ©
1l e
Yot 0o o
E
@6H9, Tiefe 5.5 ‘
[mm]
Typ E F G H VA
EMXW20-100B | 87 168 75 48 337
EMXW20-125B | 91 185 79.5 52 362
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Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Abmessungen

EMXW20

Hub: 150, 175, 200, 225, 250 mm

50

60

@6H9, Tiefe 5.5

8xM5, Tiefe 13

325

Anschluss 2xG1/8

98

NxM6, Tiefe 12 (N-1) XH
@5.1 H © HH GG
7 [te}
(0]
S|
T -9 9040+ 0+ 0 ¢ &6 b= =
L
/
F
©6H9, Tiefe 5.5
[mm]
Typ E F G |GG |H HH |J K L N NN | Z
EMXW20-150B| 113 |216 |101 |29 |48 |- 169 |41 |66 |6 1 412
EMXW20-175B| 140 | 237 | 128.5/50.5|52 |- 194 |66 |91 |6 1 462
EMXW20-200B| 164 | 264 | 152 |56 |48 |- 219 191 116 |7 1 512
EMXW20-225B| 189 | 288 | 177.5/73.5/52 |- 244 1116 (141 |7 1 562
EMXW20-250B| 215 | 312 | 203 |59 |48 |48 |269 |141 |166 8 2 612

NNxM®6, Tiefe 12
@51
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten

O

SVC Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXW

Abmessungen

EMXW25
Hub: 100, 125, 150 mm

Schnitt A-A  _= 213 14 .28 28 14
212 la—A
— =
T |{> 7 % E i E
l&_’ 2 m@

36

2 —a 3
é@ €3ﬁ e m—

Bewegungsrichtung

Anschluss A = G1/8 @8H9, Tiefe 9

Fl5 e

dl
4

o
55
986
||

37 50_|_50_|_50

T\ Anschiuss B = G1/8 209 43

Anschluss 2xG1/8

J 20
$B A
(N-1) XH G
NxM8, Tiefe 16 H
9 (o)
28
© |-
F E
@8H9, Tiefe 9
[mm]
Typ E F [ [H |3 N |z
EMXW25-100B | 115 |165 | 100 | 65 165 | 4 395
EMXW25-125B | 105 |210 |90 60 180 | 5 420
EMXW25-150B | 110 |225 |92 65 180 | 5 445
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Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXW

Abmessungen

EMXW25

Hub: 175, 200, 225, 250, 275, 300 mm

14
©|
o N~
©
]
VA
@8'_19Y Tiefe 9 > 9 BXMG, Tiefe 18.5
o |L
Z|e
] n 1./——
®, ¢ o &
® © @
© S :ﬁ o p©‘ v . 9 8
il e i §
()@ Q} (i© @
] _ 404
37 50 | 50 | 50
209 | L
Anschluss 2xG1/8
J 20
4
NxM8, Tiefe 16
6.6
(N-1) XH G
H HH 56| nnxwis, Tiefe 16
9 o
o |2 6.6
I|o
0 |
+
Y et rg
@54 i
7 .
/
@8H9, Tiefe 9
[mm]
Typ E F G GG |H HH | J K L N NN | Z
EMXW25-175B| 120 | 270 | 105 |- 60 |- 195 (34 |63 |6 - 490
EMXW25-200B| 155 | 275 | 142 |- 60 |- 225 |59 |88 |6 - 540
EMXW25-225B| 175 | 305 | 165 |55 |55 |- 245 |84 113 |7 1 590
EMXW25-250B| 200 | 335 | 187 |67 |60 |- 275 |109 | 138 |7 1 640
EMXW25-275B| 225 | 360 | 210 |80 |65 |- 300 [134 |163 |7 1 690
EMXW25-300B| 245 | 395 | 232 |52 |60 |60 |[320 159 /188 |8 2 740
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O

SMC Pneumatischer Kompaktschlitten Baureihe MXW
Signalgeber

Montagehinweis

Reed-Schalter: D-A90L, D-A93L

Typ Hub empfindlicher
25 |50 |75 |100 (125 |150 (175 |200 |225 |250 |275 | 300 Bereich [mm]
MXW8 A | 525|315 |275 |275 |[275 |275 |- - - - - - 6
B | 79.5|100.5/ 125.5| 150.5 | 175.5| 200.5 |- - - - - -
W 325|115 |75 |75 75 |75 |- - - - - -
V 199.5|120.5| 145.5| 170.5 [195.5| 220.5 |- - - - - -
MXw12 A |- 51 31 31 31 31 - - - - - - 6
B |- 104 | 124 |149 |174 | 199 |- - - - - -
W - 31 11 11 11 11 - - - - - -
V|- 124 | 144 169 |194 |219 |- - - - - -
MXW16 A |- - 59.5 | 345 |345 | 345 |345 |345 |- - - - 8.5
B |- - 135.5|160.5 | 185.5| 210.5 | 235.5 | 260.5| - - - -
W - - 395 |145 |145 | 145 |145 |145 |- - - -
V|- - 155.5|180.5 | 205.5| 230.5 |225.5 | 280.5| - - - -
EMXW20 A |- - - 68.5 |435 435 |435 |435 (435 [435 |- - 10
B |- - - 168.5 | 193.5| 218.5 |243.5 | 268.5/293.5|318.5 |- -
wWi- |- - 485 |235 |235 |235 |235 235 235 |- -
V- |- - 188.5 |213.5| 238.5 |263.5 | 288.5/313.5| 3385 |- -
EMXW25 A |- - - 86.5 |745 |445 |445 |445 |445 |445 |445 | 445 10
B |- - - 208.5 | 220.5| 250.5 |270.5 | 295.5| 320.5 | 345.5 | 370.5 | 395.5
W - - - 66.5 |54.5 |245 |245 |245 [245 |245 |245 |245
V|- - - 228.5 | 240.5| 270.5 {290.5 | 315.5| 340.5 | 365.5 |390.5 | 4155

Elektronischer Schalter: D-F9BL, FOBVL, D-F9PL, D-F9PVL

Typ Hub empfindlicher
25 |50 |75 100 (125 |150 (175 |200 |225 |250 |275 | 300 Bereich [mm]

MXW8 A 485|275 (235 |235 |235 | 235 |- - - - - - 3

B | 83.5|104.5/ 129.5| 154.5 | 179.5| 204.5 |- - - - - -

W 365|155 |115 |115 [115 |115 |- - - - - -

V 1955/ 116.5| 141.5| 166.5 [191.5| 216.5 |- - - - - -
MXw12 A |- 47 27 27 27 27 - - - - - - 3

B |- 108 [128 |153 |178 |203 |- - - - - -

W - 35 15 15 15 15 - - - - - -

V|- 120 | 140 |165 |[190 |215 |- - - - - -
MXW16 A |- - 555 |30.5 |30.5 | 305 [30.5 |305 |- - - - 4

B |- - 140 |165 |190 | 215 |240 |265 |- - - -

W - - 435 185 |185 | 185 |185 |185 |- - - -

V|- - 152 |177 |202 | 227 |252 |277 |- - - -
EMXW20 A |- - - 645 |395 [39.5 [39.5 [395 (395 [395 |- - 5

B |- - - 172.5 | 197.5| 222.5 |247.5 | 2725/ 297.5|322.5 |- -

W - - - 525 |275 275 |275 |275 |275 |275 |- -

V|- - - 184.5 | 209.5| 234.5 |259.5 | 284.5/309.5 |334.5 |- -
EMXW25 A |- - - 825 |705 | 405 |40.5 [40.5 [40.5 [40.5 |40.5 |405 5

B |- - - 2125 | 224.5| 254.5 |274.5 {299.5| 324.5|349.5 | 374.5 | 399.5

wWi- |- - 705 |585 | 285 |285 |285 (285 285 |285 |285

V- |- - 224.5 |236.5| 266.5 | 286.5 |311.5|336.5 | 361.5 |386.5 | 4115

Technische und massliche Anderungen vorbehalten
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Kompaktschlitten MXF
schmale Ausfiihrung

Fuhrungstisch und
Zylinder sind parallel

angeordnet, um ein MXF

moglichst schmales

Profil zu erreichen.

Vorbereitet fur Signal- seiticher Druckiuft-
gebermontage Anschluss

Die Signalgeber werden in der Nut
ganz versenkt.

e Kompakt
e Schmal
» Geringes Gewicht

Montagehilfe

axialer Druckluft- Positionierbohrungen auf beiden e .
Anschluss Seiten erleichtern eine wiederholte Hohe Steifigkeit, hohe
Montage. Prazision
] ] die Kreuzrollen-Fiihrung erlaubt
Helisert Gewinde- eine ruhige, ruck- und spielfreie
bohrungen Bewegung.

Stahlgewindeeinsatz verstarkt
das Montagegewinde im Schlitten

Hubbegrenzungseinheit
An Front- und Hinterseiten einstellbar.
Einstellbereich: 5 mm pro Seite

Befestigung durch
Durchgangsbohrung

2 verschiedene Befestigungsarten moglich Lieferprogramm
1) Befestigung von unten 2) Befestigung von oben Typ Kolben- |Hub [mm]
(mit Gewinden) (Durchgangsbohrungen) (0] 10 20 30 50 75100
MXF8 8
= =i MXF12 | 12
SN Ef(()) MXELS | 16
DA DN AW TOA e 20
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten

o
8

Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureithe MXF

Technische Daten

Kolbendurchmesser [mm] @8 212 216 @20
Anschluss M3 M5

Medium Druckluft, gefiltert 5 um, geolt* oder ungedlt
Funktion doppeltwirkend

Betriebsdruckbereich [MPa] 0.15-0.7

Prifdruck [MPa] 1.05

Medium/Umgebungstemperatur [°C] -10 ~ +60

Kolbengeschwindigkeit [mm/s] 50 ~ 500

Endlagendampfung

beidseitige Dampfscheiben

Hubbegrenzungseinheit

Begrenzung des Hubes um 5 mm pro Seite

* Empfohlene Olqualitit: ISO VG32 Klasse 1

Theoretische Schlittenkraft [N]

Kolben- | Kolben- | Arbeits- | Wirksame Betriebsdruck [MPa]
@ [mm] | stangen- | richtung | Kolbenflaiche | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7
@ [mm] [mm?]
Aus 50 10 |15 |20 |25 |30 |35
£ 4 Ein 38 8 11 |15 |19 |23 |27
Aus 113 23 |34 |45 |57 |68 |79
L g Ein 85 17 |26 |34 |43 |51 |60
Aus 201 40 |60 |80 |101 | 121 | 141
L g Ein 151 30 |45 |60 |76 |91 | 106
Aus 314 63 |94 | 126 | 157 | 188 | 220
et & Ein 236 47 |71 | 94 | 118 | 142 | 165
Theoretische Schlittenkraft (N) =
Druck (MPa) x Kolbenflache (mm?)
Gewichtstabelle [g]
Typ Standard Hub [mm]
10 20 30 50 75 100
MXF8 120 130 170 - - -
MXF12 - 210 250 360 - -
MXF16 - - 360 500 690 -
MXF20 - - 600 750 1060 1370
Bestellschlussel
Pneumatischer Kompaktschlitten MXF 12 - 50

Kolben-@ / Hub [mm]

8 10, 20, 30

12 20, 30, 50

16 30, 50, 75

20 30, 50, 75, 100

—» EIN

R I N

Signalgeber

Detaillierte Information siehe Seiten 43,44

Reed Schalter

LED | Spannung |[Strom
D-A90L | - |24,48,110 |50/40/18 mA
V AC/DC
D-A93L | @ |24V DC, 5-40 mA
110V AC 5-18mA
Elektronische Schalter
LED | Spannung |Strom
D-FOBVL
D-FO9BL | e |24VDC <30 mA
(2 Draht)
D-FOPVL
D-FOPL | e |24VDC <50 mA

(PNP)
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Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXF

Auswabhlkriterien / Zulassige Seitenlast und Durchbiegung

Langsbelastung

F

MXF8

=

Querbelastung

Seitenbelastung
Abweichung am Punkt A, wenn die Last
bei F angesetzt wird.

F

|

F

|

A

| v G4

Lr=20mm
0.08 0.04 P VIXFB30 0.04
_ MXF8-30 ,/
—0.06 _.0.03 003
£ v = £
E S £ MXF8-20 1 £
S ,/ L 2 000 , P § i MXF8-10 | MXF8-20 MXF8-30
3 MXF8- 5 G e
% / -~ g /// //M F8-10 s g g
'<§( 0.02 '// MXF8-10 % 0.01 ///'// : g 0.01 ///
/4/ L < //A/ < ///
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 0 10 20 30
Last [N] Last [N] Last [N]
MXF12 Lr=30mm
0.10 4 MXF12-50 —H 0.08 0.08
0.08 /
4 __0.06 MXF12-50 — __0.06
= / = // ‘ =
£,0.06 va v 'V"XF12’30 — % P 7 \ % Mxrzl/z;zo XF12-30  MXE12-50
=) 0.04 MXF12-30 —H 0.04 /! ~
3 iy b LI |2 AT E yaayd
5 0.04 Y // MXF12-20 = // L MXF12-20 — S /1 L
[
2 / 1~ 2002 - /// = i » ,/,/
< 0.02 7/ < A < N
~ = -
0 20 40 60 0 20 40 60 80 0 20 40 60
Last [N] Last [N] Last [N]
Maximal zuldssiges Moment
Hub [mm] | zulassiges Moment fur: Mp, My, Mr [Nm] Last-Schwerpunktsabstand [mm]
Typ 10 20 30 50 75 100 Cpz Cp2 Cy1 Cy2 Cr1 Cr2
MXF8 0.56 0.78 0.98 - - - 6* 10 6% 21 21 10
MXF12 - 1.65 2.22 3.34 - - 10 11 10 23 23 11
MXF16 - - 3.41 5.69 7.96 - 10 12 10 28 28 12
MXF20 - - 6.66 9.14 13.70 18.27 11 17 11 34 34 17

*16 mm beim Typ MXF8-10
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten

O

SMC

Pneumatischer Kompaktschlitten

Auswahlkriterien / Zulassige Seitenlast und Durchbiegung

Langsbelastung

Querbelastung

Baureihe MXF

Seitenbelastung
Abweichungen am Punkt A, wenn die

= ] Last bei F angesetzt wird
F
= F F A
N f 3 l l
MXF16 Lr=40mm
0.20 ‘ 0.07 0.07
016 XF16-75 0.06 0.06
= = MXF16-75 - § .
E // = 0.05 / =005 MXF16-30 ﬁF/lG 50 MXF16-75
£ =
0.12 = p ‘ ‘ £ e
g / o 0.04 / / MXF16-50 o 0.04 e /
S 0.08 / MXF16-50 2 0.03 A } 2 003 ///
g™ / L~ ‘ T // | MXF16-30 4] ///
2 / L 2 0.02 “ 2 002
< o A | MXF16-30 2 = 2 / ~
' 1 — 0.01 Zs < o0l 4]
= : — £
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 120
Last [N] Last [N] Last [N]
MXF20 Lr=50mm
\ 0.10 — 0.10
0.28 ‘ ‘ ‘
MXF20-100 MXF20-100
0.24 /’ 0.08 // — 0.08
0.20 = 7 MXF20-75 1| 3
E £ 0.06 A | £ o0
D — Y / v ‘ o 0|
g 010 MXF20-75 g ///  MiF20-20 2 5
§ 012 e | i L ;/ [ wFzo50 | £ 004 MXF20-30 MXF20-50 MXF20-75 MXF20-100
2 0.08 AT L wxr2050 g ,///, g e _—
20 L~ T+ wxF20-30 2002 A{/ < 5.0 A=
0.04 — A =
0 50 100 150 200 0 50 100 150 200 0 40 80 120 160 200 240
Last [N] Last [N] Last [N]

Die effektive Last sollte nicht grosser als 1/10 der theoretisch zulassigen
statischen Last sein (Massentragheit, Belastung, Geschwindigkeit).

Berechnung der zuldssigen statischen Last Fp, Fy und Fr

Langsbelastung Querbelastung Seitenbelastung
Fp Fy
My Lr Crl
(Mp 3 (‘ | Mr(
= 2 Fr
> F:)
o Ly Cyl
Fr
L Cpl S
Mp p P Fy _ Mo I
‘ ™( T et
| B—— == S g
(6]
N IM_
_Mp=1000 _ My=1000 _ Mre1000
e Lp+Cp N = Ly+Cy N Fr= e N

Lp, Ly, Lr = Abstand von der Montage-
flache zum Lastschwer-

punkt [mm]

Cp, Cy, Cr = Korrekturfaktor fir den

Lastabstand in mm
(aus Tabelle von Seite 24)

Vorsichtsmassnahmen

1) Falls der Kompaktschlitten mit un-
zuléssig hohen Momenten betrieben
wird, wird durch die unausgeglichene
Belastung der Fuhrung das Spiel
erhéht. Somit verringert sich die
Lebensdauer des Schlittens. 0.02
mm Spiel oder weniger wird empfoh-
len.

2) Zu hohe Kolbengeschwindigkeiten
erzeugen Schlage, die auf die Fiih-
rung wirken, was ebenfalls die Le-
bensdauer verkurzt.

Bitte verwenden Sie einstellbare Ab-
luftdrosseln, um die Betriebsbedin-
gungen einzuhalten.
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Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXF

Aufbau MXF

(5 [LC 13 [C (1] (] o (1) J
Stickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkungen
1 Gehause Al. Legierung Hart Alumite
2 Tisch Al. Legierung Hart Alumite
3 Endstiick Al. Legierung Hart Alumite
4 Schiene Stahl gehartet
5 Fuhrung Stahl gehartet
6 Kolbenstange Rostfreier Stahl
7 Kolben mit Magnetring
8 Zylinderkopf Messing
9 Zylinderdeckel Kunststoff
10 | Ausgleichselement | Rostfreier Stahl
11 | Anschlussoéffnung Messing vernickelt
12 | Rollenstopper Rostfreier Stahl
13 | Rollen Kugellagerstahl
14 | Kéfig Kunststoff
15 | Dampfungsscheibe | Polyurethan
16 | Enddampfung Polyurethan
17 | Kolbendichtung NBR
18 | Kolbenstangendichtung| NBR
19 | O-Ring NBR
Service-Set

Dichtungsséatze bestehend
aus Pos. 17, 18, 19

Typ Bestellnummer
MXF8 MXF8-PS
MXF12 MXF12-PS
MXF16 MXF16-PS
MXF20 MXF20-PS
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten

O

SMC

Befestigungsarten

Schlittenbefestigung
Zwei verschiedene Befestigungsarten
sind mdglich.

1) Befestigung von unten
(mit Gewinden)

5 (T
).

7

2) Befestigung von oben
(Durchgangsbohrungen)

Pneumatischer Kompaktschlitten

(

) Y0

%,

(
A

7t

Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein- Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein-
zugsmo- | schraub- zugsmo- | schraub-
ment [Nm] | tiefe ¢ [mm] ment [Nm] | tiefe ¢ [mm]
MXF8 M4 2.1 4.7 MXF8 M3 1.2 4.7
MXF12 M4 2.1 6.5 MXF12 M3 1.2 6.5
MXF16 M5 4.4 6.7 MXF16 M4 2.8 6.7
MXF20 M5 4.4 8.5 MXF20 M4 2.8 8.5
Lastanbau
Anbau von zwei Seiten mdglich.
1) Stirnseitiger Anbau 2) Tisch-Anbau
Befestigungsschraube
0
% 4 _
I Nl
"""""" & o) B ‘T‘}‘
Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein- Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein-
zugsmo- | schraub- zugsmo- | schraub-
ment [Nm] | tiefe ¢ [mm] ment [Nm] | tiefe £ [mm]
MXF8 M3 0.9 6 MXF8 M3 0.9 6.5
MXF12 | M3 0.9 6 MXF12 | M3 0.9 55
MXF16 | M4 2.1 10 MXF16 | M4 2.1 6.5
MXF20 | M5 4.4 12 MXF20 | M5 4.4 9.5

Die Schrauben missen mindestens 0.5 mm kiirzer

als 0 sein.

Baureihe MXF

Vorsichtsmassnahmen

1.

Der Schlitten wird durch eine
Prazisionsfihrung gefuhrt. Beim
Befestigen der Last auf dem Schlitten
sind starke Stésse und Momente zu
vermeiden.

Die Lastanbringung nur bei eingefah-
renem Schlitten vornehmen.

Es ist zu vermeiden, dass die Fiih-
rungen und Kolbenstangen zerkratzt
werden, um Fehlfunktionen und
Leckagen zu verhindern.

Die Hubbegrenzungsschraube so
einstellen, dass der Zylinderkdrper
nicht mit dem Schlittenstiick kollidiert.

Positionierbohrungen

1.

Die Positionierbohrungen erlauben
eine prazise, wiederholte Montage.
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Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXF

Abmessungen
MXF8
Druckluft-Anschluss
8 M | 2xM3
2 (Tischlange) ‘
2 | S
hd |
) 2]
z 2.4
Y24 Max. 9
Verschlussstopfen N_
auch als Druckluft- 19 (2-DxF
Anschluss 2 x M3) @3H9, Tiefe 3 F N x M3, Tiefe 6.5
4.7 A 4 (Helisert)
(e}
g @3 r
=1 o o
g | [e -HH ? 0% 0o
3 o o P
| o D2 2
25| © o | o
‘25 — Q Q %
- Mg
i = fan)
[} >
4.5 4.7 A
.8, 4x M4 G H
Schnitt A - A
Hubbegrenzung
G H
-
o
J‘Q
k3l
=
(2}
e o o 2
i
o ¥y, =
ey =3
@3H9, Tiefe 3
[mm]
Typ F IN |G |H |J M |z |zz
MXF8-10 20 |4 135 |22 |21 |49 |49.5 |58
MXF8-20 26 |4 145 |26 (26 |54 |54.5 |63
MXF8-30 26 |6 145 |40 (41 |69 |69.5 |78

[Te)
s | |@ 3
[ee]
- Yo}
5@ °
2 x M3, Tiefe 6
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SMC

Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXF

Abmessungen
MXF12
10 - M Druckluft-Anschluss
g (Tischlange) XM
~ —n— L
— [ee)
H & yiid -
0
J n
Z 3
Y74 Max. 10.5
Verschlussstopfen 20.5 (%'1) X 25
auch als DruckIuTt-
Anschluss 2 x M5)  g3H9, Tiefe 3 25 N x M3, Tiefe 5.5
6.5 A 4 (Helisert) 8.5
_ : . .
= © © N CE
ol & o & 0®
s - = @\(, =03 ) 2 o
N
2 © ° ° ol 2 @) ¢
= ()
2 -$- ! [
i o
o=
[N Q
) 7| < <
N ~ ~ =
3 © ©
55 6.5 25 H 2 x M3, Tiefe 6
128, 4x M4 ~—A
Schnitt A - A
\_Hubbegrenzung
25 T H i
= o
o - - I~ ™
% 3
7 =
(2]
&
pid Nics
Q
== - = =
4
@3H9, Tiefe 3
[mm]
Typ N H | J M Z Z
MXF12-20 | 4 22 11 36 65 65 76
MXF12-30 | 4 30 12 45 75 75 86
MXF12-50 |6 65 13 80 111 | 111 | 122
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Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXF

Abmessungen

MXF16

M Druckluft-Anschluss
g (Tischlange) 2 x M5
o [TH =
2 @ & =8
J
VA 3
Y24 Max. 9
N
o . 24 (2-1)x35
Verschlussstopfen )
auch als DrucklIuft- 35 N x M4, Tiefe 6.5
Anschluss 2 x M5) A (Helisert)
6.7 @4H9, Tiefe 4 s 9.
SERIN
5 T . ol & © B e
g : d © ¢ @
bty R A S AN AN AN AN
& e B & A TP & & g
] 3 o © & <|3 @8
% 2
I 8 § — - - — - — - o
N x x —o :<El‘
z ‘ z
= =4
)
N\
0 6.7
55 o 2 x M4, Tiefe 10
: NN x M5 UL e
115 X G (7 -1)xH
Schnitt A - A —A
Hubbegrenzung
G H
©- o ©-
— — — — — N <
Q
k7]
R
[}
\ \ z
L
" % & %
5
@AH9, Tiefe 4
[mm]
Typ N |G [H INNJI [3 M [z |zz
MXF16-30 | 4 29 (25 |4 12 |50 (83 |83 |94
MXF16-50 | 6 29 |55 |4 12 |80 (113 113|124
MXF16-75 | 6 39 |45 |6 13 125|159 | 159|170
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten
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Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXF

Abmessungen
MXF20
12 M Druckluft-Anschluss
2 (Tischlange) 2xM5
& RS
J 12
z 3
y”4 Max. 9.5
28 (>-1)x 60
Verschlussstopfen
(auch als Druckluft- 60 N x M5, Tiefe 9.5
Anschluss 2 x M5) ) Heli
M e @5Ho, Tiefe 5 ‘ A . Helser 1,
(D) . - o
o || E5 [JH | o e - | O)s
K I
o I [ ! ¢ ol J o®
n
~ ] ] @\’H _ ‘7 i PanN — PanN I PanN .
S F TR O S0 |-
N [Te}
"j & o @ é o S
S \g o
4D |
] o 8/ E B
e Z &
| fan)
~ N\
0 8.5 H )
55 o NN x M5 2 x M5, Tiefe 12
13 G (Sr-1)x H
Schnitt A- A
—A
H
\. Hubbegrenzung
G H
_ _ Q,
B B B B B B B NE [Te}
| | .%
i
(o2}
i \ 5
i _ N _ I — - - —]
;H’/ T
0
| & & &
6
@5H9, Tiefe 5
[mm]
Typ N |6 |[H [NN 3 M [z Jzz
MXF20-30 |4 29 |30 |4 57 |91 |91 104
MXF20-50 |4 36 |45 |4 77 113 |113 |126
MXF20-75 |6 40 |45 |6 125 |162 |162 |175
MXF20-100| 6 59 |60 |6 175 |211 |211 |224
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Pneumatischer Kompaktschlitten Baureihe MXF

Signalgeber

Signalgeberposition
Reed Schalter: D-A90L, D-A93L

[mm]
Typ A |B E Empfindlicher
Hub Hub Bereich
10 |20 |30 50 75 100 10 20 |30 50 |75 100
MXF8 |9.5 |10 |5 10 - - - 8 3 8 - - - 45
MXF12| 12 |- 13.1 |13.1 |29.1 |- - - 11.1 |11.1 | 271 |- - 5
MXF16| 17.2| - - 15.8 [25.8 |46.8 |- - - 13.8 [ 23.8 448 |- 6
MXF20| 19.4| - - 20.7 |22.7 |46.2 |70.7 - - 18.7 | 20.7 |44.2 |68.7 |7
Elektronische Schalter: D-F9BL, D-FOPL [mm]
Typ A B E Empfindlicher
Hub Hub Bereich
10 |20 |30 50 75 100 10 20 |30 50 |75 100
MXF8 | 13.5|14 9 14 - - - -05 |-55 |-05 |- - - 2
MXF12| 16 |- 17.1 |17.1 331 |- - - 26 |26 18.6 |- - 2.5
MXF16| 21.2| - - 19.8 [29.8 |50.8 |- - - 53 |153 [36.3 |- 3
MXF20| 23.4|- - 24.7 126.7 |50.2 |747 |- - 10.2 | 12.2 |35.7 |60.2 |4
Elektronische Schalter: D-FOBVL, D-FOPVL [mm]
Typ A B E Empfindlicher
Hub Hub Bereich
10 |20 |30 50 75 100 10 20 |30 50 |75 100
MXF8 | 13.5|14 9 14 - - - 6 1 6 - - - 2
MXF12| 16 |- 17.1 |17.1 |331 |- - - 9.1 |91 25.1 |- - 2.5
MXF16| 21.2| - - 19.8 |29.8 |50.8 |- - - 11.8 | 21.8 (423 |- 3
MXF20| 23.4| - - 24.7 |26.7 |50.2 |74.7 - - 16.7 | 18.7 |42.2 |66.7 |4

o "©
E..
® e b
@=
B
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Pneumatischer Kompaktschlitten
MXU

Der Miniatur-Schlitten
verbessert die Linear-
und Verdrehgenauigkeit

4//
M3Q |

g
&
9
Abweichgenauigkeit

M3 Seitenbelastung: 0.25°

Variantenreiche Befestigungen

Signalgeber voll im
Ko&rper integrierbar

M1 Langsbelastung: max. 0.02 mm
M2 Querbelastung: max. 0.01 mm

Langsmontage

Vertikale Montage Handling

3 MXUin
Serie
(Dispenser)

Befestigung durch Durchgangs-
bohrung

Kompakte Kombination
von Schlitten und
Pneumatikzylinder

Linearkugelfihrung

Parallelitdt 0.05 mm
oder weniger

Druckversorgung von
3 Seiten moglich

Werkstiick-

Befestigung durch Gewinde

Langsmontage

plrézi§es Axiale Montage
platzieren

genaue
Positionierung

Befestigung durch Gewinde

Befestigung durch Gewinde
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten
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Pneumatischer Kompaktschlitten

Baurethe MXU

Technische Daten

Kolbendurchmesser [mm] 6 \10 \16

Anschluss M5

Medium Druckluft, gefiltert 5 um, gedlit* oder ungedlt
Funktion doppeltwirkend

Max. Betriebsdruck [MPa] 0.7

Min. Betriebsdruck [MPa] 0.12 \0.06

Priifdruck [MPa] 1.05

Medium/Umgebungstemperatur [°C] -10 ~ +60

Kolbengeschwindigkeit [mm/s] 50 ~ 500

Endlagendampfung

beidseitige Dampfscheiben

Hubtoleranz [mm]

1
+D

* Empfohlene Olqualitat: ISO VG32 Klasse 1

—IN

out
— | =

Theoretische Schlittenkraft [N] Signalgeber
Kolben-@ | Arbeitsrichtung Betriebsdruck [MPa] Detaillierte Information siehe Seite 43,44
[mm] 0.3 0.5 0.7
6 EIN 6 11 ;5 Reed Schalter
10 ';LIJ\IS 20 ;g 42 LED |Spannung | Strom
AUS o4 39 55 D-A90L | - |24,48, 110 |50/40/18 mA
V AC/DC
16 iIL'J\IS 2(2) ?gl iii D-A93L | e |24VDC 5-40 mA
110V AC 5-18mA
Elektronische Schalter
LED |Spannung | Strom
Gewichtstabelle [g] D-F9BVL
Typ Standard Hub [mm] D-F9BL ® |24V DC <30 mA
5 10 15 20 25 30 (2 Draht)
MXU6 66 72 81 88 97 103 D-FOPVL
MXU10 115 124 138 147 166 174 D-F9PL e [24VDC <50 mA
MXU16 216 215 251 250 285 300 (PNP)
Bestellschlussel
MXU 10 - 30

Kolben-@ / Hub [mm]

6 5, 10, 15, 20, 25, 30

10 5, 10, 15, 20, 25, 30

16 5, 10, 15, 20, 25, 30
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Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXU

Auswahlkriterien

Typ Hub zulassiges Moment [Nm] Last-Schwerpunkt-
[mm] abstand [mm]
M1 M2 M3 Cp;Cy Cr
5 0.046 0.040 0.049 28.3
10 0.046 0.040 0.049 28.3
15 0.061 0.053 0.062 315
MXU6 20 0.061 0.053 0.062 34 75
25 0.076 0.066 0.074 38.5
30 0.076 0.066 0.074 41
5 0.047 0.041 0.109 28.5
10 0.047 0.041 0.109 31
MXU10 15 0.080 0.069 0.169 36 95
20 0.080 0.069 0.169 38.5
25 0.103 0.089 0.212 44
30 0.103 0.089 0.212 46
5 0.115 0.099 0.296 37.5
10 0.115 0.099 0.296 37.5
15 0.153 0.132 0.380 46
MXU16 20 0.153 0.132 0.380 46 12
25 0.190 0.165 0.464 50
30 0.190 0.165 0.464 52.5

Berechnung der zuldssigen statischen Last Fp, Fy und Fr

Vorsichtsmassnahmen

1) Falls der Kompaktschlitten mit
unzuldssig hohen Momenten
betrieben wird, wird durch die
unausgeglichene Belastung der
Fuhrung das Spiel erhoht.

Somit verringert sich die Lebens-
dauer des Schlittens.

2) Zu hohe Kolbengeschwindigkeiten
erzeugen Schlage, die auf die Fih-
rung wirken, was ebenfalls die
Lebensdauer verkirzt.

Bitte verwenden Sie einstellbare Ab-
luftdrosseln, um die Betriebsbe-
dingungen einzuhalten.

Langsbelastung Querbelastung Seitenbelastung
Fp Fr
' }
[ J M3 : w
M1( © ( ©
= ©) i
SSIE Y L
— M1+1000 M2¢1000 M3«1000
Fp= —=———— [N = e = ===
P Lp+Cp+(St/2) (N] Fy Ly+Cy+(St/2) (N) Fr Lr+Cr N]
Lp, Ly, Lr = Abstand von der Montage- Cp, Cy, Cr = Korrekturfaktor fur den St = Hub [mm]

flache zum Lastschwer-
punkt [mm]

Max. Last [g]

Typ Max. Last
MXU6 100
MXU10 200
MXU16 400

Lastabstand in mm
(aus Tabelle)
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten

O

SMC

Aufbau MXU

MXU6
® ©6 ® 6 0 ® 0 0 ©

® 0

O ® 0 OO OO ®

Pneumatischer Kompaktschlitten

MXU10

® ©

® 0 »# 6 © ® 0 O

Baureihe MXU

06 ®0 OO DG

MXU16
®» 6 » 0O 6 0 O O (2]
w ©
T
1
0] (i1} O 6 ® ® © ®&» O ®
Stickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkungen Pos.| Bezeichnung Material Bemerkungen
1 Zylindergeh&use Al. Legierung Hart Alumite 21 | Dichtung NBR
2 Zylinderdeckel Messing 26, @10 22 | Stangendichtung | NBR
Al. Legierung 216 23 | Kolbendichtung NBR
3 Kolben Messing 26, @10 24 | Deckeldichtung NBR
Al. Legierung 216
4 Kolbenstange Rostfreier Stahl
5 Linearfihrung
6 Tisch Al. Legierung Hart Alumite
7 Dampfer A Polyurethan
8 Déampfer B Polyurethan
9 Sicherungsring Al. Legierung Hart Alumite
10 | Gleitlager Sintermetall
11 | Stahlkugel A Rostfreier Stahl
12 | Stahlkugel B Rostfreier Stahl
13 | Sicherungsring Federstahl
14 | Schraube Chromstahl
15 | Schraube CrMo-Stahl
16 | Schraube CrMo-Stahl
17 | Mutter CrMo-Stahl
18 | Magnet Magnet @6, @10
Synt. Gummi 216
19 | Magnethalter Messing
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Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXU

Befestigungsarten

Schlittenbefestigung

Vier verschiedene Montagemdglichkeiten
sind vorgesehen.

1) Befestigung von oben
(Durchgangsbohrungen)

3) Vertikale Befestigung
(mit Innengewinde)

Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein- Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein-
zugsmo- | schraub- zugsmo- | schraub-
ment [Nm] | tiefe £ [mm] ment [Nm] | tiefe £ [mm]
MXUG6 M3 1.1 12.7 MXU6 M3 1.1 4.8
MXU10| M4 25 15.6 MXU10| M4 25 6
MXU16| M4 25 20.6 MXUl6| M4 2.5 6
2) Befestigung von unten 4) Axiale Befestigung
(mit Innengewinde) (mit Innengewinde)
Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein- Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein-
zugsmo- | schraub- zugsmo- | schraub-
ment [Nm] | tiefe £ [mm] ment [Nm] | tiefe ¢ [mm]
MXU6 M4 25 12.7 MXU6 M3 11 4.8
MXU10| M5 51 15.6 MXU10| M4 25 6
MXU16| M5 5.1 20.6 MXU16| M4 25 6
Lastanbau

Anbau von zwei Seiten mdglich.

1) Stirnseitiger Anbau

1) Tisch-Anbau

4 © © o
7 ©
R
Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein- Typ Gewinde | Max. An- | Max. Ein-
zugsmo- | schraub- zugsmo- | schraub-
ment [Nm] | tiefe ¢ [mm] ment [Nm] | tiefe ¢ [mm]
MXU6 M3 11 5 MXU6 M3 1.1 5
MXU10| M4 25 7 MXU10| M4 25 6
MXU16| M4 25 9.5 MXU16| M4 25 6

Bewegungsrichtung fur jeden
Druckluftanschluss

Anschluss AUS

(beidseitig)

AUS Anschluss

Anschluss EIN
(beidseitig)

Anschluss
EIN

38



Technische und massliche Anderungen vorbehalten

SMC

O

Abmessungen

MXUG6

2xM5

BS

3xM4 durchgehend

Pneumatischer Kompaktschlitten

Baureihe MXU

8.5

TS

[mm]

Hub BS |LS |NS |S Z |TS

5 10 |20 |14 |37.5 |46 (455
10 15 |20 |14 |42.5 |51 |50.5
15 20 |25 |24 |475 |56 |55.5
20 25 |30 |24 |525 |61 |60.5
25 30 |40 |34 575 |66 |66.5
30 35 |40 |34 (625 |71 |70.5

Durchgangsbohrung @3.3 Abdeckung fiir Druckanschluss,
6xJ6 Zapfensenkung Innensechskantschraube,
Tiefe 3.3
4xM3
Tiefe 5

17

15
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Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXU

Abmessungen
MXU10
12 BS o axv4
Tiefe 6

3xM4 durchgehend

Durchgangsbohrung 4.3 Abdeckung fiir Druckanschluss,
6x27.5 Zapfensenkung Innensechskantschraube

2xM5 Tiefe 4.4 4xM5, Tiefe 5

4xM4

Tiefe 7

=
[+2] o
(Y] (V)
© 5 NS 125 pE
11.5 S
Z
2xM4
Tiefe 6
(mm]
Hub BS [LS [NS|S |z |TS
5 10 |14 |14 |415 |53 525
10 14 |19 |14 465 58 |57.5
15 18 |25 |24 |51.5 |63 |62.5
20 24 |30 |24 |56.5 |68 |67.5
25 32 |40 |34 |645 |76 755
30 35 |45 |34 |68.5 |80 |79.5
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten

O

SVC Pneumatischer Kompaktschlitten
Baureihe MXU

Abmessungen
MXU16
3xM5 durchgehend
Durchgangsbohrung @4.3 Abdeckung firr Druckanschluss,
6x27.5 Zapfensenkung Innensechskantschraube
2xM5
Tiefe 4.4 4xM5, Tiefe 5 AxM4
H Tiefe 9.5
L]
&
] 3 b o
I
wn
S 8
\ . Y
I v
wn
s v <16
14 S 25
(———————————|
Z

4xM4
: ‘ Tiefe 6

[mm]

Hub BS |[LS |NS |S Z |TS

5 20 |24 |24 |52 66 |65.5
10 20 |24 |24 |52 66 |65.5
15 30 |35 |34 |62 76 |75.5
20 30 |35 |34 |62 76 |75.5
25 40 |45 |40 |72 86 |85.5
30 45 |50 |40 |77 91 |190.5
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Pneumatischer Kompaktschlitten Baureihe MXU

Signalgeber

Signalgeberposition

D-A90L / D-A93L
D-F9BL / D-FOPL

D-F9BVL / D-F9PVL

5(7) ( ): Abmessungen D-FOPVL

Kolben-@ | Hub | D-A90LD-A93L | D-FO9BL,D-FOPL | D-FOPVL
mm A |B [w [A [B |w A B |W
6 5-30 (13 |0 |25 |17 |35 |11 |17 |35 |45
5-20 |13 17 |75 |7 |17
10 25 |16 |35 |-15]20 20 |75 |05
30 |15 19 19
5 23 27 27
10 18 22 22
16 1 28 4 |2 (2 g Js [2lig o
20 |18 22 22
25 |23 27 27
30 |23 27 27

Bei 5 mm und 10 mm Hub kann es vorkommen, dass ein Signalgeber tiber den Schaltbereich
ausschaltet oder beide Signalgeber miteinander einschalten. Um dem vorzubeugen
Signalgeber 1- 4 mm mehr nach aussen verschieben als die Werte in obiger Tabelle.

Signalgebernut - Abmessungen

Kolben-@ A B

6 10 6.9
10 14 8.8
16 19 13.9
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Technische und massliche Anderungen vorbehalten
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Pneumatischer Kompaktschlitten Baureihe MXW, MXF, MXU

Signalgeber

Reed-Schalter D-A90L / D-A93L
Technische Daten

D-A90L (ohne Betriebsanzeige), 3 m Kabel

I
A Achtung

Signalgeber-Typ D-A90L
Anwendung IC Steuerung, Relais, SPS Die Farben der Anschlusskabel fir Reed-
Betriebsspannung 24V AC,VDC |48V AC,VvDC |[110VAC,VDC Schalter sind geéndert worden. Die neuen
max. Strom oder Strombereich [mA] | 50 40 18 Farben entnehmen Sie bitte aus der
Schutzbeschaltung - untenstehenden Tabelle.
interner Widerstand 0
Betriebsanzeige - >-Draht
alte Farbe neue Farbe
D-A93L (mit Betriebsanzeige), 3 m Kabel Ausgang (+) |rot braun
Signalgeber-Typ D-A93L Ausgang (-) |schwarz blau
Anwendung Relais, SPS
Betriebsspannung 24V DC 110V AC 3-Draht
max. Strom oder Strombereich [mA] | 5 - 40 5-18 alte Farbe | neue Farbe
Schutzbeschaltung - Strom (+) rot braun
interner Spannungsabfall [V] <27 Strom (-) schwarz blau
Betriebsanzeige EIN = rote Diode Ausgang weiss schwarz
* Kriechstrom — ohne
* Ansprechzeit — 1.2ms
- Kabelqualitat — Olbestandiges Vinyl, Aussen-@2.7 mm, 0.18 mm?, 2-adrig
* Schockbestandigkeit — 30G
* Isolations-Widerstand — >50MQ bei einer Testspannung 500VDC
* Prufspannung — 1000V AC (wahrend 1 min.)
 Umgebungstemperatur — -10~60°C
* Schutzart — IEC IP67, sowie wasserdicht nach JISC0920, 6lbestandig
Schaltbereich
%) 76 @8 @10 | @12 | @16 |@20 |@25
MXW - 6 - 6 8.5 10 10
MXF - 4.5 - 5 6 7 -
MXU 5 - 6 - 9 - -
D-A90L Abmessungen D-A90L
**‘ 2
i 5 ! <
‘% ‘ Q
I ﬁ ‘ ‘
‘ ﬁ ‘ 10 optimale Schaltposition
[
& ~
L M2.5x4 BN
Bef. Schraube
Br—— =
el
22
D-A93L Abmessungen D-A93L
T ’’’’’’’ o L2 2.8
‘
2 b === == O
!@ 10 optimale Schaltposition
‘ &
o
! — blau ~
L M2.5x4 LED N
Bef. Schraube
Cs——
el
22
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Pneumatischer Kompaktschlitten Baureihe MXW, MXF, MXU

Signalgeber

Elektronische Schalter D-FOPL / D-FO9BL

Technische Daten

A Achtung

D-F9PL, D-F9BL (mit Betriebsanzeige, Kabelldnge 3 m)

Die Farben der Anschlusskabel fiir

Signalgeber-Typ D-FOPL | D-FOPVL|D-F9BL | D-FoBvL  ©lektronische Schaiter sind geandert
. . - . worden. Die neuen Farben entnehmen
Anschluss axial vertikal | axial vertikal Sie bitte aus der untenstehenden Tabelle.
Anschlussart 3 Draht 2 Draht
Ausgang PNP -
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 2-Draht
Relais, SPS alte Farbe neue Farbe
Spannungsversorgung [V DC] 10-28 - Ausgang (+) |rot braun
Stromaufnahme [mA] AUS: <1 - Ausgang (-) |schwarz blau
EIN: <10
Betriebsspannung [V DC] 28 24 (10 ~ 28) 3-Draht
Maximaler Strom [mA] <80 40 alte Farbe | neue Farbe
interner Spannungsabfall [V] <0.8 <4 Strom (+) rot braun
Kriechstrom bei 24V DC < 0.1 mA| bei 24V DC < 0.8 mA Strom (-) schwarz blau
Betriebsanzeige EIN = rote Diode Ausgang weiss schwarz
* Ansprechzeit - 1ms
« Kabelqualitat - Olbesténdiges Vinyl, Aussen-@2.7 mm, 0.15 mm?; 3-adrig
0.18 mm? x 2-adrig
* Schockbestandigkeit - 100 G
* Isolations-Widerstand — >50MQ bei einer Testspannung 500V DC
* Priufspannung — 1000V AC (wéhrend 1 min.)
* Umgebungstemperatur — -10 ~ 60° C
* Schutzart - I[EC IP67, sowie wasserdicht nach JISC0920, dlbestandig
Schaltbereich (
(0] a6 @8 @10 | @12 | @16 |@20 | @25
MXW - 3 - 3 4 6 5.5
MXF - 2 - 2.5 3 4 -
MXU 3 - 35 - 5.5 - -
D-F9OPL / D-FOPVL Abmessungen D-F9PL, D-F9BL
! \ = K} ! O ~+ praun 4
H —_ Q
‘ = @ ‘ P —— 3
|gE i Rt
‘ (%% ‘ 6 _ |optimale Schaltposition
i schwarz (Ausgang) Befestigungsschraube
L O — blau
L ********* J Betriebsanzeige
2 2
——-
22
D-F9BL / D-F9BVL Abmessungen D-FOPVL / D-F9BVL
! ‘ ED‘ } O - braun [ED]
L) | o s N
| 22 A ,
| P ‘ i
= | o
I T O — blau 6 optimale
L J Schaltposition
’’’’’’’’’ Montageschraube
M2.5x4
9 =
[\
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Signalgebermontage

Den Signalgeber in die dafur vorgesehene Nut einschieben.
Nachdem der Signalgeber positioniert ist, die Befestigungs-
schraube anziehen.

Achtung:

Spiirt man, dass die Schraube greift, soll sie noch
ca. 90° festgezogen werden.

Schrauben Anzugsmoment

Typ Max. Anzugsmoment
MXW 0.05-0.1 Nm
MXF 0.05-0.1 Nm
MXU 0.05-0.1 Nm

Feinschraubenzieher

Pneumatischer Kompaktschlitten Baureihe MXW, MXF, MXU

Signalgeber

Zu beachten

. Der Signalgeber muss zuerst an die Last und dann an die

Stromversorgung angeschlossen werden.

. Harte Stdsse, Fallenlassen usw. wéhrend der Montage sollen

vermieden werden.

. Werden zwei oder mehrere Kompaktschlitten nebeneinander

montiert und mit Signalgebern betrieben, so soll ein Abstand
von 40 mm eingehalten werden. So kdnnen Fehischaltungen,
verursacht durch das Magnetfeld des Nachbarschlittens,
vermieden werden.

. Verdrahtung bei welcher dauernd Biege- oder Zugbe-

lastungen auf das Signalgeberkabel wirken, sollen vermieden
werden.

. Der Signalgeber darf nicht Schneiddlen und Kuhlfliissigkeiten

ausgesetzt werden.

. Der Signalgeber soll nicht in der Umgebung von starken

Magnetfeldern eingesetzt werden.

Sicherungs- .
schraube @
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Z; SNC

Ein komplettes Programm
an Pneumatik-Komponenten

MY1C/MY1H

Kolbenstangenlose Zylinder
Kreuzrollenfihrung/
Kugelumlauffihrung

Zylinder






