BALUITZ AC-Drehzahlregler Baureihe MSK

AC-Servoregier in 3-HE-Bauweise

Baureihe MSK

MSKO06 Is=6A; Uz=120V
MSK12 Is=12A;Uz=120V
MSK 15 Ig=15A;Uz =120V
8 Kompakte Leistung

® Dauerleistungsbereich 100 W bis 1,5 kW

B 3 kKW Spitzenleistung auf kleinstern Raum
B Resolverkommutierung - sinusférmiger Stromverlauf
8 GroBe Regelbandbreite

m Stromregelung mit spezieller Hybridtechnik
® SMD-Technik

B |nterne Logikspannungserzeugung

W Erd- und kurzschluBfest

® Kundenmodul

a

Encodersimulation als Option

Die AC-Servoverstarker-Baureihe MSK wurde speziell flir Motoren im unteren
Leistungsbereich entwickelt. Trotz der kieinen BaugrdBe, kann eine Spitzen-
leistung von 3 kW zur Verfigung gestelit werden, die auch einen 1-kW-Antrieb in
kirzester Zeit auf Nenndrehzahl beschleunigt. Die Endstufe ist in POWERMOS-
Technologie realisiert. Die hochgenaue Stromregelung erfolgt auf speziellen

Keramiksubstrathybriden.

Die Logik ist in SMD-Technik aufgebaut und wird Gber Sperrwandier aus der
Zwischenkreisspannung versorgt. Alternativ hierzu besteht die Moglichkeit der
Versorgung durch 24 V. Die Zwischenkreisspannung wurde mit 120 V. so
gewidhlt, daB trotz der geringen BaugroBe die Einhaltung von Leiterbahn-
abstanden entsprechend den VDE- und IEC-Bestimmungen moglich ist. Fort-
schrittliche Prifverfahren garantieren die Zuverlassigkeit.

Technische Daten

Versorgungsspannungen, Hilfsausgangsspannungen

Zwischenkreisspannung
Logikspannungen (Version A)

120 Vpc (60-140V)
Logikspannungen werden Uber Sperr-
wandler aus dem Zwischenkreis erzeugt

Baugruppe MSK 12

Abmessungen (in mm)

188

Teileinschub Europaformat

. 100 x 160 mm

Logikspannungen (Version B) Logikspannungen werden Gber einen

Sperrwandler aus 24 Vpc erzeugt.

Hierfur erforderlich: 24 V / 550 mA. -
Logikspannungen (Version C) Logikspannungen werden intern Gber VG-Leiste |

einen Gleichrichter aus einer Eingangs- - 5’5’;5‘.39652 - 1~

spannung von 19 Vc—0-19 V¢ erzeugt.

Strombedarf: 400 mA.
Hilisausgangsspannungen + 15V, - 15V je 10 mA belastbar.
Drehmomentregler
Bandbreite 1,5 kHz ~ oie ™
Drehmomentbegrenzung Sollwerteingang: 0-10 V 5 S1 . 4
Reglerdauerstrom (Scheitelwert) MSK 06: 6 A t |

MSK 12: 12 A ‘

MSK 15: 15 A |
Max. Reglerdauerstrom MSK 06: 4,2 A M§§ ?g S
(Effektivwert) Iy MSK 12: 8,5 A 'l' 'I'

(ab 7 A ist Zwangsbelaitung erforderlich)

MSK 15: 10,5 A |
Spitzenstrom (Scheitelwert) MSK 06: 12,5 A [}

MSK 12: 25 A S ol ¥ v

MSK 15: 30 A 37>
Max. Motorspitzenstrom MSK 06: 8,9 A
{Effektivwert) 1g MSK 12: 17,7 A

MSK 15: 21 A

Alla AMalRos i mm



AC-Drehzahlregler Baureihe MSK

BAUJTZ

Drehzahlregler (Pl-Regler)
Istwertverstarkung (Tachoverstérkung) einstellbar

Gain einstellbar
Sollwertverstéarkung einstellbar
Offset-Abgleich einstellbar

Uberwachungseinrichtungen

Unterspannung des Zwischenkreises < 55 V (wird durch LED angezeigt)
Uberspannung des Zwischenkreises > 170 V (wird durch LED angezeigt)
Unterspannung der Logik + 14 V (wird durch LED angezeigt)

2 x t-Grenze nach 600 ms bei zweifachem Nennstrom
erfolgt Begrenzung auf den Nennstrom
einstellbar von 0,1 Iy bis 2 Iy

einstelibar von 25-100 % Iy

Eingang fUr potentialfreien Thermoschalter
Kahikdrpertemperatur 85°C + 10 %

Drehzahlsollwerteingénge (R, = 20 kQ)

Strombegrenzung von lnax
Strombegrenzung von |
Thermoschutz Motor
Thermoschutz Baugruppe

Eingang 1 + 10 V (iber Rampengenerator,
Rampensteigung 10-200 ms / 10V,
einstellbar am Potentiometer Ramp

Eingang 2 + 10 V Differenzverstarkereingang

Logikeingénge (aktiv = high, SPS-kompatibel, 11-33 V)

Freigabe gibt das MSK-Gerét frei

Endschalter (rechts und links) drehrichtungsabhéngig,
mit aktiver Bremsung

Reset setzt die Fehleranzeige zurick

Relaisausgénge (SchlieBer 24 V; 0,5 A belastbar)
Bereitschafisrelais Gerét ist betriebsbereit
Bremsrelais Ansteuern eines Bremsschilizes

Monitoreinrichtungen (MeBbuchsen an der Frontplatte)
Strommonitor =+ 10 V enispricht zweifachem Nennstrom
Drehzahlmonitor 1,5 V entsprechen 1000 min-!

Potentiometergrundeinsteliungen

Ramp: Trimmer fiir Hoch- und Ablauframpe
Grundeinstellung: ccw, Linksanschiag; dies entspricht maximaler
Hoch- und Ablaufzeit.
Einstellbereich 10-200 ms bei 10 V Sollwertsprung.

Vel: Trimmer far Tachovérstérkung
Grundeinstellung: ccw, Linksanschlag, dies entspricht maximaler
Tachoverstarkung, also minimaler Drehzahl.

Veleom: Trimmer fiir Sollwertverstarkung
Grundeinsteliung: cw, Rechtsanschlag, dies entspricht max. Sollwert-
verstarkung.

Offset: Trimmer fiir Offsetabgleich
Hiermit erfolgt der Feinabgleich von Drehzahl ,Null* bei Sollwert 0 V.

Gain:  Trimmer far die Verstéirkung

Grundeinstellung: ccw, Linksanschiag, entspricht minimaler Verstarkung.

Imaxs Trimmer fiir den Spitzenstrom
Grundeinstellung: cw, Rechtsanschlag, entspricht maximalem Spitzen-
strom.

lems: Trimmer fir den Motoreffektivstrom
Grundeinstellung. cw, Rechtsanschlag, entspricht dem Verstarkernenn-
strom.

Kundenmodul

Alle Einstellmdéglichkeiten der Parameter wurden auf einem kleinen Print plaziert.
Hier erfolgt die Anpassung der Baugruppe an einen bestimmten Motor sowie an
die gegebene Applikation. Aus diesem Print wird ein Kundenmodul, wenn die
spezifischen Parameter mit Festwiderstédnden und Briicken ausgefiihrt werden.

Encodersimulation ES2

Jede MSK-Baugruppe kann (auch

nachtraglich) um diese Option

erweitert werden.

Die Ausgange des Quasi-Encaders

sind galvanisch getrennt.

Ext. Versorgung 5V, 50 mA .

Ausgangspegel 5V nach RS-422

Ausgabeimpuls A, A, B, B sowie
lundT

Ausgénge iiber 9polige Sub-D-
Buchse X3 (RS-422)

17 6 |

2 A 7 A
3 B 8 B

4 +5Vextern 9 GND extern
5 frei

Einstellung der Auflésung

Auflésung Schalter
| 1+ 2
128 Imp./Umdr. off off

256 Imp./Umdr. |, off on
512 Imp./Umdr. on off
1024 Imp./Umdr. on on

Lage der Schalter 1 und 2

=

E_—| VG-Lelsten <

Cleadlh [

L

Ausgange uber 10poligen
Flachbandkabelstecker X7

(nur fir interne Verbindungen,

z.B. zur PTS)

1 Ngon 2- (GND) 6 Encoder B

2 Ngg 2+ 7 Stérung PTS

3 Freigabe Eingang (+15 V)
+ 15V aktiv 8 frei

4 GND 9 frei

5 EncoderA 10 frei



BAUJTZ

AC-Drehzahiregler Baureihe MSK

Ein- und Ausgénge liber Sub-D-Buchse an der Geratefrontseite

% Reset
9 @) —— Digital GND
@ ———1——> Regler arbsitet
@ «— Imxextem
@ — 11— nigitaiGND
@ —1— 12+t (Open Collector)
®— Analog GND
. < Freigabe (Enable)
Q@ — Endschalter Rechtslauf
@« Endschalter Linkslauf
. ————1—> +15V Endschalter
@ <«|— solwert 2-
Q@ — Sollwert 2+
15@) <« Sollwert 1+
2.7‘ Sollwert 1-
Létseite des Gegensteckers

Pin
8
15

14
13

12

O w

Sollwert 1-
Soliwert 1+

Soliwert 2+
Sollwert 2-

Endschalter (Freigabe) Linkslauf
Endschalter (Freigabe) Rechtslauf
Enable (Freigabe)

keine dynamische Bremsung
Digital GND

Digital GND

Externe Stromreduzierung

Analog GND

+ 10 V Uber Rampengenerator
mit linearer Steigung (10-200 ms)
bei 10 V Sollwertsprung

+ 10 V Sollwerteingang
Gber Differenzverstarker

(HIGH = aktiv) 11-33 V¢
(HIGH = aktiv) 11-33 Vpc

(HIGH = aktiv) 11-33 Vpc
fiir Endschalter und Enable
fur Endschalter und Enable

0-10 V entsprechend 0—lmax

(R = 1 kQ)

flir externe Stromreduzierung und
Monitorausgange

Reseteingang zum Fehlerriicksetzen (15 V Impuls 1 ms gegen Pin 3)

Elektrischer AnschluB der Riickwandplatinen
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AC-Drehzahlregler Baureihe MSK

BALITZ

Rickwandplatine Einstellung der Motor-
Fur die Verdrahtung der Baugruppen untereinander ist eine Riickwandplatine polpaarzahli
lieferbar. (DIL-Schalter S2a, S2b)
MB-MSK04  Motherboard fiir Drehzahlregler MSK, Encoderausgang (iber Motorpolpaarzahl | S2a S2b
9poligen Submin-D-Stecker bei Einsatz der Option ES2, Flach- 2 off on
bandkabel-VerschluBstecker fir Verbindung zu einer PTS 3 off off
4 on off
8 on on

Anzeigen und Einstellelemente der Frontplatte

(&)
eBAUT=

(®)

Antriebstechnik
LIM-LED : Endschaiter wurde angefahren ——————-Ouv  Qouerters. @ : g .y
2 x tLED : Zulassiger Spitzenstrom | o e | Over-Temp LED 332?3{233,’323 Motor
wurde zu lange gefordert [ @cur Qovrvaiags | Over Current LED : Kurz- oder ErdschluB-
VEL-Buchse : Geschwindigkeitsmonitor l—/ /QGND Qow Votage \___< : anzeige
CUH-BuchseE Stromrpomtor : S~ W Aux. Voltage LED : Fehler Hilfsspannung
GND-Buchse : GND fiir VEL und CUR 1= Over Voltage LED : Zwisghenkreisspannung
Ramp-Trimmer : Fir Hoch- t_md Ablauframpe A %Q 2u hoch
Vel-Tr!mmer : Tachoverstarlfung —~ /0 Low Voltage LED : Zwischenkreisspannung
Velgom-Trimmer : Sollwertverstarkung / y 2u niedrig
Offset-Trimmer : Offsetabgleich | I}s
Gain-Trimmer : Verstéarkung } / g
Imax-Trimmer : Spitzenstrom — saf )
lims-Trimmer : Motoreffekiivstrom I————/ _
DIL-Schalter : fir Polpaareinstellung T

Typenschliissel MSK
MSK 12-10-ES2 AA

L

B
C

A
B-Z

ES2
000

10

15
12
06

MSK

Normalausfilhrung: Logikspannungserzeugung aus dem Zwischenkreis
Logikspannungserzeugung externe 24 V
Logikspannungserzeugung aus 19 V¢ extern

Normalausfiihrung
Sonderausfahrungen

Mit Encodersimulation
Ohne Encodersimulation

Fertigungsstand, abwértskompatibel

Stromscheitelwert 15 A
Stromscheitelwert 12 A
Stromscheitelwert 6 A

Sinuskommutierter Drehzahlregler, 19"-Teileinschub, 3 HE



BALITZ Netzteil Baureihe MTB

Netzteile in 3-HE-Bauweise

Baureihe MTB

MTB 25-AA
MTB 25-AB

Die Netzteile der Baureihe MTB dienen zur Erzeugung der Zwischenkreis-
spannung fiir die AC-Servoverstarker der Baureihe MSK. Die erforderliche
Wechselspannung wird durch einen extern anzuordnenden ein- oder
dreiphasigen Trenntransformator erzeugt. Bei einphasigem Betrieb muf3
eine Leistungsreduzierung beriicksichtigt werden. Das Netzteil MTB 25-AB
verfligt Uiber einen internen Ballastwiderstand sowie eine Hilfsspannung

von 24 V.

Technische Daten

Gemeinsame Daten MTB 25-AA und MTB 25-AB

NennanschluBspannung

1 %85 Vg (40—95 Veff)

Abmessungen (in mm)

Baugruppe MTB

3 X 85 Vi (40-95 Ver) « 188 _
Nennausgangsspannung
Zwischenkreisspannung U; 120 Vpc (55-140 Vpg)
Nennausgangsstrom
einphasige Einspeisung 8 Apc Teileinschub Europaformat
dreiphasige Einspeisung 25 Apc 100 x 160 mm
Nennausgangsleistung
einphasige Einspeisung 960 W
dreiphasige Einspeisung 3 kW \_ VG-Leiste F"
DIN 41612 -
Ballastschaltung 32polig D —> jg«—
Impulsleistung * 3,2 kW
Ext. Ballastwiderstand 8Q,500W
Dauerleistung 500 W 708
Einschaltschwelle Uz + 15V “—(aTe)
Zusitzliche Daten fir MTB 25-AB : =
Interne Ballastschaltung
Spitzenleistung 650 W
Dauerleistung MTB25 [N %
ohne Kiihlung 30W T
mit Kihlung 60W
Hilfsspannung 24 Vpc
Nennwert 24 Ve (20-28 Vi) =3
Nennstrom «— 559 —>
einphasige Einspeisung 2 Apc
dreiphasige Einspeisung 3 Apc
Nenneingangsspannung
einphasige Einspeisung 1x19 Ve
dreiphasige Einspeisung 3x19 Ve

Alle MaBe in mm



Netzteil Baureihe MTB

Typenschlissel MTB

MTB - 3 - 25-85-012- AB

Transformatorabmessungen (in mm) und Bestellbezeichnung

1 a

B

A
B-Z

85
25

MTB

Dreiphasen-Transformator nach VDE 0551

Ohne Option
Mit Option (ext. 24 V und int. Bremswiderstand)

intern belegt
intern belegt

intern belegt

Standardausfihrung
Sonderausfiihrungen

Eingangsspannung 85 Vg
Ausgangsstrom 25 Apc
Fertigungsstand, abwartskompatibel
Netzteil, 19"-Teileinschub, 3 HE

Einphasen-Transformator nach VDE 0551
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T0118.1 1.0kvA | 230 | 180 98 | 200 8 (M6) T065.1 90 |25 | 92 | 110
T0119 23kVA | 265 | 215 126 | 225 10 (M8) T066.1 122 | 165 | 127 | 133
TO121 3.3kVvA | 300 | 240 120 | 260 10 (M8)
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Lieferbare Riickwandplatinen

MB-MTB 03
Rickwandplatine fir MTB 25

Alle MaBsa in mm
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