WITTENSTEIN Cm

Cyber Servocontroller
ESAI 006S / 013S
Kurzanleitung

1 Hinweise
1.1 Inhalt

Die Kurzanleitung beschreibt die mechanischen Abmessungen und die elektrische Klemmenbelegung
des Servocontrollers. Es wird auf die anzuwendenden Sicherheitsvorschriften des Einbaus hingewiesen
und die Lager- und Betriebsbedingungen, sowie die technischen Daten werden angegeben.

Diese Kurzanleitung beinhaltet keine Bedienungsanleitung des Servocontrollers.

1.2 Bedienungsanleitung

Far den Servocontroller ESAI gibt es folgende Bedienungsanleitung:

e Installation und Inbetriebnahme (Cyber Motor AC: 50003245)

e CYCO I, Bedienungsanleitung fiir den Betrieb mit dem PC (Cyber Motor AC: 50003246)

e CYCO |Il, Bedienungsanleitung fir die Programmierung des Servocontrollers (Cyber Motor
AC: 50003247)

e Kommunikation, Beschreibung der Datenprotokolle des CAN-Bus (Cyber Motor AC: 50003248)

Die Bedienungsanleitungen werden nicht serienmafig mitgeliefert. Sie kénnen diese bei WITTENSTEIN
cyber motor anfordern.

1.3 Haftungsausschluss

Flr Schaden oder Verletzungen, die aus dem unsachgemafen, fahrlassigen oder inkorrektem Umgang
mit dem Servocontroller ESAI entstehen, haftet der Hersteller nicht.

1.4 Anderungen, Umbauten

Anderungen oder Umbauten an den Servocontrollern diirfen nur mit ausdricklicher, schriftlicher Ge-
nehmigung von WITTENSTEIN cyber motor durchgefihrt werden.

1.5 Servicekontakt
Bei technischen Fragen wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst:

WITTENSTEIN cyber motor GmbH Tel.: +49 (0)7931 493 361
Walter-Wittenstein-Str. 1 Fax: +49 (0)7931 493 905
D-97999 Igersheim-Harthausen E-mail: info@cybermotor.de

1.6 Technische Anderungen
WITTENSTEIN cyber motor behilt sich technische Anderungen zur Verbesserung des Produktes vor.

1.7 Copyright

© 2003, WITTENSTEIN cyber motor GmbH

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokumentes, Verwertung und Mitteilung seines Inhaltes sind
verboten, soweit nicht ausdricklich gestattet.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fir den Fall der Patent- oder Ge-
brauchsmustereintragung vorbehalten.
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2 Sicherheit
2.1 Allgemein

GEFAHR!
Bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckungen, bei unsachgemalem Einsatz,
- falscher Installation oder Bedienung besteht die Gefahr von Tod oder schweren, gesundheit-
lichen und materiellen Schaden.

GEFAHR!
- Wahrend des Betriebes haben die Servocontroller méglicherweise heille Oberflachen.

Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation und Inbetriebnahme sowie zur Instandhaltung sind von qua-
lifiziertem Fachpersonal auszufihren. (IEC 364 bzw. DIN VDE 100 und I|EC-Report 664 oder
DIN VDE 0110 und nationaler Unfallverhiitungsvorschriften).

2.2 BestimmungsgemafRe Verwendung

Servocontroller sind Komponenten zum Einbau in Maschinen, die in gewerblichen Anlagen eingesetzt
werden. Der Servocontroller ist fur den Einsatz im Kleinspannungsbereich konstruiert und gebaut.

Die Inbetriebnahme der Servocontroller ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, dalk die Maschine,
in die die Servocontroller eingebaut sind, den Bestimmungen der EG-Richtlienie 89/392/EWG (Maschi-
nenrichtlinie) entspricht.

Der Betrieb ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie (89/336/EWG) erlaubt.

Die technischen Daten sowie die Angaben zu AnschluBbedingungen sind dem Leistungsschild bzw. der
Dokumentation zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

2.3 Transport, Einlagerung

Die Hinweise fur Transport, Lagerung und sachgemafe Handhabung sind zu beachten.

Nach der Auslieferung festgestellte Beschadigungen sind dem Transportunternehmen sofort mitzuteilen.
Vor einer Inbetriebnahme ist gegebenenfalls der Lieferant zu verstandigen.

Klimatische Bedingungen sind entsprechend prEN 50178 Tabelle 7 einzuhalten.

2.4 Aufstellung

o Sorgen Sie dafur, dass die Aufstellung und die Kihlung der Gerate entsprechend den Vorschriften
der zugehdrigen Dokumentation erfolgen.

S Schitzen Sie die Servocontroller sind vor unzulassiger Beanspruchung. Fassen Sie diese nur so an,
dass keine Bauelemente verbogen und / oder Isolationsabstande verandert werden. Vermeiden Sie
die Berthrung elektronischer Bauelemente und Kontakte.

Achtung
@ Servocontroller enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente. Diese Bauelemente kon-
nen durch unsachgemafe Behandlung sehr leicht zerstort werden. Eingebaute elektrische
Komponenten dirfen nicht zerstért werden (unter Umstanden Gesundheitsgefahrdung).

2.5 Elektrischer Anschluss

< Fihren Sie die elektrische Installation nach den einschlagigen Vorschriften durch (z.B. Leitungs-
querschnitte, Absicherungen). Darliber hinausgehende Hinweise sind in der Dokumentation enthal-
ten.

Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte fur die Anlage liegt in der

Verantwortung des Herstellers der Anlage. Hinweise fir die EMV-gerechte Installation — wie Schirmung,

Erdung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen befinden sich in der Dokumentation der

Servocontroller.

2.6 Betrieb

Anlagen, in die Servocontroller eingebaut sind, miissen ggf. mit zusatzlichen Uberwachungs- und Schut-
zeinrichtungen gemaf den jeweils giltigen Sicherheitsbestimmungen, z.B. Gesetz lUber technische Ar-
beitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften usw. ausgerustet werden.

o Beachten Sie die Dokumentation des Herstellers.
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2.7 Maschinen Sicherheit

Der Servocontroller ist in zwei Varianten lieferbar, ohne und mit der Funktion Sicherer Halt.
Die Standard-Variante, Typ: ESAI-006S-024C-9401-000

Typ: ESAI-013S-048C-9401-000
ist ohne die Sicherheitsfunktion Sicherer Halt ausgefuhrt!

Die Sonder-Variante, Typ: ESAI-006S-024C-9401-001

Typ: ESAI-013S-048C-9401-001
unterstiitzt die Sicherheitsfunktion Sicherer Halt, Schutz gegen unerwartetes Anlaufen, nach Anforde-
rung der EN-954-1 Steuerungskategorie 3 und EN 1037 lber den Eingang Reglersperre

2.8 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Jeder Gebrauch, der die 0.g. Beschrankungen uberschreitet (insbesondere hdhere Strébme und Span-
nungen) gilt als nicht bestimmungsgemaf und ist somit nicht zulassig.

Der Betrieb des Servocontrollers ist zu unterlassen, wenn:

e er nicht ordnungsgemaf montiert wurde (z.B. Befestigung im Schaltschrank),

e er nicht ordnungsgemal eingebaut wurde (z.B. Befestigungsschrauben),

e das Gerat stark verschmutzt ist.

2.9 Personengruppe

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsatzlichen Sicherheitshinweise sind Personen, die mit
Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut sind und Gber die ihrer Tatig-
keit entsprechenden Qualifikationen verfligen (festgelegt in IEC 364 oder DIN VDE 0105).

3 Lagerung und Transport

Die Gerate drifen nicht im Freien gelagert werden. Die Lagerrdume mussen gut beliftet und trocken
sein (Lagertemperatur von -25°C bis +55°C)

4 Technische Daten und Einsatzbedinqungen

Elektrische Daten | Motor MSSI Servomotoren
TYP ESAI-006S-024C-9401-000 ESAI-013S-048C-9401-000
Speisung 24 VDC (+/- 15%) 24...48 VDC (+/- 15%)
Motornennstrom In (RMS) 6 A 12,5 A
Motorspitzenstrom Is (RMS) 60s | 12 A 25A
Motorspitzenstrom Ip (RMS) 1s 18 A 375A
Umgebung Temperatur 0 — 55°C Umgebung, ab 40°C Leistungsreduktion (De-rating)
Dauerstrom De-rating De-rating
[%In] @ Ta>40°C @ Ta>40°C
[%In /°C] [Arms / °C]
ESAI 006 100 5 0.3
ESAI 013 100 5 0.625
Kihlung Uber integrierten Kiihlkérper und Rickwand
Schutzart 1P20
Gewicht 1,02 kg
Lagerung trockene Umgebung von —25°C bis +55°C, entsprechend prEN 50178
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5 Montage und Installation
Montage mittels zwei Klemmblgeln an eine Wand, z.B. Schaltschrankriickwand (siehe Skizze rechts)
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X2 Encoder
1 ENC_Ref
O 7 A+
LED Anzeige 3 | B+
5 GND
X6 Busanschlu® Al B8 6 ENC_Power
Standard (ESAI ....... 000) Sicherer Halt (ESAI ...... 001) 7| A
1| CANH | 5| reserviert 1| CANH 5| RSA + g 2:
2| CANL | 6] reserviert 2| CANL 6| RSA - A8 B1 Shield
3| DNt | 7| RS485+ | 3| BusvcC | 7| ASB + A1 51 O
4| GND | 8| RS485- | 4| Bus GND | 8| ASB - o o | X3 Hall MSSI-Standard
o o O 1 HALL_LOSS
o o 6 U+ braun
X5 E / A Klemmen o o 2 | v+ orange
1 | GND 6 |AIN2- B B 7w+ gelb
a a -
2 [oaip |7 [oouta : : 5 ial Power o
3 A_IN1+ 8 D_OUT 4 o o 4 reserviert
4 |AINT- 9 | AOUT1+ A0 4 =810 9 frosernir__
5 [AIN2+ 10 | PWM [T 1O o Shield Orange AWG 22
X6 Leistungsanschliisse ] O
1| Speisung DC- ; mit GND verbunden S O X4 Resolver MSS|-Standard
X " Q 1 reserviert
2| Speisung DC+ laut Typenschild e 3 0SZ- Swiws (ge/ws)
3| Ext. Bremswiderstand (optional ) L O i 8(83? ’Oth/ weifl
] - schwarz
4| Motoranschluss Phase V (weil) O 6 COS+ rot
5| Motoranschluss Phase U (rot) 6 O g g::+ ::;
6| Motoranschluss Phase W (schwarz) ? ’ese"’feﬁ
reserviel
@ O Shield Orange AWG 22
Klemme fiir PE
und Schirm
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